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POZOR:

Komer¢ni vyuziti (nap¥. pro letecké fotografovani) nebo provoz bezpilotniho létajiciho prostiedku s autonomnim Fidicim systémem
(bez Fizeni létajiciho prostiedku pilotem v pfimé viditelnosti pomoci RC soupravy v realném ¢ase po celou dobu letu) na izemi Ceské
republiky podléha zakonnym omezenim a vyzaduje certifikaci bezpilotniho létajiciho prostredku i pilota Uradem pro civilni letectvi
atidi se smérnicemi timto ufadem vydavanymi. Pi nerespektovani vyse uvedeného se vystavujete riziku postihu dle zakona.

Blahoprejeme vam k zakoupeni nového vyrobku DJI. Najdéte si ¢as pro dikladné prostudovani celého ndvodu, abyste se s nim dobre sezna-mili.
Vzdy se dlsledné fidte zde uvedenymi pokyny pfi instalaci obsluzného softwaru na vas pocitac, stejné jako pfi instalaci aplikace DJI GO 4 na vase
mobilni zafizeni.

Doporucujeme, abyste pravidelné navstévovali stranku vénovanou Inspire 2 na www.dji.com, ktera je pravidelné aktualizovéna. Zde najdete
Cerstvé informace o vyrobku, popisy technickych vylepseni, aktualizaci a oprav navodu. Vzhledem k moznym zménam vyrobku, které neni mozno
dopredu predvidat, si vyrobce vyhrazuje prdvo ménit informace obsazené v navodu bez predchoziho upozornéni.

Tento navod popisuje zakladni instalaci a nastaveni; podrobnéjsi informace najdete v ndpovédé pii pouzivani obsluzného softwaru. Abyste méli
jistotu, ze méte nejnové;jsi informace, navstivte webové stranky DJI a stdhnéte si nejnovéjsi verzi ndvodu a aktudlni software.

Pokud méte néjaké dotazy nebo nejasnosti tykajici se naseho vyrobku, obratte se servis dovozce vyrobkd DJI.

Tento vyrobek a navod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku.
POZOR: Tento vyrobek neni hracka. Je uréen k samostatnému provozovani osobami starsimi 18 let.



POUZIVANIi TOHOTO NAVODU
Vyznam pouzivanych symbolt

Varovani @ POZOR A Rady a tipy :Q':

Pied prvnim vzletem

Pro obsluhu a provoz INSPIRE 2 jsou k dispozici nasledujici navody a instruktazni pomucky:

1. Prohladeni, Zasady bezpecného provozu

2. Obsah baleni

3. Prlvodce pro rychly start

4, Zasady bezpecného provozu Inteligentniho akumuldtoru

5. Navod k obsluze

Durazné doporucujeme shlédnuti vsech instruktaznich videi a prostudovani ,Prohlaseni” dfive, nez poprvé vzlétnete. K prvnimu vzletu se
pfipravte s pomoci ,Privodce pro rychly start” a ,Navodu k obsluze”. Podrobnéjsi informace najdete v ,Navodu k obsluze”.

Poznamka

Instruktazni videa
Doporucujeme vam, abyste si prohlédli instruktazni videa dfive, nez se INSPIRE 2 pokusite poprvé zapnout.
http://www.dji.com/inspire-2/info#video

Stazeni aplikace DJI GO 4

NezZ za¢nete vyrobek pouzivat, stdhnéte si a nainstalujte aplikaci DJI GO 4. Oskenujte QR kéd napravo nebo navstivte
https://m.dji.net/djigo4 pro stazeni aplikace.

Pouzivejte mobilni zafizeni s opera¢nim systémem Android V 4.4 nebo vyssim.

Pouzivejte mobilni zafizeni s opera¢nim systémem iOS 9.0 nebo vyssim.

*) Pro vyssi bezpecnost je let omezen na vysku do 30 m a vzddlenost do 50 m, kdyZ model za letu neni pFipojen k aplikaci DJI (tykd se DJI
GO 4 avsech aplikaci kompatibilnich s modely DJI).

Stazeni obsluzného programu DJI Assistant 2
Stdhnéte si obsluzny program DJI Assistant 2 z http://www.dji.com/inspire-2/info#downloads
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POPIS VYROBKU

Tato kapitola popisuje funkce a vlastnosti Inspire 2, ukazuje, jak model sestavit, a popisuje jednotlivé ¢asti modelu a vysilac.

Uvod

Inspire 2 je vykonny systém pro leteckou fotografii a video se Spi¢kovou obratnosti a rychlosti, zdlohovanymi klicovymi systémy pro maxi-
malni spolehlivost a novymi inteligentnimi funkcemi, které ¢ini snadnym poftizovani sloZitych zabérl. Jednotka kamery je nyni nezavisla na

obrazovém procesoru, takze mate moznost zvolit optimalni systém zévésu a kamery pro kazdou scénu. Podpora dvou frekvenénich pdsem
¢ini HD video prenos stabilnéjsim.

Dulezité funkce

Vylepsené funkce TapFly a Active Track v aplikaci DJI GO 4 umoziuji Inspire 2 letét na kterékoliv misto viditelné na vasi obrazovce po klepnuti
prstem nebo snadno a plynule sledovat pohybuijici se objekt.

Letovy ridici systém: Letovy fidici systém byl dale vylepsen pro zajisténi bezpeénéjsiho a spolehlivéjsiho ovladani modelu. Novy letovy
zapisovac pfi kazdém letu uklada letova data. Systém detekce prekdzek zvysuje presnost viseni v malé vysce v mistnosti nebo v prostredi,
kde neni k dispozici GPS. Zdvojena inercidlni jednotka IMU a kompasy zajistuji bezpecné fungovani systém.

HD video pfenos: Video pifenos s minimalnim zpozdénim v HD kvalité zalozeny na systému DJI LIGHTBRIDGE s dosahem az 3,5 km. Podpora
dvou provoznich frekvencnich pasem 2,4 GHz a 5,8 GHz zarucuje spolehlivéjsi spojeni v prostiedi s vétsim rusenim.

Kamera a zavés: Jednotka kamery je nyni nezavisla na obrazovém procesoru, takze mate moznost zvolit optimalni systém zavésu a kamery
pro kazdou scénu. To znamena, ze bez ohledu na to, jakou kameru zvolite, mate stejné vykonnou podporu zpracovani obrazu, a pfi pouziti
Zenmuse X5S schopnost porizovat RAW videa. Pti pouziti DJI CINESSD* bude k dispozici bezeztratové video (ve formatu CinemaDNG a Pro-
Res) a davkovy fotograficky rezim DNG RAW.

Inteligentni pohonny akumulator: Novy Inteligentni pohonny akumuldtor pouziva nové typy LiPo ¢lankd a ma vestavény pokrocily elektro-
nicky fidici systém umoznujici dosadhnout doby letu az 25 minut se Zenmuse X5S, az 23 minut se Zenmuse X7 a az 27 minut se Zenmuse X4S**.

*) Bezztrdtové video (ve formdtech CinemaDNG a ProRes) a ddvkovy foto rezim DNG RAW budou dostupné pri pouziti DJI CINESSD. DJI CINESSD a
DJI CINESSD STATION m{iZe zakoupit zvldst u prodejct DJI nebo v DJI Online Store. Inspire 2L je doddvdn s Pro-Res a CinemaDNG pred-aktivovanymi;
Inspire 2 ProRes je doddvdn s Pro-Res pred-aktivovanym.

**) Méjte, prosim, na paméti, Ze uvedené hodnoty maximdlini letové rychlosti a maximdlni délky letu byly dosazeny pri testech v laboratornich pod-
minkdch. Tento Udaj je pouze orientacni, protoZe skutecné dosahované vykony zdviseji na povétrnostnich podminkdch, nadmorské vysce, zpisobu
pilotdZze a mnoha dalsich faktorech.

Montaz modelu

Probuzeni modelu z pfepravni polohy Model je dodavan s rameny v Pfepravni poloze. Nasledujicim postupem jej pred

prvnim vzletem uvedete do Pfistavaci polohy:

1. Oba inteligentni pohonné akumulétory zasurite do prostoru pro akumulatory
v modelu.

2. Nejméné 5x stisknéte tlacitko hlavniho vypinace na modelu.

3. Ramena sklopte do Pfistavaci polohy a zapnéte model

Zasunite oba aku- Nejméné 5x stisknéte tla- Ramena sklopte do Pristavaci Upevnéni Zenmuse X5S na mo-
mulatory ¢itko hlavniho vypinace polohy a zapnéte model del (neni tieba vypinat)
f « Pfed prvnim pouzitim musi byt pohonny akumulator pIné nabity. Podrobnosti viz Nabijeni Inteligentniho pohonného aku-
mulatoru déle v tomto navodu.

+ Model neni mozné pfepnout z Prepravni polohy do Pfistavaci polohy, pokud je upevnén zavés kamery.

« Pfed pfepnutim mezi pfepravni a pfistavaci polohou model postavte na hladkou podlozku s odrazivym povrchem (napf.
stlil nebo dlazdicova podlaha).

« Pozor na ruce, je-li mechanismus zvedani ramen v chodu.

« Dbejte, abyste pfi ota¢eni zdmkem zévésu pro sejmuti zavésu a kamery stiskli uvolhovaci tlacitko zavésu.

« Pri pfepinani modelu do Prepravni polohy postupujte ndsledovné: Nejméné 5x stisknéte tlac¢itko hlavniho vypinace na mo-
delu a poté odmontujte zavés a vrtule. Model postavte na hladkou podlozku a vyckejte, az model prejde z pfistavaci polohy
do prepravni. Poté stisknéte uvolnovaci tlacitko zavésu pro vyjmuti akumulatord.

Montaz Zenmuse X5S na Inspire 2

1. Ze Zenmuse X5S sejméte krytku.

2. Stisknéte tlacitko uvolfiovani zavésu na Inspire 2 a otocenim sejméte kryt konektoru zavésu z Inspire 2.
3. Zavés orientujte tak, aby bild znacka na zavésu byla proti bilé znacce na zdmku zavésu, a zasunte.

4. Zdmek zavésu otocte zpét do zamcené polohy tak, aby byly cervené znacky proti sobé.




« Vzdy dbejte, aby DJI konektor zavésu 2.0 na Inspire 2 byl pfi montazi zavésu ve spravné poloze, jinak neni mozné kameru
A upevnit.

« Pfi provozu Zenmuse X5S sejméte kryt objektivu.

« Pfed demontazi zavésu model vzdy vypnéte.

Montaz rychloupevnovacich vrtuli 1550T
Pti instalaci rychloupeviiovacich vrtuli 1550T postupujte nasledovné:
1. Pfifadte vrtule a motory se Sipkami ve stejné barvé (¢ervené nebo bilé).

<
4 > >
Stisknéte kovové pojistné pruziny na bo- Nasadte vrtuli na motor. Otécejte zamek vrtule, dokud
cich a otacejte zdmek vrtule tak, aby se neuslysite cvaknuti.

kryly Sipky na upevrnovaci desce a zdmku
vrtule a sly3eli jste cvaknuti.

ﬁ + Dbejte, abyste kovové pojistné pruziny na bocich, nez za¢nete otacet zamkem vrtule.

Priprava vysilace
Drzak mobilniho zafizeni vyklopte do pozadované polohy a antény nastavte dle obrazku.
1. Stisknéte zapadku na boku drzaku mobilu pro uvolnéni celisti drzaku.
2. Mobil umistéte do drzaku a nastavte Celisti tak, aby jej spolehlivé pfidrzovaly.
3. Mobil propojte s vysilatem pomoci USB kabelu. Jeden konec zapojte do mobilu a druhy do USB portu na zadni strané vysilace.




Hlavni ¢asti modelu

1. FPV kamera
2. Predni systém detekce prekazek
3. Drzék zavésu DJI V2.0 (DGC2.0)
4. Tlatitko uvolnéni zavésu a kamery
5. Spodni systém detekce prekazek
6. Pozice pro montaz externich zafizeni

7. Mechanismus vychylovani ramen

8. Ridici a procesorové centrum (se zasuvkou pro SD kartu)
9. Pfedni LED

10. Pohonny systém (s motory, vrtulemi atd.)

11. Zadni LED

12. Inteligentni pohonné akumulétory

13. Hlavni vypina¢

7 v s

Hlavni c¢asti vysilace

1. Hlavni vypina¢
Slouzi pro zapinani a vypinani vysilace.
2. Pfepinac zvedani ramen

Pfepnutim nahoru nebo doll se zvedaji nebo spoustéji ramena s motory a

podvozkem.
3. Tlac¢itko Automaticky navrat (RTH)

Stisknéte a drzte pro aktivaci automatického navratu na Misto vzletu (RTH).

4. Krizové ovladace
Slouzi pro ovladani letu modelu.

5. LED indikator provoznich stavu

Signalizuje provozni stavy vysilace.

6. LED indikator napajeciho akumulatoru vysilace
Udava aktudlni stav vysilatového akumulatoru.

7. Nabijeci zasuvka

SlouZi pro pfipojeni nabijece pro nabijeni vysilacového akumulatoru.

8. Drzak mobilniho zafizeni
Slouzi pro upevnéni vaseho mobilniho zafizeni.

9. Antény
Pfenaseji signal pro ovladédni modelu a videosignal.

10. Drzak vysilace

14. Indikator stavu akumulatortd

15. Tlacitko pro uvolnéni akumulatoru
16. Horni infracerveny senzor

17. LED letovy indikator

18. Zasuvka pro DJI CINESSD

19. Pérovaci tlacitko

20. Prepinac USB rezimu

21. USB port




11. Knoflik ovladani zavésu

Otacenim knofliku se ovlada naklon kamery. V rezimu zavésu kamery
Free (Volny) stisknéte a drzte tlacitko C1 a otacejte knoflikem na vysila-
¢i pro nastaveni Uhlu zavésu v ose boceni. Pro nastaveni ndklonu FPV
kamery stisknéte a drzte tlacitko C2 a otacejte knoflikem na vysilaci.

12. Knoflik nastavovani kamery

Otéacenim knofliku je mozno nastavovat parametry kamery. Funguje
pouze, je-li vysila¢ pfipojen k mobilu s aplikaci DJI GO 4.

13. Tlacitko zaznamu videa

Stiskem spustite zaznam videa; dalsim stiskem jej ukoncite.

14. Pfepinac letovych rezimt 19. Port mini-HDMI A (video vystup)

Slouzi pro prepinani letovych rezim( P, S a A. Port HDMI A pro vystup videa.

15. Tlacitko spousti fotoaparatu 20. USB port (pro pripojeni mobilniho zaf¥izeni)
Stiskem pofidite fotografii. Slouzi pro pfipojeni mobilu s aplikaci DJI GO 4.

16. Tlacitko Pauza (pferuseni Inteligentniho letu) 21. TlacitkoC1

Kratce stisknéte pro opusténi rezimu TapFly, ActiveTrack a Advanced.  Tlacitko s funkci pfifaditelnou v aplikaci DJI GO 4.
17. Port mikro-USB 22. Tladitko C2

Pro propojeni vysilace s pocitatem pro aktualizaci firmwaru. Tlacitko s funkci pfifaditelnou v aplikaci DJI GO 4.

18. Port CAN-Bus
Pfipraven pro budouci pouziti.

MODEL

Tato kapitola popisuje funkce letového fidiciho sytému, Systému detekce prekazek a Inteligentniho pohonného akumulatoru.

Letovy ridici systém

Letovy fidici systém Inspire 2 ma nékolik zadsadnich vylep3eni. Bezpecnostni rezimy zahrnuji rezim Fail-Safe a Automaticky navrat na Misto
vzletu (RTH) Tyto funkce zajistuji bezpecny navrat modelu v piipadé ztraty fidiciho signélu. Letovy fidici systém zaznamenéva pfi kazdém
letu klicova letova data do palubniho zdznamového zafizeni pro pozdéjsi vyhodnoceni. Novy letovy fidici systém zarucuje také vyssi stabilitu
a novou funkci vzdusné brzdy.

Letové rezimy
K dispozici jsou tfi letové rezimy:
P-rezim: (Positioning, Pozice):
Nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signal. Model pouziva GPS a systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce pro automa-
tickou stabilizaci, navigaci mezi prekazkami nebo ke sledovani pohybujiciho se objektu. V tomto rezimu jsou také dostupné pokrocilé funkce
jako TapFly a ActiveTrack. Je-li zapnut predni systém detekce prekézek a svételné podminky jsou dostacujici, je maximalni letovy néklon 25°.
Je-li predni systém detekce prekazek vypnuty, maximalni letovy naklon je 35°.
Je-li GPS signdl slaby a osvétleni neni dostatecné pro ¢innost pfedniho a spodniho systému detekce prekdzek, model pouziva pouze baro-
metricky vyskomér pro ovladani a stabilizaci vysky.
Pozn.: P-rezim vyzaduje vétsi vychylky kiizovych ovladacl pro dosazeni vyssich rychlosti.
S-rezim (Sport, Sportovni):
Model pouziva GPS pro urcovani a stabilizaci polohy. Jelikoz predni a spodni systém detekce prekézek jsou vypnuty, model nebude schopen
v S-rezimu detekovat piekazky a vyhybat se jim. V S-rezimu nejsou rovnéz k dispozici Inteligentni letové rezimy a funkce Ground Station.
Pozn.: Odezvy fizeni jsou upraveny tak, aby zvysily manévrovaci schopnosti modelu a maximalni letova rychlost.
A-rezim (Attitude, Naklon):

Neni-li k dispozici GPS ani systém detekce prekazek, model pouziva pro udrzeni polohy pouze barometricky vyskomér, takze presné stabili-
zovana je pouze vyska. V A-rezimu nejsou rovnéz k dispozici Inteligentni letové rezimy a funkce Ground Station.

« V S-rezimu (Sportovni) je vyfazen predni a zadni systém detekce prekazek, coz znamen4, ze se model nebude schopen
A automaticky vyhnout pfekdzkam nachdzejicim se na jeho letové trase. Budte pozorni a udrzujte bezpe¢nou vzdale-

nost od okolnich pirekazek.

« MaximalIni rychlost a brzdna vzdalenost jsou v S-reZzimu (Sport) vyrazné zvétseny. Za bezvétii je vyzadovana minimalni
brzdna vzdalenost 50 metr{i (= vzdalenost nutna pro bezpecné zastaveni modelu pred prekazkou).

+ Odezva modeluje v S-rezimu (Sport) vyrazné zvysena, coz znamend, ze maly pohyb ovladace na vysilaci vyvold velky pohyb
modelu. Pfi 1étani dbejte zvysené opatrnosti a ponechavejte si vzdy dostate¢ny manévrovaci prostor.

+ Rychlost kleséani modelu je v S-rezimu (Sport) vyrazné zvysena. Za bezvétii je vyzadovana minimalni brzdnd vzdalenost 50 m.

Q:- « Pro zménu letového rezimu modelu slouzi prepinac letovych rezimi na vysilaci.

Upozornéni tykajici se rezimu Atti

Model do rezimu Atti pfejde ve dvou nasledujicich pfipadech:

Pasivni pfechod: Kdyz je GPS signal slaby nebo kompas zaznamenava silné ruseni, zatimco systém detekce prekazek neni dostupny.
Aktivni pfechod: Uzivatel pfepne pfepinac letovych rezimG do A-rezimu.

V A-rezimu jsou systém detekce prekazek a nékteré pokrocilé funkce vyrazeny. Model nemize pfesné udrzovat pozici nebo automaticky brz-
dit pred prekazkou a je snadno ovliviiovén okolnim prostfedim, coz muize vést k samovolné zméné pozice ve vodorovné roviné. Pro presné
ovladani pozice pouzivejte vysila¢. Ovladani modelu v A-rezimu mize byt obtizné. NeZ model pfepnete do A-rezimu, vénujte ¢as nacviku
pilotdze v tomto rezimu, abyste se s ni dobre sezndmili. S modelem nelétejte ve vétsi vzdélenosti, protoze byste nad nim mohli ztratit kont-
rolu a ohrozit jeho okoli. Vyhnéte se |étani na mistech, kde je slaby GPS signal nebo ve stisnénych prostordch. Model bude jinak nucen pfejit
do A-rezimu, coz muze byt nebezpecné — v takovém pfipadé co nejdfive pfistarte na bezpe¢ném misté.



LED letovy indikator

Inspire 2 je vybaven pfednimi a zadnimi LED pozi¢nimi svétly a LED letovym indikatorem. Jejich poloha je zndzornéna na nasledujicich ob-

razcich.

Pfedni LED

LED letovy indikator

Zadni LED

Ptednia zadni LED ukazuji polohu modelu. Pfedni LED sviti nepferusovanym cervenym a zadni LED nepferusovanym zelenym svitem (predni

a zadni LED je mozno vypnout v aplikaci DJI GO 4).

LED letovy indikator signalizuje provozni stavy fidici letové jednotky. Pfehled signalizace najdete v nasledujici tabulce:

Piehled signalizace LED letového indikatoru

Normalni

Blika stfidavé ¢ervena - zelena - zluta

Inicializace a autotest po zapnuti

Ctyfnasobné zluté bliknuti

Zahftivani modelu

Pomalé blikani zelena

P-rezim s GPS*

Dvojité zelené bliknuti

P-rezim s pfednim a zadnim systémem detekce prekdzek*

Pomalé blikani zluta

A-rezim bez GPS a systému detekce prekazek

Rychlé zelené blikani

Brzdéni

Vystrazna signalizace

Rychlé blikani Zluta

Ztrata signalu z vysilace

Pomalé blikani ¢ervena

Varovani pfi nedostatku energie v pohonném akumuléatoru

Rychlé blikani ¢ervena

Kriticky nedostatek energie v pohonném akumulatoru

Cervené zablesky

Chyba inercidlni IMU jednotky

Neprerusovana Cervend

Kritickd chyba

Stfidaveé rychle blika ¢ervend - Zlutd

Kompas vyZzaduje kalibraci

*) Pomalé zelené blikani v P-rezimu a rychlé blikani v S-rezimu.

Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)

Funkce automatického navratu na Misto vzletu vrati model zpét na posledni zaznamenané Misto vzletu. Ke spusténi procedury ndvratu
muze dojit ze tii ddvodu: aktivace funkce Smart RTH, aktivace vystrahy pfi nedostatku energie v pohonném akumulatoru (Low Battery RTH)
nebo aktivace Failsafe (Failsafe RTH).

GPS Popis

Misto vzletu je misto, znéhoz model vzIét3, je-li po zapnuti model signal GPS dostatecné silny. Sila
GPS signalu je indikovana pomoci GPS ikony ( %l méné nez 4 sloupce se povazuji za slaby GPS
signdl). KdyZ dojde k zapsani Mista vzletu, LED letovy indikator bude rychle blikat.

Misto vzletu
(Home Point) %'"

« Model mUize detekovat piekazky a vyhybat se jim, je-li predni systém detekce prekdzek zapnuty a svételné podminky jsou
& dostate¢né. Model automaticky nastoupa, aby se vyhnul piekazce, a pomalu sestoupi, jakmile se vrati na Misto vzletu. Aby se
zajistilo, ze se model na Misto vzletu vrati v letu vpfed, nem(iZe se béhem RTH ndvratu otacet nebo letét doprava nebo doleva,

kdyz je predni systém detekce prekdzek zapnuty.

Smart RTH (Inteligentni navrat na Misto vzletu)

Pouzijte tlac¢itko RTH na vysilaci nebo klepnéte na RTH tlacitko v aplikaci DJI GO 4 a fid'te se pokyny na obrazovce, je-li k dispozici silny signal
GPS pro spusténi funkce Smart RTH. Model se vrati na posledni zaznamenané Misto vzletu. BEhem Inteligentniho navratu mizete pouzit
ovladace na vysilaci pro zménu vysky nebo rychlosti, abyste se vyhnuli kolizi s prekdzkou. V pribéhu navratu model bude pouzivat primarni
kameru pro identifikaci prekazek ve vzdalenosti az 300 m pred pfidi, coz mu umozni naplanovat bezpecnou trasu zpét. Proceduru Smart RTH
spustite stiskem a podrzenim tlacitka Smart RTH, dalsim stiskem funkci ukoncite a miZzete plné prevzit zpét fizeni.

Low battery RTH (Navrat pii nizkém napéti)

Nouzovy rezim Low battery RTH je spustén, jakmile je Inteligentni pohonny akumulator vybity na droven, pfi niz jiz m{Ze byt ohrozen bez-
pecny ndvrat modelu. Jakmile se objevi vystrazna signalizace, pilot by se mél s modelem ihned vratit zpét a pfistat. Aplikace DJI GO 4 zobrazi
doporuceni, aby se neprodlené s modelem vratil na Misto vzletu, pokud dojde ke spusténi vystrazné signalizace. Model se automaticky vrati
na Misto vzletu, pokud pilot neucini nic béhem ndsledujicich 10 sekund. UZivatel mGze automaticky névrat zrusit krdtkym stiskem tlacitka
RTH na vysilaci. Prahové urovné varovani jsou automaticky stanovovény v zévislosti na aktudlni vysce modelu a jeho vzdéalenosti od Mista
vzletu. Je-li procedura RTH névratu zrusena po vydani vystrahy pfi nedostatku energie, Inteligentni pohonny akumuldtor nemusi mit dosta-
tek energie pro bezpecné pfistani modelu, coz mGze vést k havarii nebo ztraté modelu.

Model automaticky pfistane, pokud aktudlni stav akumulatoru staci pouze na pfistani ze sou¢asné vysky, v niz model leti. Pilot m{ze pomoci
vysilace fidit orientaci modelu béhem sestupu na pfistani.

Podrobnosti o prahovych trovnich signalizace v aplikaci DJI GO 4 jsou uvedeny nize:
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Kriticky nedostatek energie (¢ervend)

Dostatek energie (zelend)

Nedostatek energie (Zlutd)

o9

| Indikator stavu akumulatoru

Odhadovand zbyvajici doba letu

MnoZstvi energie nutné k
ndvratu na Misto vzletu

Uroven varovani

Poznamka

LED letovy indikator

Aplikace DJIGO 4

Co délat

Akumulator ma

Klepnéte na ,Go-Home” pro automatic-
ky ndvrat na Misto vzletu a pfistani nebo
na ,Cancel” pro pokracovani v normalnim

Co nejdfive se s modelem

zena na aktualnim

Nedostatek ener- | nedostatek energie. | Pomalé cervené s . vratte zpét a pfistarite. Za-
. o e, letu. Pokud neudélate nic, model po 10 s .
gie Pfistante s mode- blikani L o L X stavte motory a vymente

. pfejde do rezimu automatického névratu .
lem, prosim. o P . , .+ | akumuldtor.
a pfistane. Vysila¢ bude vydavat vystrazny
zvukovy signal.

Kriticky nedostatek | Model musi ihned Rychlé cervené (:)brazoyka aphkacev DJI GO 4 bude b",kaf Model za¢ne automaticky
: _— Do Cervené a model za¢ne sestupovat. Vysila¢ o
energie pristat. blikani ‘ % S sestupovat a pfistane.

bude vydévat vystrazny zvukovy signal.
Odhadovana zbyva-
Odhadovana zby- |jici doba letu zalo- . . y
neni neni neni

vajici doba letu

stavu akumulatoru.

- Je-li aktivovana signalizace kritického nedostatku energie a model za¢ne automaticky klesat, mizete vychylenim ovladace
plynu nahoru model uvést do viseni a navést jej na pfihodnéjsi misto pro pfistani.

« Barevné zény indikatoru stavu akumulatoru odrazeji odhadovanou zbyvajici dobu letu a jsou automaticky nastavovany dle
aktudlniho stavu modelu.

Failsafe RTH (Navrat pfi ztraté ridiciho signalu z vysilace)

Pokud bylo Misto vzletu spravné zaznamenano a kompas pracuje normalné, model pfejde do nouzového rezimu fail-safe, jestlize dojde ke
ztraté signalu z vysilace po dobu delsi nez 3 sekundy. Model si naplanuje ndvratovou trasu a po puivodni trase letu se vrati na Misto vzletu.
Proceduru automatického navratu je mozno prerusit a prevzit zpét fizeni modelu, pokud doslo k obnoveni pfijmu fidiciho signélu.

RTH procedura

1. Automatické zapsani Mista vzletu.

2. Je spusténa procedura RTH, tj. Smart RTH, Low-Battery RTH nebo Failsafe RTH.

3. Misto vzletu je potvrzeno a model nastavi svoji orientaci.

4.a.Model nastoupa do pfednastavené vysky pro RTH navrat a poté leti k Mistu vzletu, pokud se model nachézi vice nez 20 m od Mista vzletu.
b. Model automaticky pfistane, pokud je spusténa procedura RTH a model se nachazi ve vzdélenosti mensi nez 20 m od Mista vzletu.

5. Model prejde do viseni 0,7 m nad zemi a vy¢kava na potvrzeni od pilota. Po obdrzeni potvrzeni od pilota model pfistane a vypne motory.

1. Zapsani Mista vzletu (HP)

2. Ztréta signalu z vysilace

3. Signél ztracen po delsi dobu (po 3 s)

¥l

@®

w

< Vystoupd do Failsafe vysky .
I Failsafe vyska
® Vyska nad HP < Failsafe vyska

5. Pfistani (po potvrzeni pilotem)

= w

v
@®

Visfv 0,7 m nad Mistem vzletu

A

nebo neni vibec k dispozici.

tlacitko pro pferuseni sestupu a prevzeti fizeni.

stoupat a ihned se vrati na Misto vzletu.

« Model nemuze provést proceduru RTH, je-li GPS signal slaby ( %

méné nez 4 sloupce se povazuji za slaby GPS signal)
- Uzivatel nemUze ovladat model v dobé, kdy stoupa do vysky 20 m z aktudlni letové vysky. Uzivatel ale mize stisknout RTH

« Model automaticky sestoupi a pristane, je-li RTH spusténo v pfipadé, ze model leti v okruhu 20 metr(i od Mista vzletu. Pokud
v pribéhu RTH procedury poté, co model vystoupd na vysku vétsi nez 20 m, pohnete ovlada¢em plynu, model prestane

« V rezimu Fail-safe se model nedokaze vyhnout prekazkam, je-li vypnut predni systém detekce prekazek, a proto je tieba
pred kazdym letem nastavit rozumnou vysku letu pii automatickém navratu domu. Spustte aplikaci DJI GO 4, vstupte do
menu ,Camera“ a klepnéte na 3¢ pro nastaveni vysky letu v reZimu Failsafe (Failsafe Altitude).




Poznamky k bezpe¢nému pouzivani RTH

Model se pfi failsafe RTH navratu nemUze sdm vyhnout prekazkam, je-li vypnut pfedni systém detekce pre-
kazek. Je proto dulezité pred kazdym letem nastavit odpovidajici vysku pro fail-safe navrat. Spustte aplikaci
DJI GO 4, vstupte na stranku ,Camera” a klepnéte na 3¢ pro nastaveni vysky pro automaticky navrat (Failsafe
altitude).

Pokud model leti ve vysce pod 20 m a dojde ke spusténi failsafe (v¢etné Smart RTH a Low battery RTH), model
z aktualni letové hladiny nejprve automaticky vystoupi do 20 m. Stoupani mizete zastavit pouze opusténim

failsafe rezimu.

Model automaticky sestoupi a pfistane, je-li RTH navrat spustén ve chvili, kdy model leti v okruhu 20 m od
Mista vzletu. Model zastavi stoupani a ihned se vréti na Misto vzletu, pokud pohnete ovlada¢em plynu, jakmile
model dosdhne vysky 20 m nebo vy3si po spusténi failsafe.

% 1l ‘ ‘ Model se nemUze vratit na Misto vzletu, je-li GPS signal slaby (.l sviti méné nez 4 sloupce) nebo chybi vibec
Pokud pohnete ovlada¢em plynu poté, co model vystoupd nad 20 m, ale je nize nez nastavena vyska pro RTH
navrat, model zastavi stoupdni a ihned se vrati na Misto vzletu.

Vyhybani se piekazkam pii Automatickém navratu RTH

Model nyni mGze béhem Automatického névratu RTH detekovat prekazky a pokusit se jim aktivné vyhnout za predpokladu, Ze svételné

podminky jsou vhodné pro pfedni systém detekce prekazek. Jakmile model detekuje piekazku, bude reagovat takto:

1. Model bude pouzivat primarni kameru pro identifikaci prekazek ve vzdalenosti az 300 m pred pfidi, coZ mu umozni naplanovat bezpecnou
trasu zpét.

2. Model zpomali, je-li detekovana prekazka ve vzdalenosti 15 m pred pfidi.

3. Model se zastavi, prejde do viseni a poté zacne svisle stoupat, aby se vyhnul pfekazce. Model posléze stoupdni zastavi, jakmile se nachézi
aspon 5 m nad detekovanou prekazkou.

4. Automaticky navrat RTH se poté obnovi, model pokracuje v letu na Misto vzletu v aktudini vysce.

300 metrii

*) Funkce se pfipravuje pro dalsi verzi firmwaru.

« Detekce prekazek je vypnuta béhem RTH sestupu. Pocinejte si opatrné.
A + Aby bylo zajisténo, ze model vrati zpét s pfidi ve sméru letu, modelem nesmite béhem Automatického ndvratu RTH otacet,
je-li predni systém detekce prekdzek zapnuty.
+ Model se nemiize vyhnout pfekdzkam nad sebou, vedle sebe nebo za sebou.

Pristavaci ochrana (Landing Protection)

Pristavaci ochrana se aktivuje béhem pfi pouziti Automatického pfistani (Auto Landing).

1. Kdyz Pfistavaci ochrana urci, Ze povrch zemé je vhodny pro pfistani, Inspire 2 jemné pfistane.

2. Kdyz Ptistavaci ochrana ur¢i, ze povrch zemé neni vhodny pro pfistani, Inspire 2 pfejde do viseni a bude vyckdvat na potvrzeni pfistani
pilotem. Model prejde do viseni, kdyz detekuje, ze povrch zemé neni vhodny pro pfistani, dokonce i kdyz se objevi vystraha pfi kritické ne-
dostatku energie. Jenom pokud stav energie v akumulatoru klesne na 0%, model pfistane. UZivatel mize stale ovladat orientaci modelu.

3. Pokud Pristavaci ochrana nepracuje, aplikace DJI GO 4 zobrazi upozornéni na ptistani, jakmile Inspire 2 sestoupi pod 0,7 metru. Vychylte
ovlada¢ plynu dold na 2 sekundy nebo potvrdte klepnutim v aplikaci, abyste spustili pfistavani, jakmile mate jistotou, Ze je povrch pod
modelem vhodny pro pfistani.

+ Model nebude detekovat povrch pro pristani pfi zapnuté funkci ptistavaci ochrany za nasledujicich situaci:
A « Kdyz pilot model ovlada ovladaci klopeni/klonéni/plynu (pfistavaci ochrana se znovu aktivuje, jakmile pohyby ovlaadc¢t na
vysilaci ustanou).
« Kdyz systém urcovani a stabilizace pozice nefunguje spravné (napi. nadmérném samovolném driftu modelu).
+ Kdyz je spodni systém detekce prekazek kalibrovan abnormalné.
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f + Kdyz svételné podminky nejsou dostatecné pro ¢innost spodniho systému detekce prekazek
« Kdyz se prekadzka nachazi ve vzdélenosti do 1 metru od modelu, model zpomali a pfejde do viseni ve vysce 0,7 m nad zemi.
Model pristane poté, co obdrzi potvrzeni od pilota.

INTELIGENTNI LETOVE REZIMY

Model nabiziI Ipteligentm’ letové rezimy zahrnujici rezimy ActiveTrack (Aktivni sledovani), TapFly (Ovladani klepnutim) a Tripod (Trojnozka).
Klepnéte na (°°) v aplikaci DJI GO 4 nebo stisknéte funkéni tlacitko na vysilaci pro zapnuti nékterého z Inteligentnich letovych rezima.
Kdyz je zapnut Inteligentni letovy rezim, kamera na zavésu bude nahravat obrazova data systému detekce prekazek a ukladat v systému
zéznamu letovych dat. Nahravani ukondi, jakmile je Inteligentni letovy rezim vypnut. Obrazova data systému detekce prekazek se pouzivaji

pro zvyseni bezpecnosti Inteligentnich letovych rezim a jejich presnosti porovnanim s vlastni historii dat.

TapFly (Ovladani klepnutim)
Uvod

S pomoci funkce TapFly nyni mizete klepnutim na displej mobilniho zafizeni ptikdzat modelu, aby letél pozadovanym smérem bez pouziti
vysilace. Model se mdze automaticky vyhybat prekdzkam nebo se za letu zastavit a automaticky viset za predpokladu, Ze neni pfilis tma
(<300 lux) ani pfilis intenzivni osvétleni (>10,000 lux).

Pouzivani TapFly

Zkontrolujte, ze v Inteligentnim pohonném akumuldtoru je vice nez 50% energie a model je letovém rezimu P. Pro pouziti funkce TapFly
postupujte nasledovné:

1. S modelem vzlétnéte do vysky aspor 2 metrd nad zemi.

PS4
-
oN ) oFF

Auto Hold

50 st & wocwon il @ sove
200 1/200 56 +03 5000K[@ 4KP30 20:12

3.Klepnéte jednou ve sméru cile a vyckejte, aZ se objevi ikona @ Klepnéte znovu pro potvrzeni volby a model se automaticky vyda smérem
ke zvolenému cili.

% T 407
rhrees Bk el @l HDul BB 7w i e*e
: e

w  swm E o wosll @ some ] asar 7
200 1200 56 +03 5000KN 4KP30 2012 m

7y
L/

« Modelu nedévejte povel k letu smérem k osobam, zvifatdim, malym a tenkym objektlm (napf. vétvim strom a elektrickym
A vedenim) nebo prahlednym objektlim (napt. sklo nebo voda).

- Vsimejte si potencidlnich prekazek na letové trase a drzte se v bezpecné vzdalenosti od nich.

- Skute¢na a predpokladana trasa letu se pii pouziti funkce TapFly maze lisit.

+ Volitelny rozsah pro oznacené cile na obrazovce je omezeny. Neni mozné zvolit polohu pro TapFly v blizkosti horniho nebo

dolniho okraje obrazovky.
+ Rezim TapFly nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad plochou pokrytou vodou nebo snéhem.
« Budte velmi opatrni, pokud létate za slabého (<300 luxt) nebo velmi silného (>10 000 luxd) osvétleni.

10




:Q'_ « Zapnéte ovladani zavésu kiizovymi ovladaci v aplikaci DJI GO 4 a mizete ovladat orientaci zavésu prostifednictvim vysilace.

Jsou-li pouzivany ovladace, zavés prejde automaticky do volného rezimu (Free Mode). Pravy ovladac (plati pro Méd 2) pouzi-
vejte pro ovladani zavésu v ose boceni, zatimco levy ovladac pro ovladani naklonu v ose klopeni. Otacenim levého knofliku
ovladate letovou rychlost modelu.

Po potvrzeni TapFly volby model automaticky poleti smérem k oblasti oznacené ikonou () . Méjte na paméti, ze stdle mizete pouzivat
ovladace na vysilaci pro fizeni dréhy letu vaseho modelu.

Méjte také na paméti, ze model automaticky upravi svoji rychlost, pokud detekuje piekazku ve sméru letu nebo pokud leti pfilis blizko k
zemi. Aplikace DJI GO 4 vas upozorni, Ze model prelétava prekazku nebo ji oblétava zleva ¢i zprava. Pilot by vSak nemél spoléhat na tuto
funkci pro navigovani modelu mezi prekdzkami. Pokud GPS signél zeslabne, fail-safe procedura dostane prednost pred pfikazem TapFly;
model ukonc¢i autonomni TapFly let a automaticky se vrati na Misto vzletu.

~—a_

Ukoncéeni TapFly

Pro ukonceni rezimu TapFly pouZijte nasledujici postupy:

1. Klepnéte na tlacitko ,, © " na obrazovce.

2. Ovladac klopeni na vysilaci stdhnéte doll a drzte jej tam déle nezZ 3 sekundy.
3. Kratce stisknéte tlacitko preruseniinteligentniho letu na vysilaci.

@ Nebo @ Nebo
) 4

Model se po ukonceni rezimu TapFly zastavi a prejde do viseni. Mlizete bud klepnutim urcit novy cilovy smér, nebo dale letét s ru¢nim fize-
nim.

Tlacitko preruseni
inteligentniho letu

1"



ActiveTrack (Aktivni sledovani)

Funkce aktivniho sledovéni ActiveTrack umozriuje oznacit a sledovat pohybuijici se objekt na obrazovce vaseho mobilniho zafizeni. Model se
bude automaticky vyhybat prekazkdm na svoji letové trase. Pro aktivni sledovani neni tfeba Zadné dalsi externi zafizeni.
Inspire 2 mGze automaticky identifikovat a sledovat kola a dalsi vozidla, lidi a zvitata a pro kazdy objekt pouzivat rlizné strategie sledovani.

Pouzivani funkce ActiveTrack

Zkontrolujte, Ze v Inteligentnim pohonném akumulatoru je vice nez 50% energie a model je v letovém rezimu P. Pro pouziti funkce Active-
Track postupujte nasledovné:

1. Vzlétnéte a model uvedte do viseni ve vysce nejméné 2 metry.

PS4
oN ) orr

Auto Hold

hyeees &G o)l HDal BBk iov

50 s F o e Gustam somE ] capacTy
200 1/200 56 +03 5000K | 4KP30 20:12 4KP30 384G

@
‘O
2
%
D H M T
HS KM/H VS M/S VPSS M

3. Klepnéte na objekt, ktery chcete sledovat, a klepnutim potvrdte volbu. Pokud neni objekt automaticky rozpoznan, prstem jej oramujte.
Ramecek " § se zbarvi zeleng, jakmile je sledovani spusténo. Pokud se ramecek zbarvi cervené, objekt nebyl identifikovan, a je tieba jej
zvolit znovu.

®

=
o
o

ActiveTrack zahrnuje nasledujici funkce:
Trace (Stopovani) Profile (Profil)

Model automaticky sleduje objekt v kon-|Model sleduje objekt v konstantnim uhlu a
stantni vzdalenosti. Ovladac klonéni na vysi- | vzdélenosti z boku. Ovlada¢ klonéni na vysi-
la¢i nebo posuvnik v DJI GO 4 mlzete pouzit | la¢i mGzete pouZit pro obkrouzZeni objektu.

pro obkrouzeni objektu.
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A + Nevolte oblast, kde se nachézeji osoby, zvifata, malé a tenké objekty (napf. vétve stromu a elektricka vedeni) nebo prahled-
né objekty (napt. sklo a voda).
« Udrzujte bezpecnou vzdélenost od prekazek podél letové trasy, zvlasté leti-li model vzad.
« Budte zvlasté opatrni, pokud pouzivéte ActiveTrack v nasledujicich situacich:
a) Pohyb sledovaného objektu se neodehrava na vodorovné plose.
b) Tvar sledovaného objektu se za pohybu drasticky méni.
¢) Sledovany objekt mze byt blokovan nebo mimo dohled po dlouhou dobu.
d) Sledovany objekt se pohybuje po snéhem pokrytém povrchu.
e) Létate za slabého (<300 luxt) nebo velmi silného (>10 000 luxt) osvétleni
f) Sledovany objekt m& podobnou barvu nebo barevnou texturu jako okolni prostredi.
« Pri pouziti ActiveTrack musite dodrzovat zakony a predpisy chranici soukromi.
« Vrezimu Profile se model nebude schopen vyhybat prekdzkam. Tento rezim pouzivejte v otevienych prostorach.

Opusténi rezimu ActiveTrack

Rezim ActiveTrack mUzete opustit dvéma zpUsoby:

1. Klepnéte na tlacitko , @ *“ na obrazovce.

2. Kratce stisknéte tlacitko preruseni inteligentniho letu na vysilaci.

Model se po ukonceni rezimu ActiveTrack zastavi a pfejde do viseni. Mizete bud' urcit novy cilovy
objekt, nebo pokracovat v letu s ru¢nim fizenim.

Rezim trojnozky (Tripod Mode)

Klepnéte na ikonu v aplikaci DJI GO 4 pro zapnuti rezimu Trojnozky. ReZim Trojnozky omezuje maximalni rychlost Inspire 2 (tu je mozno
nastavit v aplikaci DJI GO 4) a snizeny jsou rovnéz odezvy na pohyby ovladact pro plynuleji ovladany pohyb, ¢imz ziskate presné a jemné
ovladani potfebné pro presné a plynulé snimani obrazu. Rezim trojnozky je mozno pouzit v mnoha situacich, kdy je vyzadovéno pouziti
kamerového jefdbu nebo jizdy, protoZze v tomto rezimu je mozno pofizovat plynulejsi a ostiejsi videa.

+ Rezim trojnozky pouzivejte pouze tehdy, je-li GPS signdl silny a svételné podminky jsou idedIni pro fungovani systému de-
A tekce prekazek. Pokud dojde ke ztraté GPS signélu a systém detekce piekazek nemuze spravné fungovat, model automatic-
ky prejde do A-rezimu. V takovém pfipadé se letova rychlost zvysi a model nebude schopen viset na misté. Rezim trojnozky

pouzivejte s velkou opatrnosti.

Rezim Zacileni Pro (Spotlight Pro)
Spotlight Pro je novy sledovaci rezim, ktery umoznuje jedinému pilotovi zachytit komplexni, dramatické zabéry. Zavés v ném bude auto-
maticky udrzovat kameru namifenou na cilovy objekt. Vyberte a uzamknéte objekt v rezimu Spotlight Pro a kamera na zavésu mlze snimat
cilovy objekt bez ohledu na smér letu modelu.
Quick Mode (Rychly rezim): Prstem ordmujte objekt pro zahajeni sledovani.
Composition Mode (Kompozi¢ni rezim): Prstem nakreslete ¢tverec. Jakmile se objekt, ktery chcete sledovat, dostane do tohoto ¢tverce,
stisknéte tlacitko C2 pro zahajeni sledovéni. DalSim stiskem C2 sledovani ukondite.
V rezimu Free (Volny) mUzete ovladat kurs modelu nezavisle na kametre.
V rezimu Follow (N&sledovat) bude kurs modelu stejny jako smér, jimz mifi kamera.
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« Cilovy objekt muzete posouvat v aplikaci DJI GO 4 nebo ovladat zavés pomoci kiizovych ovlaadcd, abyste zménili polohu
L ” \ cilového objektu v aplikaci.

+ Ve vychozim nastaveni je umoznéna automatickd oto¢ka modelu ve volném rezimu Free. Ota¢i modelem v opa¢ném sme-
ru, nez se otaci zaves, aby se béhem snimani eliminovalo omezeni dané rozsahem vychylek zavésu.
+ Rezim Spotlight Pro je mozno pouzivat také v S-rezimu, A-rezimu, rezimu TapFly a rezimu Trojnozky.
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Systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce

Hlavni ¢asti systému detekce prekazek jsou umistény na pfedni a spodni ¢asti Inspire 2 — zahrnuji dva stereoskopické optické senzory (1), (2) a
dva ultrazvukové senzory (3). Systém detekce prekazek pouziva data z ultrazvukovych a optickych ¢idel pro pfesné stanoveni a udrZeni aktu-
alni polohy modelu, coz Inspire 2 umoznuje viset na misté presnéji a létat v mistnosti nebo v prostiedi, kde neni k dispozici signal GPS. Systém
detekce prekazek neustdle skenuje okoli, zda se v ném nenachazeji prekazky, ¢imz Inspire 2 umozni je preletét, obletét nebo pfejit do viseni.
Infracerveny systém detekce (4) se sklada ze dvou 3D infracervenych moduld umisténych na horni strané modelu. Tato ¢idla patraji po pfi-
tomnosti prekdzek nad modelem a jsou aktivni v urcitych letovych rezimech.

Provozni rozsah detekénich senzor
Provozni rozsah detekce optickych senzord systému detekce prekdzek a infracerveného systému detekce je zndzornén na obrazcich nize.

Méjte na paméti, Ze model nemize zaznamenat a vyhnout se prekdzkam, které jsou mimo provozni rozsah detekénich senzoru.

é - Model nem(ize detekovat objekty ve stinu. Létejte opatrné.

Provozni rozsah detekce ultrazvukovych senzorl je zndzornén na nasledujicim obrazku.

14




Kalibrace senzort
Kamery pfedniho a spodniho systému detekce pfekazek nainstalované na modelu jsou kalibrovany ve vyrobé. Tyto kamery jsou viak velmi
citlivé na ndrazy, proto je nutné je ¢as od ¢asu kalibrovat s pomoci PC programu DJI Assistant 2.

Kalibrace s pomoci kalibracni desky

1. Ujistéte se, Zze model je v Pfistavaci poloze. Zapnéte model a pfepnéte piepinac USB rezimu dold.
2. Inspire 2 propojte s PC pomoci USB kabelu (s USB A konektory na obou koncich).

3. Spustte program DJI Assistant 2 a pfipojte se j vasemu DJI Gctu.

4. Kliknéte na Inspire 2 a tlacitko kalibrace.

stantu 2 pro dokonceni kalibrace.
6. Model umistéte do vodorovné polohy a ujistéte se, strana kalibra¢ni desky s teckami mifi smérem ke spodnimu systému detekce a déle se
fidte pokyny v DJI Assistantu 2 pro dokonceni kalibrace.

Kalibrace s pomoci obrazovky
Pti kalibraci postupujte nasledovné:

3. Modelem otocte v ose

1. Model namiite smérem na 2. Dosdhnéte prekryti N g
obrazovku rameck boceni a klopeni
é « Po kalibraci nevypinejte model nebo neodpojujte USB kabel a vyckejte na dokonceni zpracovani kalibra¢nich dat.

Pouzivani spodniho systému detekce pirekazek

Spodni systém detekce prekazek se aktivuje automaticky po zapnuti modelu. Neni tfeba Zadné ru¢ni zapinani nebo nastavovani. Spodni
systém detekce prekazek se typicky pouziva pfi Iétani v mistnosti, kde neni k dispozici signal GPS. S jeho pomoci miize model presné viset
dokonce i bez GPS signalu.

"
O
<
&
=
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Pro pouziti spodniho systému detekce prekazek postupujte nasledovné:

1. Pfepinac letovych rezim0 prepnéte do P-rezimu.

2. Model postavte na rovny povrch. Méjte na paméti, ze spodni systém detekce prekazek nem(ize pracovat spravné na
uniformnich povrsich (jednobarevnych bez proménlivé textury nebo s opakujicim se vzorem).

3.Zapnéte model. LED letovy indikator blikne dvakrat zelené, coz signalizuje, Ze je spodni systém detekce prekazek pfipra-
ven. Jemné vychylte ovladac plynu nahoru, aby se model vznesl; model poté bude stabilné viset na misté.
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Asistované zastaveni pired prekazkou

Diky systému detekce prekézek je nyni model schopen iniciovat brzdny manévr, pokud je detekovana prekazka v okoli modelu. Pamatujte,
Ze predni a spodni systém detekovani pfekazek nejlépe pracuje za idealnich svételnych podminek a v pfipadé prekazky nepostradajici zfe-
telnou texturu. Navic, rychlost modelu nesmi prekrocit 50 km/h, aby mél model ¢as prerusit let a zastavit v bezpecné vzdalenosti.

- Cinnost systému detekce prekazek a infracerveného systému detekce zavisi na charakteru povrchu, nad nimz lététe. Ultra-
& zvukové senzory nemuseji byt schopné méfit vzdalenost nad materialem silné pohlcujicim zvuk a kamery nemuseji fungo-
vat spravné v nepfiznivych svételnych podminkach. Model automaticky pfejde z P-reZimu do A-rezimu, neni-li jak GPS, tak
systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce pouzitelny. S modelem proto Iétejte velmi opatrné v kterékoliv z
nasledujicich situaci:
a) Léténi nad jednobarevnym povrchem (napt. cely ¢erny, cely bily, ¢erveny, zeleny atd.)
b) Létani nad materidlem s vysokou odrazivosti.
c) Létani vysokou rychlosti (nad 50 km/h ve 2 metrech nebo nad 18 km/h v 1 metru).
d) Létani nad vodou nebo jinymi prihlednymi povrchy.
e) Létani nad pohybujicimi se povrchy nebo objekty.
f) Létani v prostoru kde se ¢asto nebo drasticky méni Uroven osvétleni.
g) Létani nad extrémné tmavymi (lux <10) nebo jasnymi (lux>100000) povrchy.
h) Létani nad povrchy silné pohlcujicimi zvukové viny (napt. tlusty koberec).
i) Létani nad povrchy bez zietelnych oblasti jiné barvy.
j) Létani nad povrchy s identickymi opakujicimi se barevnymi vzory (napf. dlazdicemi).
k) Létani nad naklonénymi povrchy, které odrazeji zvukové viny mimo model.
1) Létani nad prekazkami, které maji pfilis maly povrch efektivné odrazejici infracervené zareni.
m) Nenatacejte boky dvou modelll proti sobé, abyste predesli vzajemnému ruseni 3D infracervenych moduld.
n) Ochranna skla infracervenych modull ni¢im nezakryvejte. Udrzujte je Cista a neposkozena.

:Q'_ « Senzory udrzujte stéle Cisté. Necistoty nebo jiné pfekazky mohou negativné ovlivnit jejich tc¢innost.
« Spodni systém detekce prekédzek je ucinny pouze, je-li model ve vysce 0,3 az 10 metrd.

« Systém detekce prekazek nemusi pracovat sprdvné, pokud model leti nad vodou.

« Systém detekce prekdzek nemusi byt schopen rozeznat barevné struktury na zemi pfi slabém osvétleni (méné nez 100 luxa).
+ Nepouzivejte jina ultrazvukova zafizeni na frekvenci 40 kHz, na niz pracuje prednia spodni systém detekce prekézek systém.

@ « Pfi pouzivani pfedniho a spodniho systému detekce prekézek dbejte, aby se v blizkosti nenachazela zvitata. Sonar vydava
zvuk o vysoké frekvenci, ktery mohou nékterad zvitata slyset, a mGze byt pro né extrémné stresujici.

Zapisovac letovych udaju

Letova data jsou automaticky zaznamendvéna do interni paméti modelu. Model mizete pfipojit k pocitaci prostfednictvim USB zasuvky a
tato data vyexportovat pomoci programu DJI Assistant 2. To zahrnuje data pro senzory, naviga¢ni systém, letové telemetrické udaje, infor-
mace o stavu systéma modelu a dalsich pfipojenych zafizeni, bezletové zény a obrazova data ze systému detekce prekazek. Méjte na paméti,
ze vsechna data jsou zakédovana a uloZzena pouze na vasem zafizeni DJI. data se automaticky nenahravaji na server DJI, ani nejsou jinak s
DJI sdilena.

Montaz a demontaz vrtuli
Upevnéni vrtuli
Ridte se pokyny v kapitole ,MontaZ rychloupevhovacich vrtuli 1550T".
Demontaz vrtuli
Jednou rukou pfidrzte motor, druhou rukou stisknéte pojistné pruziny a zdmek vrtule otocte ve sméru pro odemknuti.

« Pozor na ostré hrany vrtuli. Zachazejte s nimi opatrné.
& « Pouzivejte pouze vrtule schvalené DJI. Nemichejte rlizné typy vrtuli.
« Pred kazdym vzletem se ujistéte, ze jsou vrtule sprdvné a spolehlivé upevnéné.
« Pred kazdym letem se ujistéte, ze jsou vrtule v dobrém stavu. Nepouzivejte staré, opotiebené, poskradbané, nastipnuté nebo
nalomené vrtule.
- Nedotykejte se otacejicich se vrtuli a motorq, vzdy se pohybujte v bezpec¢né vzdalenosti od nich.
« Pouzivejte pouze originalni vrtule DJI pro zajisténi vysokého vykonu a bezpeéného provozu.
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Inteligentni pohonny akumulator DJI

Inteligentni pohonny akumuldtor mé kapacitu 4280 mAh, jmenovité napéti 22,8 V a je vybaven pro inteligentni fizeni nabijeni a vybijeni.
Akumulator miiZe byt nabijen pouze odpovidajicim nabije¢em schvalenym DJI.

A « Akumulatory musejii byt pfed prvnim pouzitim pIné nabité.

Funkce Inteligentniho pohonného akumulatoru DJI

1. Indikace kapacity akumulatoru: LED indikator signalizuje aktudlni stav nabiti.

2. Funkce automatického vybijeni: Akumulator se automaticky vybije pod 70% celkové kapacity, pokud je ponechan v necinnosti (stisk tla-
¢itka vypinace pro kontrolu stavu akumuldtoru zpUsobi, ze akumuldtor opusti rezim necinnosti) déle nez 10 dni, aby se predeslo samovol-
nému nafukovani. Vybiti na 65% zabere cca 3 dny. Je normalni, ze béhem vybijeciho procesu je akumulator na dotek ,vlazny”. Urover pro
ukonceni vybijeni je mozno nastavit v aplikaci DJI GO 4.

. Nabijeni s balancovanim: Automatické vyrovnavani napéti na jednotlivych ¢ldncich pfi nabijeni.

. Ochrana proti nadmérnému nabijeni: Nabijeni se automaticky zastavi, je-li akumulétor pIné nabity.

. Ochrana proti pfehféti: Akumulator dovoluje nabijeni jenom tehdy, je-li jeho teplota mezi 5°C az 45°C.

. Ochrana proti nabijeni nadmérnym proudem: Akumulétor ukon¢i nabijeni, pokud nabijeci proud piekroci 10 A.

. Ochrana proti hlubokému vybiti: Nadmérné vybiti mize vdzné poskodit akumulator. Pokud model neleti, bude akumuldtor odpojen,
pokud napéti na ¢lancich poklesne pod 2,8 V. Pro prodlouzeni doby letu bude funkce ochrany proti nadmérnému vybiti vyfazena, pokud
model leti. V takovém piipadé mize poklesnout napéti ¢lankd pod 2 V, coz mize vést k ohrozeni bezpecnosti, napf. pozaru. Pokud napéti
nékterého z ¢lanku je nizsi nez 2 v, akumulator nebude mozné z bezpecnostnich dlivodl nabijet — takovy akumulator, prosim, nadale ne-
pouzivejte. Vzdy se snazte zabranit hlubokému vybiti akumulatord, jinak hrozi jejich trvalé poskozeni.

8. Ochrana proti zkratu: Automaticky odpoji napajeni, je-li zaznamendn zkrat.

9. Ochrana pfi poskozeni jednotlivych ¢lank: V aplikaci DJI GO 4 se objevi vystrazné hlaseni, je-li detekovan poskozeny ¢ldnek v akumulatoru.

10. Automatické vypnuti pfi nec¢innosti: Akumulator pfejde pro Usporu energie do pohotovostniho rezimu, pokud model neléta.

11. Komunikace: Napéti akumulatoru, kapacita, proud a dalsi relevantni idaje jsou pfedavany do letové fidici jednotky modelu.

12. Pérovani akumulatord: Vzhledem k tomu, ze Inspire 2 je napajen ze dvou akumulatord (s ¢lanky zapojenymi paralelné), vyzaduje, aby oba
akumuldtory mély podobné vlastnosti, tj. vnitini odpor. Doporucujeme proto akumuldtory parovat od samého pocatku s pomoci aplikace
DJI GO 4. Aplikace DJI GO 4 vas také upozorni, kdyz jsou pouzity nesparované akumuldtory. Nabijeci Ustfedna pro Inteligentni pohonné
akumuldtory bude nabijet sparované akumuldtory soucasné. Pro parované akumulatory je k dispozici parova samolepka.

13. Pfedehfivani: Akumuldtory mohou pracovat i v chladném pocasi a zarucit bezpecny let. Podrobnosti viz. ,Pouzivani akumulatord”.

NOoOuUubhw

« Pfed pouzitim prostudujte ,Zasady bezpecného provozu Inteligentniho pohonného akumulétoru Inspire 2“. Odpovédnost
A za spravné pouzivani a bezpecny provoz je pIné na uzivateli.

Nabijeni Inteligentniho pohonného akumulatoru

Nabijeci Ustfedna pro Inteligentni pohonné akumuldtory je konstruovana pro pouziti s Inteligentnimi pohonnymi akumuldtory Inspire 2.
MUze nabijet az Ctyfi Inteligentni pohonné akumulatory. Par akumulatord s vyssim stavem nabiti bude nabijen jako prvni. Nabijeci Gstfedna
bude inteligentné nabijet akumulatory v poradi dle vychoziho stavu nabiti od nejvyssiho k nejnizsimu, pokud akumulatory nejsou sparova-
ny. Parovani je mozno provést s pouzitim aplikace DJI GO 4. Mikro USB port se pouziva k aktualizaci firmwaru.

Popis ustiedny

1. Napajeci zasuvka

2. Nabijeci konektor

3. Kryt nabijeciho konektoru

4. Indikator stavu nabiti akumulatoru

5. Uvolnovaci tlacitko krytu/akumulatoru

6. LED indikator provozniho stavu

7. Mikro USB port pro aktualizaci firmwaru

8. Prepinac bzucaku

(1

Pfipojeni k napajecimu zdroji
Standardni nabijec Inspire 2 zapojte do sitové zasuvky (100-240 V/50-60 Hz), poté sejméte gumovy kryt napajeci zasuvky na nabijeci Ustied-
né a do ni zapojte vystup nabijece*.

a »@

Nabije¢ Sitové zasuvka

Nabijeci Ustfedna

\ W,

*) PIné nabiti Inteligentniho pohonného akumulatoru Inspire 2 si vyzada asi 1,5 hodiny; 3 hodiny nabijeni vysilacového akumulatoru. Spolec¢-
né nabijeni Inteligentniho pohonného akumulatoru a vysilacového akumulatoru bude trvat déle.
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Pfipojeni akumulatoru
Stisknéte uvolfiovaci tlacitko a oteviete odpovidajici kryt nabijeciho konektoru. Do nabijeciho konektoru zasurite Inteligentni pohonny aku-
mulator pro zahajeni nabijeni. Par akumulatord s vyssim stavem nabiti bude nabijen jako prvni. Nabijeci Gstfedna bude inteligentné nabijet

vést s pouzitim aplikace DJI GO 4. Podrobnosti o vyznamu signalizace LED indikatoru provozniho stavu najdete v tabulce ,Signalizace LED
indikatoru provozniho stavu”. Jakmile je nabijeni dokonéeno, za¢ne pipat bzu¢ak. Podrobnosti o zvukové signalizaci najdete v tabulce“Zvu-
kova signalizace bzu¢aku”.

- LED1 LED2
LED3  |ep4
@ Tlacitko stavu akumulatoru

A\

« Drazky v Inteligentnim pohonném akumulatoru vzdy nasunte na vodici vystupky na sklopeném krytu nabijeciho konektoru.
« Po dokonc¢eni nabijeni stisknéte uvolriovaci tla¢itko pro odpojeni akumulatoru od Ustredny.
- Kovové kontakty nabijeciho konektoru neponechavejte obnazené, pokud nenabijite.

Signalizace LED indikatoru provozniho stavu

LED indikatoru provozniho stavu | Vyznam
Blika zelené Nabijeni
Sviti zelené PIné nabito
Blika ¢ervené Chyba nabijece. Zkuste znovu s pouzitim oficialniho nabijece DJI pro Inspire 2.
Sviti ¢ervené Chyba Inteligentniho pohonného akumulatoru
Blika zluté Teplota akumulatoru je pfilis nizkd/vysoka. Teplota musi byt v ramci provozniho rozsahu (5°C az
40°C)
Sviti Zluté Pripraven k nabijeni
Stfidava zelend bliknuti Nebyl detekovén Inteligentni pohonny akumulator
Signalizace stavu nabiti pFi nabijeni
LED1 LED2 LED3 LED4 Stav nabiti
-O- :O: O O 0-50%
O O O O 50-75%
- O O O 75-100%
O O O O PIné nabito

Signalizace ochrannych funkci akumulatoru pfi nabijeni
Nasledujici tabulka podava prehled signalizace ochrannych funkci akumulatoru.

Signalizace ochran p¥i nabijeni
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 Zpusob blikani Chybovy stav

O O O O LED2 blikne dvakrat za sekundu Detekovan nadmérny proud
O O O O LED2 blikne tikrat za sekundu Detekovan zkrat
9) O Q) O LED3 blikne dvakrét za sekundu Detekovano nadmérné nabiti
@) O @ @) LED3 blikne tfikrat za sekundu Detekovano nadmérné nabijeci napéti
O O O @ LED4 blikne dvakrat za sekundu Nabijeci teplota pfilis nizka (<0°C)
O O O Q LED4 blikne trikrat za sekundu Nabijeci teplota pfilis vysoka (>40°C)

Pokud nastane néktery z vyse uvedenych stavi a jeho pficina byla odstranéna, stisknéte tlacitko pro vypnuti LED indikatoru. Inteligentni aku-
mulator odpojte od nabijece a poté jej znovu pfipojte pro obnoveni nabijeni. V pfipadé nevyhovujici okolni teploty pro nabijeni nemusite
akumulator odpojovat a znovu pfipojovat. Nabije¢ nabijeni znovu spusti, jakmile se teplota dostane na pfijatelnou hodnotu.

« DJI ani dovozce zafizeni nemohou prevzit jakoukoliv zodpovédnost za skody zplsobené pouzivanim nabijece jiného vy-
robce.

Jak vybit Inteligentni pohonny akumulator pro bezpe¢nou piepravu:
Jak vybit Inteligentni pohonny akumulétor pro bezpecnou prepravu:
S modelem létejte venku, dokud kapacita nepoklesne pod na nizkou troven nebo dokud jiz neni mozné akumuldtor zapnout.
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Zvukova signalizace bzucaku
Zvukovou signalizaci mlzete vypnout/zapnout pfepnutim pfepinace bzucaku.

Popis Zvukova signalizace

Prepnéte pfepinac bzu¢éku pro jeho zapnuti Rychlé pipani

Pripojte k nabijeci Rychlé pipani

Par akumulatorl je pIné nabity Rychlé pipani

Cty¥i akumulatory jsou plné nabité Stridavé dvé kratkd a jedno dlouhé pipnuti; trva po dobu cca 1 hodiny

Aktualizace firmwaru
Jakmile jsou k dispozici, DJI vyda aktualizace firmwaru. Balicek firmwaru najdete na oficidlnich strankach DJI, pfi aktualizaci se fidte nize
uvedenymi pokyny.
1. Stdhnéte si nejnovéjsi aktualizaci firmwaru z oficidlnich stranek DJI.
(http://www.dji.com/inspire-2/info#downloads)
2. Zapnéte Nabijeci Ustfednu a potom ji pfipojte k PC pomoci mikro USB kabelu.

e G

=R

3. Spustte program pro aktualizaci firmwaru. Stisknéte tlacitko Update a vyckejte na dokonceni procesu aktualizace.

4. Jakmile byla aktualizace Uuspésné dokoncena, nabijeci Ustfedna se automaticky restartuje.
5. Pokud aktualizace z néjakého divodu selze, cely postup zopakujte.

Pouzivani akumulatoru

Zapinani a vypinani

Zapnuti: Stisknéte jednou krétce tlacitko hlavniho vypinace a poté jej znovu stisknéte a drzte po dobu 2 sekund pro zapnuti. LED v tlacitku
se rozsviti cervené a indikdtory stavu akumuldtoru ukazi aktudini stav nabiti.

Vypnuti: Stisknéte jednou kratce tlacitko hlavniho vypinace a poté jej stisknéte a drzte po dobu 2 sekund, az se vypne.

Predehfivani akumulatoru

Ruéni pfedehfivani: Kdyz je akumuldtor vypnuty, stisknéte a drzte tla¢itko po dobu 3 sekund pro spusténi ru¢niho predehfivani akumulato-

ru. Akumulator se za¢ne zahfivat, kdyz je jeho teplota pod 15°C, zatimco LED 1 a 2 a LED 3 a 4 budou stfidavé blikat. Zahfivani akumulatoru

se zastavi, jakmile jeho teplota dosahne 20°C. Teplota akumuldtoru bude mezi 15-20°C po dobu cca 30 minut, pficemz LED 1 a LED4 budou

stfidavé blikat. Poté se akumulator automaticky vypne.

Automatické predehfivani: Akumulatory zasurite do modelu a zapnéte jej. Je-li teplota akumulatoru po 15°C, akumulator se za¢ne automa-

ticky zahfivat; stav nabiti akumulatoru mizete sledovat na LED indikéatoru.

Upozornéni pro provoz pfi nizké teploté:

1. Pfi provozu pfi nizké teploté (<5°C) je vykonnost akumulatoru zna¢né omezena. Pfed kazdym vzletem se ujistéte, Ze je akumulator plné
nabity a napéti ¢lanka je na Urovni 4,35 V.

2. Pfilétani za nizkych teplot let ukoncete a pfistante, jakmile se v aplikaci DJI GO 4 objevi vystraha pfi kritickém nedostatku energie ,Critical
Low Battery Level Warning”. Po spusténi této vystrahy budete stale schopni model fidit.

3.V extrémné chladném prostredi teplota akumuldtoru nemusi byt dostate¢nd pro Iétani, ani kdyz jej pfedehrejete. V takovém piipadé je
tieba zajistit dodate¢nou tepelnou izolaci.

4. Pro zajisténi maximalni vykonnosti akumulatoru dbejte, aby jeho teplota byla nad 20°C.

5. K dispozici jsou izola¢ni ndlepky na akumulétory.

Kontrola stavu akumulatoru
Indikator stavu akumulatoru signalizuje mnozstvi energie zbyvajici v akumulatoru. Po zapnuti akumulatoru kratkym stiskem hlavniho vypi-
nace zjistite aktualni stav akumulatoru. LED indikator se rozsviti a ukaze stav akumulatoru. Podrobnosti viz déle.

Aktuélf\l”stav nabiti akumuIétoru.je’sigrjélizovén béhem nalbll'jenl’ i vybijeni. Podrobnosti najdete v nasledujici tabulce.
LED sviti O LED blika <& LED nesviti O
Stav akumulatoru
LED1 LED2 LED3 LED4 Stav akumulatoru

O O O O 88-100%

o o o O 75-88%

O O @) O 63-75%

0 0 O O 50-63%

O O O O 38-50%

o O O O 25-38%

O O O O 13-25%

O O O O 0-13%
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VYSILACE

Tato kapitola popisuje funkce vysilace pro ovladani modelu a pouziti dvou vysilacl pro nezavislé ovladani modelu a kamery.

Popis vysilace
Vysila¢ Inspire 2 je multifunkéni bezdratové komunikacni zafizeni, které slucuje pozemni jednotku pro prenos videa a vysila¢ pro déalkové
ovladani modelu pracujici ve dvou frekvenénich pasmech. Pfenos videa na 5,8GHz je doporucen pro pouziti v obydlenych oblastech pro vétsi
odolnost vici ruseni; 2,4GHz pasmo je vhodné pro dosaZeni dlouhého dosahu na otevienych prostranstvich. Vysila¢ umoziuje délkové ovla-
déni fady funkci kamery, jako je potizovani fotografii a videozaznam a ovladani pohybu zavésu kamery. Stav nabiti akumulatoru vysilace je
signalizovan LED indikétorem na pfednim panelu vysilace. V rezimu ovladani dvéma vysilaci maze jeden vysila¢ ovladat zvIast model a druhy
z&vés a kameru; mohou byt pfi tom od sebe ve vzdalenosti az 100 m..

- Shoda: Vysila¢ vyhovuje pozadavkim CE i FCC smérnic.
« M&d kiizovych ovladact: Lze nastavit do Médu 1, Médu 2 nebo jiného dle vaseho prani.
+ Méd 1: Pravy ovladac¢ slouzi pro ovladani plynu.
+ Méd 2: Levy ovladac slouzi pro ovladani plynu.

f - Abyste se vyhnuli nebezpeci vzajemného ruseni, neprovozujte na jednom misté (o velikosti odpovidajici fotbalovému hfi-
$ti) vice nez 3 modely.

Provoz vysilace

Zapinani a vypinani vysilace

Vysila¢ Inspire 2 ma zabudovan 2S LiPo akumulator s kapacitou 6000 mAh. Stav napéti akumula-

toru signalizuje LED indikétor na pfednim panelu vysilace. Pfi zapinéni postupujte nasledovné:

1. Vysila¢ je vypnuty; jednou kratce stisknéte tlacitko hlavniho vypinace a LED indikator zobrazi
stav nabiti vysilacového akumulatoru.

2. Stisknéte a drzte hlavni vypinac pro zapnuti vysilace.

3. Po zapnuti vysilac pipne. LED indikator provoznich stavl blika rychle zelené (vysila¢ kamera-
mana ,Slave” blika fialové), ¢imz signalizuje, ze vysila¢ vyhledava model. Po navazani spojeni s
modelem LED sviti nepferusovanym zelenym svitem.

4. Opakovanim postupu dle kroku 2 vysila¢ po pouziti vypnete.

Nabijeni vysilacového akumulatoru
Vysilacovy akumulator nabijejte s pomoci dodévaného nabijece.

Sitova zasuvka

Ovladani kamery
K pofizovani fotografii a videozdznam a nastavovani kamery slouzi Tlacitko spousti fotoaparatu, Knoflik nastavovani kamery, Tlacitko pre-
hravani videa a Tlacitko zaznamu videa na vysilaci.

[1] Knoflik nastavovani kamery

Otacenim knofliku mizete rychle nastavovat parametry kamery, jako
je ISO, ¢as expozice a clona s pomoci vysilace. V rezimu prehravani
vychylujte knoflik vlevo nebo vpravo pro prohlizeni obrazkd nebo
videa.

=
.

[2] Tlacitko spousti fotoaparatu
Stisknéte pro pofizeni snimku. Mate-li aktivovany davkovy rezim,
jednim stiskem potidite zvoleny pocet snimk.

w
0
©
&
]

[3] Tla¢itko zaznamu videa
Jednim stiskem spustite zdznam videa, dalSim jej opét zastavite.

[4] Knoflik zavésu kamery
Otécenim knofliku miZete ovladat ndklon kamery ve svislé ose (klopeni).
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Ovladani modelu

Tato kapitola popisuje, jak pouzivat jednotlivé funkce vysilace. Ve vychozim tovarnim nastaveni je vysila¢ nastaven do Médu 2.

- ,Ovladac v neutralu/ve stfedu”: Péka ovladace je ve stfedové poloze.
- ,Pohyb ovladace”: Ovladac na vysilaci je vychylen ze sttedové polohy.

Vysilac (Méd 2) Model ( ® indikuje smér pridé)

Poznamky

Plyn

Ovlada¢ plynu slouzi pro ovlddani pohybu modelu nahoru a dolt.
Vychylte ovlada¢ nahoru pro stoupani a dold pro klesani.

Jsou-li oba ovladace ve stredové poloze, model visi na misté.

Cim vice ovlada¢ vychylite ze stfedové polohy, tim rychleji model
zméni vysku. Ovlada¢ plynu vzdy vychylujte jemné a s citem, abyste
zabranili nahlé a ne¢ekané zméné vysky modelu.

Boceni

Ovladac¢ boceni slouZi pro ovladani otdceni modelu okolo svislé osy.
Vychyleni vlevo zpUsobi otd¢eni modelu proti sméru hodinovych
rucicek; vychyleni vpravo zpUsobi ota¢eni modelu po sméru hodino-
vych rucicek. Je-li ovladac¢ ve stfedu, model vzdy poleti s ptidi nami-
fenou ve stejném sméru.

Cim vétsi je vychylka ovladace od stfedu, tim rychleji se bude model
na danou stranu otacet.

Klopeni

@

@

Ovladac¢ klopeni ovladé néklon a pohyb dopfedu/dozadu.

Vychylte ovlada¢ nahoru pro let dopfedu nebo dolt pro let dozadu.
S ovladacem ve stfedu je model ve vodorovné poloze. Cim vétsi je
vychylka ovladace od stfedu, tim vétsi je naklon a model leti rychleji.

Klonéni

Ovlada¢ klonéni ovlada ndklon a pohyb doleva/doprava. Vychylte
ovladac¢ doleva pro let vlevo nebo doprava pro let vpravo.

S ovlada¢em ve stfedu je model ve vodorovné poloze. Cim vétsi je
vychylka ovladace od stfedu, tim vétsi je ndklon a model leti rychleji

Knoflik zavésu kamery

Otacejte knoflikem doprava a kamera se bude zvedat vzhlru. Ota-
Cejte knoflikem doleva a kamera se bude skldpét dol. Je-li knoflik v
klidu, kamera bude udrzovat aktualni polohu.

Pieruseni inteligentniho letového rezimu

Tlacitko pferudeni inteligentniho letu jednou kratce stisknéte pro
pferudeni pravé provadéného Inteligentniho reZzimu letu. Model pfe-
jde do viseni v misté, kde se pravé nachazi.

Nastaveni délky pak ovladacu

Uchopte hlavici ovladace a otacejte po sméru nebo proti sméru hodinovych rucicek pro nastaveni pozadované

délky. Spravné nastaveni délky muze zlepsit pfesnost fizeni.
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Piepinac letovych rezimu
Pfepnutim prepinace muzete zvolit pozadovany letovy rezim. Mizete volit mezi
P-reZimem S-rezimem a A-rezimem.

Poloha prepinace Obrazek Letovy rezim n
Poloha 1 @ P-rezim Poloha 1 —L>
Poloha 2 Q S-rezim
Poloha 3 @ A-rezim Poloha 2 @

P-rezim (Positioning, Pozice): Nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signal.

Model pouziva GPS a systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce pro

automatickou stabilizaci, navigaci mezi prekdzkami nebo ke sledovani pohybuijici- Poloha 3 Q
ho se objektu. V tomto rezimu jsou také dostupné pokrocilé funkce jako TapFly a —
ActiveTrack.

S-rezim (Sport, Sportovni): Hodnoty zisk( jsou upraveny tak, aby zvysily manévrovaci schopnosti modelu a maximalni letovou rychlost.
Systém detekce prekazek je v tomto rezimu vypnuty.

A-rezim (Attitude, Naklon): Neni-li k dispozici GPS ani systém detekce prekdzek, model pouziva pro udrzeni polohy pouze barometricky
vyskomér, takZe pfesné stabilizovana je pouze vyska.

Ve vychozim tovarnim nastaveni je stale nastaven P-rezim bez ohledu na polohu prepinace. Pro umoznéni prepinani letovych rezimu pre-
jdéte na stranku ,Camera View” v aplikaci DJI GO 4, klepnéte ¥a a zapnéte volbu ,Multiple Flight Modes” (Vice letovych rezim0). Po
umoznéni volby vice letovych rezim( mUzete pfepnout na P a potom na S pro létani ve Sportovnim rezimu.

Piepinac zvedani ramen/Tlacitko Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)

Kombinovany Piepinac zvedani ramen/ Tlacitko Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH) ma dvé funkce. Pfesouvanim packy prepinace na-
horu a dolli zvedate nebo spoustite ramena s podvozkem. Stiskem tlacitka spustite proceduru automatického navratu na Misto vzletu (RTH).
Inteligentni zatahovaci podvozek se po vzletu automaticky zvedne do letové polohy a spusti do pfistavaci polohy pred pfistanim. Podvozek
muZzete ovladat také ru¢né pomoci Pfepinace zvedani ramen.

Pfepinac zvedani ramen
Prepina¢ ma dvé polohy. Ucinek prepinani ukazuji nasledujici obrazky:

@ @’/

Spustit Zvednout

1. Zvednout: Zvedne ramena do horni koncové polohy pro let. 2. Spustit: Spusti ramena do dolni koncové polohy pro pfistani.

f - Ramena nezvedejte, pokud je model na zemi. Pred ptistanim dbejte, aby byla ramena spusténa dold.
« Model nebude schopen pfistat, pokud nebudou ramena spusténa dold.

Tlac¢itko Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)

Stisknéte a drzte RTH tlacitko pro spusténi procedury automatického navratu na Misto
vzletu (RTH). Model se poté vrati na posledni zaznamenané Misto vzletu. Opétovnym
stiskem tlacitka RTH proceduru prerusite a mlzete znovu prevzit fizeni modelu.

Urceni stavu RTH procedury dle zvukové signalizace:

Jednoduché pipnuti...PoZzadavek na navrat byl odeslén, ale zatim nebyla pfijata ode-
zva z modelu.

Dvojité pipnuti...Probiha automaticky navrat RTH
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Pripojeni vaseho mobilniho zaFizeni

Drzdk mobilniho zafizeni vyklopte do pozadované polohy a antény nastavte dle obrdzku. Stisknéte
zdpadku na boku drzéku mobilniho zafizeni pro uvolnéni Celisti drzaku a mobilni zafizeni umistéte do
drzaku. Nastavte cCelisti tak, aby jej spolehlivé pfidrzovaly. Mobilni zafizeni poté propojte s vysilacem
pomoci USB kabelu. Jeden konec zapojte do mobilniho zafizeni a druhy do USB portu na zadni strané
vysilace.

Oblast s optimalnimi podminkami pro pfenos signalu
Pfenos signdlu mezi modelem a vysilacem je nejlepsi v oblasti dle obrazku pfi dodrzeni zndzornéné polohy antén vysilace:

silny slaby Oblast s optimalnimi podminkami
pro prenos

Dbejte, abyste s modelem létali v oblasti s optimalnimi podminkami pro pfenos signélu. Upravte vzdéalenost a vzéjemnou polohu modelu a
pilota s vysilatem pro zajisténi podminek pro spolehlivy pfenos signdlu. Optimalni poloha antén pro provoz v pasmech 2,4GHz a 5,8GHz se
liSi. Antény umistéte do optimalni polohy dle skute¢né pozivaného frekven¢niho pasma.

Ovladani modelu dvéma vysilaci
V rezimu ovladani modelu dvéma vysilaci se s modelem maze spojit vice nez jeden vysilac. V rezimu ovladani modelu dvéma vysilaci pilotiv
vysila¢ ,Master” slouZi pro ovladani orientace a letu modelu, zatimco kameraman(v vysila¢ ,Slave” slouzi k ovladani pohybu zavésu a ¢innos-
ti kamery. Vysilace ,Master” a ,Slave” spolu komunikuji pomoci wi-fi.

+ V rezimu dvou vysilacd vysilac pilota ,Master” mize ovlddat zavés v osach klopeni a boceni, pokud pfevezme kontrolu.
A Vysila¢ kameramana ,Slave” mUze zavés fidit v osach klopeni, boceni i klonéni, pokud pfevezme kontrolu.
+ V Rusku a Izraeli neni mozné rezim dvou vysilact pouzivat.

Nastaveni rezimu ovladani dvéma vysiladi

Ve vychozim tovarnim nastaveni je rezim ovladani dvéma vysilaci vypnuty. UzZivatel jej musi na vysilaci pilota ,Master” zapnout v aplikaci DJI
GO 4 nasledujicim postupem:

Vysilac pilota ,,Master”

1. Vysila¢ pfipojte k mobilnimu zafizeni a spustte aplikaci DJI GO 4.

2. Prejdéte na strdnku kamery ,Camera” a klepnéte na & all pro vstup do okna nastaveni vysilace.

3.V tadku menu ,Set Remote Controller Status” zvolte ,Master” pro nastaveni vysilace jako vysilace pilota.

4. Zadejte pfihlasovaci heslo ,Authorization Code” pro vysila¢ kameramana ,Slave”.

Remote Controller Settings X

Master and Slave

Set Remote Controller Status OFF Master
>

Master ID: 28172d Slave ID: 14f93f

Connection Status:ON Authorization Code: 666666

Remote Controller Calibration >
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Vysila¢ kameramana ,Slave”
1.V menu ,Set Remote Controller Status” zvolte ,Slave” pro nastaveni vysilace jako vysilace kameramana.

Remote Controller Settings X

Master and Slave

Set Remote Controller Status OFF

Master ID: 28172d Slave ID: 14f93f

Connection Status:OFF

Search Master >

f « Vysila¢ se nem(ze sparovat s modelem, pokud je nastaven jako vysila¢ kameramana ,Slave”. Vysila¢ kameramana nemUze
fidit orientaci a let modelu. Pokud si vysila¢ kameramana pfejete pouzit pro ovladani modelu, musite jej v aplikaci DJI GO 4
nastavit jako ,Master” a poté sparovat s modelem.

2. Klepnéte na ,Search Master” pro vyhledani vysilace pilota ,Master”.

Remote Controller Settings X

Master and Slave

Set Remote Controller Status OFF

Master ID: 28172d Slave ID: 14f93f

N

Connection Status:OFF

N

Search Master

3.V seznamu ,Master” zvolte vysila¢ pilota ,Master” a zadejte pfistupové heslo pro pfipojeni k vysilaci pilota ,Master”.

< Search Master X

Master RSSI

281612 -56.00 Connect

28172d -22.00 Connect

Indikator provoznich stavii na vysilaci

LED indikator provoznich stavi vysilace signalizuje stav komunikace mezi vysilatem a modelem. Procedura automatického navratu na Misto
vzletu je signalizovéna LED RTH. Vyznam signalizace je uveden v nésledujici tabulce.

\‘ v/ A\ y/

I O 1

@ RTH LED

LED indikator provoznich stav( vysilace cooo



LED indikator Vystraha Provozni stav vysilace

Sviticervend e Vysilac je nastaven jako ,Master", ale nema spojeni s modelem.

Svitizelend e Vysila¢ je nastaven jako ,Master" a ma spojeni s modelem.

Svitifialova e Vysilac je nastaven jako ,Slave", ale nema spojeni s modelem.

Svittmodrda | Vysilac je nastaven jako ,Slave" a ma spojeni s modelem.

Pomalu blika cervend D-D-D. Chyba vysilace

Stfidavé blika ¢ervena a zelena/Cervend a Zlutd | Zadna Pfenos HD video signélu je prerusen.

RTH LED Zvuk Provozni stav vysilace

Sviti bila J' Zvonéni Spusténi RTH procedury.

Blika bila D... Odeslén signal pro navrat do modelu.

Blika bila DD... Probiha procedura navratu na Misto vzletu.

A « LED indikator stavu vysilace bude blikat cervené a bude znit zvukovy signal, pokud je napéti vysilacového akumulatoru
kriticky nizké.

Parovani vysilace

Vysila¢ je s modelem sparovan ve vyrobé. Parovani je tfeba prova-

dét pouze pfi prvnim pouziti nového vysilace. Pfi pdrovani nového

vysilace postupujte nasledovné:

1. Zapnéte vysilac a pfipojte mobilni zafizeni. Spustte aplikaci DJI
GO 4.

2. Zapnéte Inteligentni pohonny akumulator v modelu.

3. Vstupte do menu ,Camera” a potom klepnéte na tlacitko ,Linking
Remote Controller” (Parovani).

4. Vysilac je pfipraven pro parovani. LED indikator provoznich stava
na vysilaci blikd modie a ozyva se pipani.

5. Na boku modelu najdete pdarovaci tlacitko (viz obrazek dole).
Stisknéte je pro zahdjeni parovani. Jakmile je parovani uspésné
ukon¢eno, LED indikétor provoznich stavli na vysilaci se rozsviti
nepferu$ovanym zelenym svitem.

- Vysila¢ se nemuZze spéarovat s modelem, pokud je
nastaven jako vysila¢ kameramana ,Slave”. Vysila¢
kameramana nemuze fidit orientaci a let modelu.
Pokud si vysila¢ kameramana prejete pouzit pro
ovladani modelu, musite jej v aplikaci DJI GO 4
nastavit jako ,Master” a poté sparovat s modelem.

- Dfive spérovany vysila¢ bude od modelu odpojen,
pokud tentyz model spérujete s novym vysilacem.

- Stisk tlacitka C1, C2 a tlacitka zaznamu videa muize
zajistit rychlé parovani.

A

Pouzivani s DJI Focus

DJI Focus je pIné kompatibilni se zavésem a kamerou Zenmuse
X5S a X4S. Pri pouziti Focusu se zavésem a kamerou neni treba
z4dna kalibrace.

Pfipojeni

Pro umoznéni komunikace mezi obéma zafizenimi propojte
komunikac¢ni port na dalkovém ovladaci Focusu s CAN BUS
portem na vysilaci Inspire 2 s pomoci k tomu ur¢eného CAN
Bus kabelu.

+ Dbejte, aby zavés a kamera byly nastaveny do
AF rezimu.

+ Podrobngjsi informace najdete v navodu k
obsluze DJI Focus.

Remote Controller Settings :

Charge Mobile Phone

Button Customization
cl—FA 8" c1
—t <F
0
ﬁ LN o«

Customize with the C1 and C2 button on the back of the Remote Controller.

Not Defined }

Not Defined }

Linking Remote Controller
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ZAVES KAMERY A KAMERA

Tato kapitola obsahuje technické specifikace kamery a popisuje funkci zavésu kamery.

Kamera

Diky 4/3" CMOS senzoru Zenmuse X5S umoznuje pofizovat fotografie az 20,8MP. M{ize natacet 5.2K CinemaDNG video pfi 30 snimcich za
sekundu a Apple ProRes video, stejné jako 4K video pfi 60 snimcich za sekundu s pouzitim H.264. Zenmuse X5S pouzivéa standardni M4/3
systém pro vyménné objektivy. K dispozici je paleta snimacich rezim( zahrnujici jednotlivé snimky, davkové a intervalové snimani nabizejici
siroké moznosti pofizovani fotografii. K dispozici je davkovy rezim a automaticky expozi¢ni bracketing az do 14 snimka.

Pfi pouziti DJI CINESSD je Zenmuse X5S schopen zaznamendvat bezeztratové video s prenosovou rychlosti az 5,2 Gb/s ve formatu CinemaD-
NG nebo kontinualné potizovat DNG fotografie pfi 20 snimcich za sekundu.

Pfi upevnéni na Inspire 2 tfiose stabilizovany zavés zajistuje neuvéfitelné stabilni platformu pro kameru pro pofizovéni ostrych zabérd do-
konce i béhem rychlych letovych manévrii. Zavés muze vychylovat kameru v rozsahu -130° az +40° v ose klopeni a £320°v ose boceni. Zivy
nahled obrazu z kamery v HD kvalité je pfenasen do mobilniho zafizeni s aplikaci DJI GO 4.

Zasuvka pro mikro SD kartu kamery

Pro zadznam fotografii a videa do zasuvky na kamefe zasurite mikro SD kartu dfive, nez Inspire 2 zapnete. Model je dodédvén s kartou 16GB,
podporovany jsou karty s kapacitou az 128GB. Doporucuje se pouzivat mikro SD karty typu UHS-3, protoze jejich schopnost rychlého ¢teni
a zépisu umoznuje ukladat video data s vysokym rozlisenim.

A Inspire 2 v soucasnosti podporuje nize uvedené mikro SD karty a v budoucnu bude podporovat i dalsi:
« Sandisk Extreme 32GB UHS-3 MICROSDHC
« Sandisk Extreme 64GB UHS-3 MICROSDXC
+ Panasonic 32GB UHS-3 MicroSDHC
+ Panasonic 64GB UHS-3 MicroSDXC
» Samsung PRO 32GB UHS-3 MicroSDHC
« Samsung PRO 64GB UHS-3 MicroSDXC
« Samsung PRO 128GB UHS-3 MicroSDXC

@ « Mikro SD kartu z kamery nevyjimejte, pokud je model zapnuty.
« Pro zajisténi stability systém( kamery je doba jednoho videozdznamu omezena na max. 30 minut.

USB port
Zapnéte Inspire 2 a poté pfipojte USB kabel do datového portu kamery pro staZeni fotografii a videa z palubni kamery na vas pocitac.

A + Nez se pokusite soubory stahnout, zapnéte napajeni modelu, abyste méli pfistup k datiim na mikro SD karté.

Provoz kamery

Ovladani vysilacem

Pro pofizovani fotografii pouzivejte tlacitko foto spousti, pro zdznam videa tlacitko zdznamu videa na vysilaci. Podrobnéjsi informace o pou-
zivani téchto tlacitek najdete v kapitole ,Ovlddani kamery”.

Ovladani pomoci aplikace DJI GO 4
Pouzivejte aplikaci DJI GO 4 pro potizovani fotografii a nataceni videa. Podrobnosti najdete v navodu k obsluze Zenmuse X5S.
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Zaveés kamery
Popis zavésu

3-0sy zavés kamery poskytuje stabilni zakladnu pro pfipojenou kameru a umoznuje poftizovat stabilizované fotografie a videa.
_

+20°
+40°

0°

-130° -320° -20°

Pouzivani aplikace DJI GO 4 pro ovladani zavésu kamery

Pro ovladani zavésu v aplikaci DJI GO 4 postupujte nasledovné:

1. Spustte aplikaci DJI GO 4 a prejdéte na strdnku kamery.

2. Klepnéte na displej a drzte, dokud se neobjevi modry kruh.

3. Orientaci zavésu ovladejte pomoci prstu tak, jak ukazuje obrazek dole.

. 2 I 74% 407V

Sl @) il HDal EBA Je +o7v I

150 SHUTTER F 2% WB Custom SDTIME CAPACITY

200 1/200 5.6 +0.3 5000K @ 4KP30 20:12 4KP30 384G

D
n BiS KM/H VS

Provozni rezimy zavésu
K dispozici jsou tfi provozni rezimy zavésu. Mezi rezimy mUiZete prepinat na strance kamery v aplikaci DJI GO 4. Pamatujte, Ze mobilni zafizeni
musi byt pfipojeno k vysilaci, aby se provedend zména projevila. Popis jednotlivych rezim{ najdete v nasledujici tabulce.

Klopeni (Pitch) Boceni (Pan) Klonéni (Roll)
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A) Follow Mode (Sledovaci rezim) Zavés nelze v ose boceni v tomto rezimu ridit.

</ Free Mode (Volny rezim) Pohyb zavésu nezavisi na orientaci modelu.

Klepnéte pro sladéni orientace zavésu s orientaci modelu pro otoceni zavésu ve

JI\» Reset (Sladéni orientace . - . o RV L.
i ( ) vodorovné roviné (Pan). Uhel v ose klopeni se pfi sladovani orientace neméni.

- Uzivatel nemuze v rezimu Follow ovladat zavés v ose boceni. V rezimu free stisknéte a drzte tlacitko C1, zatimco otacite
A knoflikem ovlddani zavésu pro nastaveni zavésu v ose boceni.
- Pokud se pro fizeni zavésu pouziva vysila¢ kameramana ,Slave” pii ovladani modelu a kamery v rezimu dvou vysilacl, zavés
bude pracovat ve volném rezimu Free.

Pouzivani CINESSD

Ukladani soubor
1. Vypnéte model.
2. CINESSD zasunte do modelu. Neni-li CINESSD detekovan, zkontrolujte, zda je zasunut spravné.

iy

3. Zapnéte model.

4. Informace o CINESSD budou dostupné v aplikaci DJI GO 4.
Exportovani soubort

1. Vypnéte model. Vyjméte pohonné akumulatory a potom CINESSD.

3. Po pripojeni se objevi ikona s nazvem ,DJI_A" nasledovanym posloupnosti Cislic. Kliknéte na ni pro zahajeni exportu soubor.
4. Pfed odpojenim kabelu od pocitace SSD ¢tec¢ku bezpe¢nym zplsobem odpojte na pocitaci.

" Pro export dat z CINESSD neni tfeba zadny dalsi software. Dle vaseho operac¢niho systému muzete také pouzivat nésledujici
software DJI:

« Windows: DJI Camera Exporter

» Mac: DJI CINELIGHT

f « CINESSD nevyjimejte, pokud je zapnuto napajeni.
- CINESSD zasunte do ¢tecky PRED pfipojenim ¢tecky k pocitaéi.
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C « Pfi nahravani videa pomoci CINESSD (napt. CinemaDNG nebo ProRes) doporucujeme pouzivat manualni rezim. Pfi pouziva-
ni reZimG s automatickou expozici (véetné AUTO, A, a S) se mUGze okraj obrazu tfepotat.
« Ikona ¢tecky se lisi dle opera¢niho systému vaseho pocitace.

Mazani soubort
Pro zajisténi vysoké vykonnosti DJI CINESSD ¢tecka podporuje pouze exportovani soubord. Pro vymazani soubord, prosi, CINESSD zasurite
do modelu a spustte aplikaci DJI GO 4 pro zformatovani CINESSD, abyste vyprazdnili pamét.

ﬁ + Dbejte, abyste méli vase starsi soubory fadné ulozené a zalohované dfive, nez provedete formatovani CINESSD.

Technické udaje

Kapacita 120 GB* / 240GB / 480 GB
Rozméry 105,5x27x7 mm

Hmotnost 42,59

Provozni rozsah teplot 0°az 40°C

Rozsah teplot pro skladovani -40° az 85°C

VIhkost 5% az 95%, nekondenzujici

*) CINESSD 120 GB nepodporuje 5.2K 30fps nebo 4K 60fps CinemaDNG video.
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APLIKACEDJIGO 4

Aplikace DJI GO 4 je nova mobilni aplikace speciadlné vyvinuta pro Inspire 2. Aplikaci pouzivejte pro ovlddani zavésu, kamery a dalsich funkci
vaseho modelu. Soucasti aplikace jsou stranky Vybaveni (Equipment), Editor (Stfihac), SkyPixel a J& (Me) pro nastavovani vaseho modelu,
editovani a sdileni fotografii a videfi s pfateli. Pro zajisténi nejlepsiho vysledku doporucujeme, abyste pouzivali tablet.

#8000 Sketch® 4:21PM pee%

clp  INSPIRE 2 =

®

\CONNECTED

&8 i S a

Equipment Editor Skypixel

Vybaveni (Equipment)

Na stranku kamery obsahujici HD Zivy nahled obrazu z kamery Inspire 2 vstupte klepnutim na tlacitko ,GO FLY" na ivodni obrazovce aplikace
DJI GO 4.

Nahled kamery (Camera View)
1 2 3 4 5 6 7 8 910 11
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1. Stav systémi modelu
repvioco@s) Tato ikona zobrazuje aktudlni stav systém0 modelu a rlizna vystrazna hlaseni.

2. Indikator stavu akumulatoru

——o—o |ndikétor stavu pohonného akumulédtoru zobrazuje dynamicky aktudlni stav akumulatoru s ohledem na vzdalenost modelu. Barev-
né zény indikatoru signalizuji Grovné mnozstvi energie potiebné pro provadéni rliznych funkci.

3. Letovy rezim (Flight Mode)

8y Text vedle této ikony signalizuje aktualni letovy rezim.

Klepnéte pro vstup do nastaveni fidici jednotky (MC, Main Controller). Zde muiZzete nastavovat letové limity a nastavovat hodnoty ziskG.

4. Parametry kamery
H 4 o . . [Ne) SHUTTER F EV WB Custom SDTIME [ss0} CAPACITY
Zobrazuje nastaveni parametr(i kamery a kapacitu mikro SD |77 1200 56 +03 5000k 4kp30 2042 | 4KP30 384G
karty.
(1) Klepnéte na pro nastaveni parametru vyvazeni bilé.
(2) klepnétena i 0 a0 | pro nastaveni parametr( fotografii a videa.
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5. Sila GPS signalu

.l Tato ikona signalizuje aktualni silu GPS signalu. Bilé sloupce indikuji dostate¢nou silu GPS signalu.
6. Stav systému detekce prekazek

@) Klepnutim na toto tlac¢itko zapnete nebo vypnete funkce zajistované systémem detekce prekazek
7. Sila fidiciho signalu z vysilace

@.ll Tato ikona indikuje silu signalu z vysilace pfijimaného modelem.

8. Sila HD videosignalu
HD.l  Tato ikona indikuje silu HD videosignalu pfendSeného z modelu do vysilace.

9. Tlacitko Autofokus/Rucni nastaveni
1,7 Klepnutim pfepnete mezi autofokusem a ru¢nim nastavovanim expozice. Klepnutim vyberte objekt pro automatické zaostfeni
17N hebo méteni expozice.
10. Indikator stavu pohonného akumulatoru (Battery Level)
HEN 74% 40NV Tato ikona indikuje stav nabiti Inteligentniho pohonného akumulatoru
70% raon Klepnéte na ikonu pro vstup do menu informaci o akumulatoru, nastaveni prahovych tUrovni vystrazné signalizace a nahled
historie vystraznych hlaseni pro akumulator.

11. VSeobecna nastaveni (General Settings)

eee Klepnéte pro vstup na stranku vseobecnych nastaveni (General Settings). MUzete volit jednotky parametrd, umoznit zivy pfenos, zob-

razovat letové trasy atd.

12. AF/MF

AF/MF Klepnéte pro pfepnuti rezimu zaostfovani — autofokus/ru¢ni ostreni.
13. Uzamceni automatické expozice

aae Klepnéte pro uzaméeni hodnot expozice.

14. Tlacitko Foto/Video

@ Klepnutim pfepnete mezi reZimem pofizovani fotografii a nata¢enim videa.

15. Posuvnik ovladani zavésu

© rreninnninnn @ Zobrazuje Ghel ndklonu zavésu.

16. Tlacitko fotospoust/nahravani videa

@ /@ Klepnéte pro poftizeni fotografie nebo spusténi/zastaveni zéznamu videa.

17. Nastaveni kamery

2. Klepnéte pro nastaveni ISO, zavérky a parametrd automatické expozice kamery.
18. Piehravani

[»] Klepnéte pro vstup na stranku ptehravani, kde mizete prohlizet fotografie a videa ihned poté, co byly pofizeny.
19. Ru¢ni ostieni

Dostupné pouze v rezimu MF.

20.FPV
FPV je pouze pro tablety. Posunutim dvou prstl zvétsete nebo zmensete zobrazeni na displeji.

——————o Detekce pfekazek: Cervené pruhy jsou zobrazovany, pokud jsou ptekézky v blizkosti modelu. Oranzové pruhy jsou zobrazo-
vany, pokud jsou piekéazky v dosahu detekce senzord.
@ Klepnéte pro zvétseni FPV okna do stfedu obrazovky.

21. Letova telemetrie

HS M/S VS M/S VPS M

(1) Klepnéte na mini mapu pro pfepnuti mezi nahledem kamery a mapou.

(2) Letova poloha a funkce Radar: indikovano ikonou letové polohy v podobé terce.

« Cervena sipka udava, kterym smérem mifi pfid modelu.

« Pomér svétle Sedé a modré plochy indikuje naklon v ose klopeni (podélny).

« Naklon hranice mezi svétle Sedou a modrou plochou indikuje ndklon v ose klonéni (pfi¢ny).
« Modra ¢ara indikuje aktualni polohu motoru klopeni zavésu kamery.

« Vnéjsi Sedy kruh indikuje aktudlni stav energie pohonného akumulatoru.

(3) Letové parametry:

D: Vzdalenost mezi modelem a Mistem vzletu.
H: Vyska nad zemi.

H.S: Vodorovna rychlost modelu.

V.S: Vertikélni rychlost modelu.

(4) Vzdalenost modelu:

VPS: Vodorovnd vzdalenost mezi modelem a pilotem. 3
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22. Spotlight PRO
({:}) Klepnéte pro pouziti funkce Spotlight PRO.

23.Inteligentni letové rezimy

Zobrazuje aktudlni rezim. Klepnéte pro volbu Inteligentniho letového rezimu.

24, Automaticky navrat na Misto vzletu Smart RTH
&: Spousti proceduru Smart RTH. Klepnutim zahajite navrat na posledni ulozené Misto vzletu.

25. Provozni rezimy zavésu
Follow Mode (Sledovaci rezim), Free Mode (Volny rezim), Reset (Sladéni orientace).

26. Automaticky vzlet/Pfistani
&3 Klepnutim spustite automaticky vzlet nebo pfistani.

27. Pfimy pFenos (Livestream)

@ Tato ikona signalizuje, ze aktudlni video pfendsené z modelu je Zivé vysilano na YouTube. K tomu musite mit k dispozici mobilni dato-
vou sluzbu na vasem mobilnim zafizeni.

28. Navrat zpét

i Klepnutim na tuto ikonu se vratite na hlavni stranku uzivatelského rozhrani.

Editor (Stiihac)

Editor je inteligentni video editor vestavény v aplikaci DJI GO 4. Po natoceni nékolika zabéru a jejich stazeni do mobilniho zatizeni prosté
klepnéte na ,Editor” na domovské strance aplikace. Potom muzete zvolit Sablonu a urcit pocet klipa, které jsou automaticky zkombinovany
do kratkého filmu, ktery mlizete okamzité sdilet.

SkyPixel

Vyhledavejte zpravy o nejnovéjsich udalostech a produktech, prohlizejte a sdilejte fotografie a videa na strance SkyPixel.

Ja (Me)

Mate-li jiz vytvoreny DJI ucet, budete se moci zicastnit diskusi a sdilet vase vytvory s komunitou uZzivatel( produktd DJI.

LETANI
Tato kapitola popisuje zésady bezpecného Iétani a letova omezeni.

Jakmile dokonctite predletovou ptipravu, doporuc¢ujeme vam pouzit letovy simuldtor v aplikaci DJI GO 4, abyste se naucili Iétat bezpecné a
pfipravili se na pilotdz pfi naro¢néjsich manévrech. Dbejte, abyste vzdy létali na bezpe¢ném misté.

Prostiedi a podminky pro létani

1. Nelétejte za Spatného pocasi — za desté, za silného vétru (pres 10 m/s), snézeni, smogu nebo mihy.

2. Létejte pouze na otevieném prostoru. Vysoké budovy a velké kovové konstrukce mohou ovliviovat presnost palubniho kompasu a GPS
systému.

3. Zaletu model udrzujte v bezpecné vzdélenosti od prekazek, prihlizejicich osob, elektrickych vedeni, strom, jezer, fek apod.

. Snazte se zabrénit vzdjemnému ruseni jinymi bezdratovymi zatizenimi. V okoli nesméji byt zadné prevadéce, vysilace apod.

5. Vykony modelu a pohonného akumuldtoru zaviseji na vlivech okolniho prostiedi, jako hustota vzduchu a teplota. Budte velmi opatrni,
pokud létdte ve vysokych nadmofiskych vyskach, protoze vykony modelu a akumuldtoru mohou byt vyrazné omezeny.

6. Kompas a GPS nebudou pracovat v polérnich oblastech. Model se automaticky prepne do A-rezimu a bude pouzivat systém detekce pre-
kazek pro stabilizaci pozice.

D

Letové limity a bezletové zény

Vsichni uzivatelé UAV (Unmanned Aerial Vehicle, Bezpilotni |étajici prostiedek) by se méli striktné fidit véemi predpisy stanovenymi organiza-
cemi, jako je ICAO (International Civil Aviation Organizatition, Mezinarodni organizace pro civilni letectvi) a zdkonnymi predpisy platnymi v
zemi, kde je UAV provozovién. Z bezpecnostnich diivod je ve vychozim nastaveni aktivovéna funkce letové limity, kterd pomUze provozovat
model bezpecné a legalné. Letové limity zahrnuji omezeni vysky, vzdalenosti a Bezletové zény.

Pfi létani v P-rezimu limity vysky, vzdalenosti a Bezletové zény spole¢né omezuji prostor, v némz mUlze model létat. V A-rezimu se uplatruje
pouze omezeni vysky letu, ktera je limitovana na 500 m.

Maximalni limity vysky a vzdalenosti
Maximalni vyska a vzdalenost (akéni radius) omezuji vysku letu a vzdalenost. Hodnoty je mozZno nastavovat v aplikaci DJI GO. Méjte na pamé-
ti, Ze maximalni letové vyska nem(ze prekrocit 500 m. Po nastaveni bude model |état uvniti vymezeného valcovitého prostoru (viz obrazek):

Max. letova vyska
Max. radius

Misto vzletu (Home Point)

Vyska modelu v okamziku zapnuti
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Silny GPS signal - LED letovy indikator blika zelené
Letové limity Aplikace DJIGO 4 LED letovy indikator
Warning: Height limit reached.
(Varovani: Bylo dosazeno vyskového | zadna
limitu.)

Warning: Distance limit reached.
(Varovani: Bylo dosazeno limitu
vzdalenosti.)

Letova vyska nemize prekrocit na-

Maximalni vyska stavenou hodnotu.

Rychlé ¢ervené blikéni, kdyz se mo-
del blizi k limitu vzdalenosti.

Vzdélenost modelu musi byt mensi

Max. radius .  y
nez max. radius.

Slaby GPS signal - LED letovy indikator blika zluté
Letové limity Aplikace DJI GO LED letovy indikator
Letova vyska je omezena na 8 m,
kdyz je GPS signdl slaby a spodni
systém detekce prekézek je v provo-
zu. Vyska je omezena na 30 m, kdyz

Warning: Height limit reached.

Maximalni vyska (Varovani: Bylo dosazeno vyskového | zadna

je GPS signal slaby a systém detekce limitu,
prekdzek je vypnuty.
Max. radius Zadny limit
f « Pokud model vylétne za letovy limit, mizete jej stale ridit, ale nemUzete s nim letét dale.
+ Pokud model ztrati GPS signdl, a vylétne za vzdalenost danou max. rddiem, ale poté GPS signal znovu zachyti, automaticky

se vrati do prostoru v rdmci limitu.

Bezletové zony

Vsechny bezletové zény jsou uvedeny na oficidlnich webovych strankach DJI http://www.dji.com/flysafe/no-fly. Tyto oblasti jsou rozdéleny

na Letisté a Oblasti s omezenim. Kategorie Letisté pokryva oblasti hlavnich mezinarodnich letist a mensi letisté, kde |étaji letadla a vrtulniky

v nizkych vyskach. Oblasti s omezenim zahrnuji pohranicni oblasti stath nebo oblasti s citlivymi zafizenimi. Podrobnéji viz dale:

Letisté

(1) Bezletova zéna letisté se sklada ze zony se zakazem vzletu a zény s omezenou vyskou letu. Kazda zéna predstavuje kruh o rdzném polo-
méru.

(2) R1 zéna (polomér R1 zavisi na velikosti a tvaru letisté) okolo stfedu letisté je zona se zdkazem vzletu.

(3) Z6na od poloméru R1 do poloméru R1 + 1,6 km je zéna s omezenou vyskou letuy, v niz je vyska letu omezena Sikmou linii v thlu 15 stupnd.
Vyskovy limit zacina ve 20 m na obvodu zény R1 a zvy3uje se smérem ven od stfedu letisté. Maximalni letova vyska je omezena na 500 m
ve vzdalenosti R1 + 1,6 km.

(4) Pokud se model pfiblizi na méné nez 100 m k bezletové zéné, v aplikaci DJI GO 4 se objevi vystrazné hlaseni.

< Letiste

v

o n

< R2 > Bezletovdzéna  Z6nasomezenou vySkouletu  Bezomezeni

33



Oblast s omezenim

(1) Oblast s omezenim nemd omezeni letové vysky.

(2) V okruhu R je bezletova zéna se zakazem vzletu. V této oblasti model nemuze vzlétnout. Hodnota R se lisi dle stanovené velikosti oblasti
s omezenim.

(3) Okolo bezletové zény se nachazi ,zéna varovani”. Pokud se model pfiblizi na méné nez 100 m k bezletové zéné, v aplikaci DJI GO 4 se
objevi vystrazné hlaseni. Oblast s omezenim

|<-100m ->|4— R —>|

Bezletova zona Zdnavarovani Bez omezeni

« Prilétani v prostoru bezpec¢nostnich zén LED letové indikatory budou blikat rychle ¢ervené po dobu 3 sekund, poté se pre-
& pnou na signalizaci aktudlniho letového rezimu. Po dalich 5 s se opét objevi ¢ervené blikani.
+ Z bezpecnostnich dlvodi nelétejte v blizkosti letist, dalnic, nadrazi, zelezni¢nich trati, center mést a v jinych zvlastnich
oblastech. Létejte s modelem neustale v pfimé dohlednosti.

Predletova kontrola (,,checklist*)

1. Zkontrolujte, zda jsou akumulatory ve vysilaci, v mobilnim zafizeni a Inteligentni pohonné akumulatory pIné nabité.
2. Zkontrolujte, zda jsou vrtule spravné a pevné namontovany.

3. Zkontrolujte, zda byla viozena mikroSD karta (je-li tfeba).

4. Zkontrolujte, zda zavés kamery funguje normalné.

5. Zkontrolujte, zda je mozné nastartovat motory a funguji normainé.

6. Zkontrolujte, zda je aplikace DJI GO 4 Uspésné pfipojena k modelu.

7. Zkontrolujte, Ze senzory systému detekce prekazek jsou Cisté.

Kalibrace kompasu

Pfed prvnim vzletem, na kazdém novém letovém misté, a kdyz vés k tomu vyzve hlaseni v aplikaci DJI GO 4 nebo signalizace LED letového
indikatoru na modelu, provedte kalibraci kompasu. Pfi provadéni kalibrace berte ohled na nasledujici zasady:

_Q:_ » Kalibraci neprovadéjte v mistech se silnym magnetickym nebo elektromagnetickym polem (v blizkosti kovovych konstrukci,

aut, na Zzelezobetonovych plochach apod.)

- Nenoste u sebe magnetické materidly a zdroje elektromagnetickych poli (klice, magnety, mobilni telefon apod.).

+ Aplikace DJI GO 4 vas vyzve k vyfeSeni problému s kompasem, pokud je ¢innost kompasu ovlivnéna silnym rusenim poté,
co byla provedena kalibrace. Pfi feseni problémus se fidte pokyny na obrazovce.

Provedeni kalibrace

Pro provedeni kalibrace si zvolte otevieny prostor.

1.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu stavu systém0 modelu a zvolte , Calibrate” pro provedeni kalibrace. Poté se fidte pokyny na obra-
zovce.

2. Model drzte ve vodorovné poloze a otocte se s nim 0 360° ve vodorovné roviné, LED letovy indikator se rozsviti neprerusovanym zelenym
svitem.




3. Model drzte ve svislé poloze, piidi mifici kolmo dolU a otocte jej o 360°. Pokud se LED letovy indikator rozsviti ¢ervené, cely postup kalib-
race zopakujte.

+ Pokud po provedeni kalibrace LED letovy indikator blikd ¢ervené a Zluté, pfesurte se s modelem na jiné misto a kalibraci
A opakujte.
Ded - Kalibraci neprovadéjte v blizkosti velkych kovovych objekt(, jako jsou kovové mosty, auta, leseni apod.
T + Pokud po kalibraci LED letovy indikétor blika stfidavé cervené a zluté, kompas zachycuje magnetické ruseni. Zkuste se pre-
sunout na jiné misto.

Automaticky vzlet a automatickeé pristani

Automaticky vzlet

Funkci automatického vzletu mazete pouzit pouze, pokud LED letovy indikator blika zelené. Postupujte nasledovné:

1. Spustte aplikaci DJI GO 4, piejdéte na stranku ,Camera”.

2. Provedte ukony predstartovni pfipravy dle seznamu ,Pfedletova kontrola”.

3.Klepnéte na, & ", a potvrdte, ze podminky jsou bezpeéné pro let. Posunutim prstu na ikoné potvrdte a spustte vzlet.
4. Model vzlétne a prejde do viseni ve vysce 1,2 m nad zemi.

f « Pfi pouzivani spodniho systému detekce prekézek pro stabilizaci LED letovy indikator rychle blikd. Model bude automaticky
viset ve vysce pod 10 m. Pfed pouzitim funkce automatického vzletu je tfreba vyckat na zachyceni dostate¢né silného GPS
signélu.

Automatické pristani
Funkci automatického pfistani mlzete pouzit pouze, pokud LED letovy indikator blika zelené. Postupujte nasledovné:
1.Klepnéte na, & ", abyste méli jistotu, Ze podminky v misté pfistani jsou idealni. Potvrdte posunutim prstu.
2. Probihajici automatické pristani mdzete ihned prerusit stiskem tlacitka ,, (X) “na obrazovce.
3. a. Kdyz Pristavaci ochrana rozhodne, ze povrch zemé je vhodny pro pristani, Inspire 2 jemné pfistane.
b. Kdyz Pristavaci ochrana rozhodne, Zze povrch zemé neni vhodny pro pfistani, Inspire 2 prejde do viseni a bude vyckavat na potvrzeni
pfistani pilotem.
¢. Pokud Pristavaci ochrana neniv ¢innosti, aplikace DJI GO 4 zobrazi hlaseni upozornujici na pfistani, jakmile Phantom 4 Pro/Pro+ sestoupi
pod 0,7 m. Vychylte ovladac plynu dolli nebo pouZzijte posuvnik automatického ptistani v aplikaci pro pfistani s modelem.
4. Model automaticky pfistane a motory se vypnou.

Nastartovani/zastaveni motoru

Nastartovani motoru

Pro spusténi motorQ se z bezpec¢nostnich dlivodd pouzivd Kombinovany pohyb ovladaci (CSC) namisto pouhého pfidani plynu, aby se
zabranilo ndhodnému nechténému roztoceni vrtuli. Pro nastartovani motorQ vychylte oba kiizové ovladace soucasné do rohové polohy
smérem doll a ke stredu nebo vnéjsku vysilace. Jakmile se motory roztoci, oba ovladace soucasné uvolnéte.
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Zastaveni motoru

Motory mizZete zastavit dvéma zpUsoby:

Metoda 1: Jakmile model dosedne, stahnéte ovladac plynu zcela dolt (1) a poté provedte CSC (2) jako pii startovani motor(. Motory se ihned
zastavi. Jakmile se zastavi, uvolnéte ovladace.

Metoda 2: Jakmile model dosedne, stahnéte ovladac plynu zcela doll a drzte jej tam. Motory se zastavi po 3 sekundach.

Metoda 1 Metoda 2

ﬁ « Kombinovany pohyb CSC neprovadéjte za letu, jinak se motory zastavi a model zfiti.

Nouzové vypnuti motort za letu
Levy kfiZzovy ovladac vychylte do spodniho vnitfniho rohu a soucasné stisknéte tlacitko RTH. (7

Zastaveni motoru za letu zpUisobi okamzity pad modelu a havarii. Nouzové zastaveni moto-
ri za letu provadéjte pouze tehdy, dojde-li ke kritické situaci, a vypnuti motord muize snizit
riziko Skod nebo zranéni (napf. zasdhnout osobu leticim modelem je vzdy nebezpecné - ale je to
mnohem nebezpecnéjsi, pokud jsou motory v chodu).

C - Zkontrolujte, prosim, Ze je CSC aktivovan v aplikaci DJI GO 4 - uzivatel potom m{ize zastavit motory za letu.

Zalétani modelu

Vzlet a pfistani

1. Model postavte na zem na oteviené, ploché misto tak, aby indikétor napéti pohonného akumulatoru mifil smérem k vam.

2. Zapnéte vysila¢, zapnéte mobilni zafizeni a poté zapnéte model zapnutim inteligentniho akumulatoru.

3. Spustte aplikaci DJI GO 4 a piejdéte na stranku kamery ,Camera”.

4. \yckejte, dokud LED letovy indikator neza¢ne pomalu blikat zelené. To znamena, Ze elektronika modelu byla inicializovana a bylo zazna-
menano Misto vzletu. Pokud indikator blika Zluté, nebylo Misto vzletu zaznamenano.

5. Provedenim kombinovaného pohybu ovladaci CSC nastartujte motory. Pomalu vychylujte ovlada¢ plynu nahoru, abyste se s modelem
vznesli ze zemé. MiZete také odstartovat s pomoci funkce automatického vzletu.

6. UZijte si letu s fotografovanim nebo natdc¢enim videa s pomoci aplikace DJI GO 4.

7. Pred pfistanim se ujistéte, Ze visite nad rovnym a pevnym povrchem. Vychylte ovladac plynu jemné dolG, abyste s modelem pomalu se-
stoupili a posadili jej na zem.

8. Po dosednuti na zem provedte CSC nebo drzte ovlada¢ plynu stazeny zcela dolli po dobu 3 sekund nebo déle, aby doslo k automatickému
vypnuti motord.

9. Vypnéte Inteligentni pohonny akumulator a nakonec vysilac.

« Pokud LED letovy indikator za letu blika rychle zluté, model pfesel do nouzového Fail-safe rezimu.
& « Vystraha pfi nedostatku energie v pohonném akumulatoru je signalizovana pomalym nebo rychlym ¢ervenym blikanim za
letu.

- Shlédnéte video priivodce pro rychly start pro ziskani dalsich informaci o Iétani.

Doporuceni a tipy pro fotografovani a nataceni videa

1. Pfed kazdym letem dlsledné projdéte ,checklist” predletové kontroly.

2. Zvolte pozadovany provozni rezim zavésu kamery v aplikaci DJI GO 4.

3. Fotografujte a natacejte pouze pfi létani v P-rezimu.

4.Vzdy |étejte pouze za dobrého pocasi, vyhnéte se [étani v desti nebo silném vétru.

5.Zménte nastaveni kamery, tak, aby vyhovovalo pozadovanému ucelu. To zahrnuje nastaveni formatu a expozice.

6. Nejprve uskutecnéte zkusebni lety, pfi nichz se sezndmite s letovym prostorem a scenérii, promyslete si, jak budete snimat, berte do Gvahy
osvétleni v zavislosti na denni dobé atd.

7. Pfi fizeni se snazte vyhnout prudkym pohybim ovladacy, fid'te s citem a s pfedvidavosti — odménou vam bude klidny a stabilni let idedlni
pro fotografovani nebo nataceni videa.
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PRILOHA

Technické udaje

Model

Typ T650

Hmotnost 3290 g (v¢. 2 akumulatord a vrtuli, bez zavésu a kamery)
Max. vzletovd hmotnost 42509

Uhlopti¢ny rozmér (bez vrtuli) 350 mm

Presnost stabilizace viseni s GPS

Vertikalni: +0,1 m (se spodnim systémem detekce prekazek); £0,5 m (s GPS)

Horizontdlni: +0,3 m (se spodnim systémem detekce prekazek); 1,5 m (s GPS)

Max. Uhlova rychlost

Klopeni: 300°%/s

Boceni: 150%s

Max. naklon

40° (S-rezim); 35° (A-rezim); 35° (P-rezim; pfi zapnutém pfednim systému detekce prekazek: 25°)

Max. rychlost stoupani

6 m/s (S-rezim); 5 m/s (P-rezim/A-rezim)

Max. rychlost klesani

Svisla: 4 m/s; Sikma 4-9 m/s

Max. vyska pro vzlet

2500 m n. m.; 5000 m n. m. se specialnimi vrtulemi

Max. odolnost v(ici vétru 10 m/s

Max. doba letu cca 25 minut (se Zenmuse X5S); cca 23 minut (se Zenmuse X7)
Typ motoru DJI 3512

Typ vrtule DJI 1150T

Viseni v mistnosti Ve vychozim nastaveni umoznéno

Provozni teplota -20°Caz 40°C

Uhlopti¢ny rozmér (bez vrtuli) 605 mm (v Pfistavaci poloze)

Max. rychlost 94 km/h

Presnost stabilizace viseni s GPS

Vertikalni: £0,1 m (se systémem detekce prekazek); £0,5 m (s GPS)

Horizontdlni: +0,3 m (se systémem detekce prekazek); £1,5 m (s GPS)

Zavés a kamera (dopliikové, jako priklad uveden Zenmuse X5S)

Vseobecné

Typ Zenmuse X5S

Rozméry 140x98x132 mm

Hmotnost cca 461 g (v¢. originalniho objektivu, vyvaZzovaciho krouzku, slune¢ni clony)
Kamera

Podporované objektivy

DJI MFT 15mm /1.7 ASPH (s vyvazovacim krouzkem a slune¢ni clonou)
Panasonic Lumix 15mm /1.7 ASPH (s vyvazovacim krouzkem a slune¢ni clonou)
Panasonic Lumix 14-42mm3.5-5.6 HD (s vyvazovacim krouzkem)

Olympus M.Zuiko Digital ED 12mm/2.0 (s vyvazovacim krouzkem)

Olympus M.Zuiko 177mm/1.8 (s vyvazovacim krouzkem)

Olympus M.Zuiko 25mm/1.8 (s vyvazovacim krouzkem)

Olympus M.Zuiko 45mm/1.8 (s vyvazovacim krouzkem)

Olympus M.Zuiko 9-18mm/4.0-5.6 (s vyvazovacim krouzkem)

Senzor

4/3" CMOS, Efektivni pocet obrazovych bodu 20,8 M

Objektiv

Zorny Uhel 72° (s DJI MFT 15mm /1.7 ASPH)

Rozmér obrazu foto

Pomér stran 4:3 — 5280x3956

Pomér stran 16:9 — 5280x2970

H.264

C4K: 4096x2160 23,976/24/25/29,97/47,95/50/59,94p pii 100Mb/s

4K: 3840%2160 23,976/24/25/29,97/47,95/50/59,94p pfi 100Mb/s
4K:3840x1572 23,976/24/25/29,97p pfi 100Mb/s

2.7K: 2720x1530 23,976/24/25/29,97p pii 80Mb/s; 47,95/50/59,94p pfi 100Mb/s

FHD: 1920x1080 23,976/24/25/29,97p pfi 60Mb/s; 47,95/50/59,94p pii 80Mb/s; 119,88p pii 100
Mb/s

Video rezimy H.265

C4K: 40962160 23,976/24/25/29,97p pfi 100Mb/s

4K: 3840%2160 23,976/24/25/29,97p pii 100Mb/s

2.7K: 2720x1530 23,976/24/25/29,97p pfi 65Mb/s; 47,95/50/59,94p pfi 80Mb/s

FHD: 1920x1080 23,976/24/25/29,97p pfi 50Mb/s; 47,95/50/59,94p pfi 80Mb/s; 119,88p pii 100
Mb/s

5.2K: 5280x2972 23,976/24/25/29,97p pfi 4,2 Gb/s

4K: 4096x2160, 3840x2160 23,976/24/25/29,97p az do 2,4 Gb/s

4K: 3840%2160, 3840%x2160 50/59,94p az do 4,0 Gb/s ProRes

C-DNG RAW

5.2K: 5280x2972 23,976/24/25/29,97p 422 HQ pfi 1,3 Gb/s

4K: 3840x2160 23,976/24/25/29,97p 422 HQ pfi 900 Mb/s

4K: 3840x2160 23,976/24/25/29,97p 4444 XQ pfi 2,0 Gb/s

Foto forméty

SSD: DNG / Mikro SD: JPEG, DNG, DNG+JPEG

Video formaty

SSD: CinemaDNG, ProRes / Mikro SD: MP4, MOV
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Provozni rezimy

Snimani, zaznam, prehravani

Fotorezimy

Mikro SD: Jednotlivy zabér, Davkovy (BURST: 3/5/7/10/14 snimkd), AEB: 3/5 snimkd pfi 0,7EV),
Intervalové

SSD: RAW dévkovy (3/5/7/10/14/e snimk{i)

Expozi¢ni rezim

Auto, rucni, s prioritou zavérky, s prioritou clony

Kompenzace expozice +3,0 (kroky 1/3)
Ru¢ni ostieni Zaostreni na stied, bodové (plocha 12x8 bod()
Uzamceni automatické expozice Podporovano

Elektronicka zavérka

8 az 1/8000 s

Vyvazeni bilé

Sunny (Slune¢no) / Cloudy (Zatazeno) / Incadescent (Zarovkové osvétleni) / Neon (Zafivkové
osvétleni) / Custom (Uzivatelské, 2000-10 000K)

Video: 100-6400

Rozsah ISO

Foto: 100-25600
Titulky k videu Podporovano
Anti Flicker Auto, 50 Hz, 60 Hz
PAL/NTSC Podporovano
Prostiedi pro skladovani, provoz
Rozsah provoznich teplot -10°Caz 40°C
Rozsah teplot pro skladovani -20°C az 60°C
Zavés
Uhlové pFesnost stabilizace +0,01°

Rozsah fizeného vykyvu

Klopeni: -140°az +40°, Klonéni: £20°, Boceni: +320°

Max. fizend rychlost pohybu

Klopeni: 180°%s, Klonéni: 180°%s, Boceni: 270%/s

Typ rozhrani

DGC2.0

Mechanicky rozsah vykyvu

Klopeni: -140°az +50°, Klonéni: -50° az +90°, Boceni: £330°

Vysila¢

Typ

GL6D10A

Provozni frekvence

2,400-2,483 GHz

5,725-5,825 GHz

Max. dosah

2,4 GHz CE: 3,5 km (volné prostranstvi bez prekazek a ruseni)

5,8 GHz CE: 2 km (volné prostranstvi bez prekazek a ruseni)

Vyzafeny vykon (EIRP)

2,4GHz CE: 17 dBm

5,8GHz CE: 14 dBm

Vystupni video porty USB, HDMI
Napdjeni Vestavény akumulator
Nabijeni Nabijec¢ DJI

Moznost ovladani 2 vysilaci

Spojeni Master (model) - Slave (zavés + kamera)

Drzéak mobilniho zatizeni

Tablety nebo smartphony

Max. sitka mobilniho zafizeni 170 mm
Prikon 9 W (bez napéjeni mobilniho zatizeni)
Provozni teplota -20°C az 40°C

Rozsah skladovacich teplot

Méné nez 3 mésice: -20°C az 45°C

Vice nez 3 mésice: 22°C az 28°C

Rozsah teplot pro nabijeni

0°Caz 40°C

Akumulator 6000 mAh 2S LiPo

USB napdjeci zdroj iOS: 1 A pii 5,2 V (max.); Android: 1,5 A pti 5,2 V (max.)
Nabije¢

Typ IN2C180

Napéti 26,1V

Jmenovity vykon 180 W

Akumulator (Standardni)

Nazev

Inteligentni pohonny akumulator

Typ TB50-4280mAh-22,8V
Kapacita 4280 mAh

Jmenovité napéti 22,8V

Typ akumulatoru LiPo 6S

Energie 97,58 Wh

Hmotnost 5159

Provozni teplota -20°C az 40°C

Rozsah skladovacich teplot

Méné nez 3 mésice: -20°C az 45°C

Vice nez 3 mésice: 22°C az 28°C

Rozsah teplot pro nabijeni

5°Caz40°C
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Max. pfikon pro nabijeni 180 W
Nabijeci ustfedna (Typ: IN2CH)

Napdjeci napéti 26,1V
Vstupni proud 69A

Spodni systém detekce piekazek

Rozsah letovych rychlosti

<10 m/s ve vysce 2 m nad zemi

Vyskovy rozsah detekce

<10m

Provozni rozsah

<10m

Provozni prostiedi

Povrchy s jasné rozlisitelnou texturou pfi dostate¢ném osvétleni (>15 lux)

Zorny Uhel

60° (horizontalni); £27° (vertikalni)

Provozni rozsah ultrazvukového senzoru

10-500 cm

Provozni prostiedi pro ultrazvukovy senzor

Materidl nepohlcujici zvuk, pevny povrch (tlusty koberec zhorsi ic¢innost detekce)

Piedni systém detekce prekazek

Rozsah detekce prekazek

0,7-30 m

Zorny Uhel

Vodorovny: 60° Svisly: 54°

Provozni prostredi

Povrchy s jasné rozlisitelnou texturou pfi dostate¢ném osvétleni (>15 lux)

Infracerveny systém detekce

Rozsah detekce senzor

0-5m

Zorny Uhel

+5°

Provozni prostredi

velka prekézka s povrchem z ¢astecné pohlcujiciho a odraZejiciho materialu s odrazivosti >10%

Signalizace LED letového indikatoru

Normalni

Stiidavé blika ¢ervenad, zelena a zluta

Autotest po zapnuti

Stiidavé blika zelena - zluta

Zahfivani modelu

Pomalé blikani zelena

Pripraven k letu (P-rezim s GPS se systémem detekce prekazek)

Dvojité zelené bliknuti

Pfipraven k letu (P-reZim bez GPS ale se systémem detekce prekazek)

Pomalé blikani Zluta

Pripraven k letu (A-rezim bez GPS systému detekce prekazek)

Vystrazna signalizace

Rychlé blikani Zluta

Ztrata signélu z vysilace

Pomalé blikani ¢ervena

Varovani - nedostatek energie v akumulatoru

Rychlé blikani ¢ervend

Kriticky nedostatek energie v akumulatoru

Stridavé cervené bliknuti

Chyba inercidlni IMU jednotky

Nepferusovana Cervena

Kritickd chyba

Stridavé cervena - Zluta

Kompas vyzaduje kalibraci

Aktualizace firmwaru

Pro aktualizaci firmwaru modelu a vysilace pouzijte obsluzny PC software DJI Assistant 2 nebo aplikaci DJI GO 4.

Aktualizace firmwaru modelu
Metoda 1: S pomoci DJI Assistant 2

1. Zapnéte Inteligentni pohonny akumulator a pfepnéte prepinac¢ USB rezimu dold.

2. Model pripojte k pocitaci pomoci USB kabelu (s konektory USB A na obou koncich).

3. Spustte DJI Assistant 2 a prihlaste se k vasemu uctu DJI.

4, Zvolte “Inspire 2" a kliknéte na tlacitko aktualizace firmwaru (Update).

5. Zvolte verzi firmwaru, na kterou si prejete aktualizovat.

6. DJI Assistant 2 automaticky stdhne a provede aktualizaci firmwaru.

7. Po dokonc¢eni aktualizace firmwaru model restartujte vypnutim a opétovnym zapnutim.

Metoda 2: S pomoci aplikace DJI GO 4

1. Zapnéte Inteligentni pohonny akumulator a pfepnéte pfepinac¢ USB rezimu nahoru.

2. Propojte model a vase mobilni zafizeni pomoci odpovidajiciho USB kabelu.

3. Pri aktualizaci se fidte pokyny na obrazovce v aplikaci DJI GO 4. Dbejte, aby béhem aktualizace bylo zajisténo stélé pfipojeni k internetu.
4. Po dokonceni aktualizace firmwaru model restartujte vypnutim a opétovnym zapnutim.

Aktualizace firmwaru vysilace

« Béhem aktualizace model za¢ne vydévat nepfretrzité pipani. Poté se vystraznd signalizace méni mezi del$im pipnutim a
dvojitym pipnutim, jakmile je aktualizace dokon¢ena. Jakmile je aktualizace dokoncena, model restartujte vypnutim a opé-
tovnym zapnutim.

« Pokud se vystrazna signalizace zméni na dlouhé pipéni, zkuste aktualizaci provést znovu od zacatku.

« Pro aktualizaci je tfeba, aby stav energie v akumuldtorech byl aspor 30%.

« pfi pouziti aplikace DJI GO 4 pro aktualizaci mlZete odpojit model a mobilni zafizeni, jakmile je aktualizace provedena z vice
nez 30%. Internetové pripojeni neni nadale tfeba.

A

39



Metoda 1: S pomoci aplikace DJI GO 4
Zapnéte vysilac a pripojte jej k aplikaci DJI GO 4. Jakmile je k dispozici nové verze firmwaru, budete na to upozornéniv aplikaci. Pro provedeni
aktualizace vase mobilni zatizeni pfipojte k internetu a dale se fidte pokyny na obrazovce.

N - Aktualizace firmwaru zabere asi 15 minut. Je normalni, ze zavés kamery ochabne, LED letovy indikator nenormalné blika a
N model se restartuje. Vyckejte, prosim, trpélivé, az je aktualizace dokoncena.

» Béhem aktualizace se neozyva zadna zvukova signalizace.

- Ujistéte se, Ze pocita¢ ma funkcni internetové pfipojeni.

- Ujistéte se, ze je Inteligentni pohonny akumulétor a vysilacovy akumulator dostate¢né nabity.

- Béhem aktualizace model neodpojujte od pocitace.
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Recyklace (Evropska unie)

Elektrickd zafizeni opatfena symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do bézného domaciho odpadu, namisto

toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci.

V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektrickd zafizeni vyhazovana do bézného doméciho odpadu (WEEE - Waste of Electrical
and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni, smérnice 2002/96/EG). Nezadouci zafizeni mizete do-

pravit do nejblizsiho zafizeni pro sbér nebo recykla¢niho strediska. Zafizeni poté budou likvidovana nebo recyklovana bezpec¢nym zpuso-
bem zdarma. Odevzdanim nezddouciho zafizeni mizete ucinit dulezity pfispévek k ochrané Zivotniho prostredi.

Prohlaseni o shodé CE (Evropska unie)
Timto SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. prohladuje, ze typ rddiového zafizeni: Inspire 2, RC souprava a dalsi zafizeni s nimi dod4vand jsou v sou-

ladu se smérnici 2014/53/EU.

Uplné znéni EU prohlaseni o shodé je k dispozici na této internetové adrese: c €
http://www.dji.com/euro-compliance

Toto radiové zafizeni 2.4GHz/5.8GHz je mozno pouzivat bez predchozi registrace nebo individudIniho schvalovéni ve véech zemich Evropské
unie.

Zaruka

Dovozce se zarucuje, Ze tento vyrobek je v okamziku prodeje prost vad jak v materidlu, tak i v provedeni. Tato zaruka nekryje Zadné &asti
poskozené pouzivanim nebo v dlsledku jejich Upravy; v zadném pripadé nemUize odpovédnost vyrobce a dovozce presdhnout plvod-ni
potizovaci cenu zafizeni. Dovozce si také vyhrazuje pravo zménit nebo upravit tuto zaruku bez pfedchoziho upozornéni. zafizeni je
predmétem pribézného vylepsovani a zdokonalovani - vyrobce si vyhrazuje pravo zmény konstrukéniho provedeni bez pfedcho-ziho
upozornéni.

Protoze dovozce nemd zadnou kontrolu nad moznym poskozenim pfi pfepravé, zptisobem stavby a nebo materidly pouzitymi modeldrem
pfi instalaci tohoto zafizeni do modelu, nemize byt predpokladédna ani pfijata Zddna odpovédnost za skody spojené s pouzi-vanim
uzivatelem sestaveného modelu. Okamzikem, kdy se uzivatel rozhodne pouzit jim sestaveny model, pfejima veskerou odpovédnost. Pokud
neni kupujici pfipraven pfijmout tuto odpovédnost, mél by stavebnici neprodlené vratit v Uplném a nepouzitém stavu na misté, kde ji
zakoupil.

V ptipadé, Ze vase zafizeni vyzaduje servis, fidte se, prosim, nasledujicimi zasadami. Jejich nedodrzeni mize byt didvodem k neuzndni zaruky.
1. K opravé preddvejte celé zafizeni - pokud se pfedem nedohodnete se servisnim technikem jinak.

2. Je-li to mozné, pouzijte pro zabaleni zafizeni plvodni obal. NepouZivejte pivodni karténovy obal jako konec¢ny obal.

3. Prilozte podrobny popis vaseho pouzivani zafizeni a problému, se kterym jste se setkali. PfiloZte ocislovany seznam pfiloZzeného pfislusen-
stvi a uvedte jakékoliv dalsi udaje, které mohou servisu usnadnit praci. Listek oznacte datem a znovu se ujistéte, ze je opatfen vasi plnou
adresou a telefonnim cislem.

4. Uvedte svoje jméno, adresu a telefonni ¢islo, kde budete k zastizeni béhem pracovniho dne. Prilozte kopii dokladu o zakoupeni zafizeni.
Tento zarucni list opraviiuje k provedeni bezplatné zaru¢ni opravy vyrobku dodavaného dovozcem ve Ih(ité 24 mésicll. Zaruka se
nevztahuje na pfirozené opotiebeni v dlsledku béZzného provozu, protoZe jde o vyrobek pro profesionalni pouziti, kdy jednotlivé dily pracuji
pod mnohem vy33im zatizenim, nez jakému jsou vystaveny bézné hracky.

Zaruka se nevztahuje také na jakoukoliv ¢ast zafizeni, kterd byla nespravné instalovana, bylo s ni hrubé nebo nespravné zachazeno, nebo
byla poskozena pfi havérii, nebo na jakoukoliv ¢ast zafizeni, kterd byla opravovdana nebo ménéna neautorizovanou osobou (to se tyka i
aplikace jakychkoliv impregnacnich natér(i/néstfikd na elektroniku). Stejné jako jiné vyrobky jemné elektroniky nevystavujte toto zafizeni
plsobeni vysokych teplot, nizkych teplot, vlhkosti, praSnému prostiedi prudkym mechanickym razim a narazlim. Neponechavejte je po
del3i dobu na pfimém sluneénim svétle.
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INSPIRE 2

Pravodce pro rychly start V1.4

Revize: kvéten 2018

Blahopiejeme vam k zakoupeni nového vyrobku DJI. Najdéte si ¢as pro dlikladné prostudovani celého na-
vodu, abyste se s nim dobre seznamili.

Doporucujeme, abyste pravidelné navstévovali stranky vénované Inspire 2 na www. dji.com, které jsou
pravidelné aktualizovany. Zde najdete cerstvé informace o vyrobku, popisy technickych vylepseni,
aktualizaci a oprav navodu. Vzhledem k moznym zménam vyrobku, které neni mozno dopredu pifedvidat,
si vyrobce vyhrazuje pravo ménit informace obsazené v ndvodu bez predchoziho upozornéni. Pokud
mate néjaké dotazy nebo nejasnosti tykajici se naseho vyrobku, obratte se servis dovozce vyrobk( DJI.

POZOR:

Komer¢ni vyuziti (napt. pro letecké fotografovani) nebo provoz modelu s autonomnim fidicim sys-
témem (bez fizeni modelu pilotem v primé viditelnosti pomoci RC soupravy v realném case po
celou dobu letu) na tzemi Ceské republiky podléha zakonnym omezenim, vyzaduje certifikaci
modelu i pilota Ufadem pro civilni letectvi a fidi se smérnicemi timto ufadem vydavanymi. P¥i
nerespektova-ni vyse uvedeného se vystavujete riziku postihu dle zakona.

Tento vyrobek a navod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku.

POZOR:
Tento vyrobek neni hracka. Je uréen k samostatnému provozovani osobami starsimi 18 let.



INSPIRE 2

Inspire 2 je vykonny systém pro leteckou fotografii a video se Spi¢kovou obratnosti a rychlosti, zdlohovanymi klicovymi systémy pro maxi-
malni spolehlivost a novymi inteligentnimi funkcemi, které ¢ini snadnym pofizovani slozitych zabérd. Nova konstrukce draku spolu s dvojici
akumulatorl prodluzuje letovy ¢as az na 25 minut*.

Jednotka kamery je nyni nezavisla na obrazovém procesoru, takze mate moznost zvolit optimalni systém zavésu a kamery** pro kazdou
scénu. To znamena, Ze bez ohledu na to, jakou kameru zvolite, méte stejné vykonnou podporu zpracovani obrazu, a pfi pouziti Zenmuse X5S
schopnost pofizovat RAW videa.

1. FPV kamera

2. Predni systém detekce prekazek

3. Drzék zavésu DJI V2.0 (DGC2.0)

4.Tlacitko uvolnéni zavésu a kamery

5. Spodni systém detekce prekazek
———————————————————————————————————————————— 6. Pozice pro montaz externich zafizeni

7. Mechanismus vychylovani ramen

8. Ridici a procesorové centrum (se zasuvkou pro SD kartu)

9. Pfedni LED
Zvednuti Spusténi 10. Pohonny systém (s motory, vrtulemi atd.)
ramen ramen 1. Zadni LED

12. Inteligentni pohonné akumulatory
13. Hlavni vypinac
Pristavaci poloha 14. Indikator stavu akumulatord
15. Tlacitko pro uvolnéni akumulatoru
———————————————————————————————————————————— 16. Horni infracerveny senzor
17. LED letovy indikator
18. Zasuvka pro DJI CINESSD***
19. Parovaci tlacitko
20. Prepinac USB rezimu
21. USB port

*) Méjte, prosim, na paméti, Ze uvedené hodnoty maximdini letové rychlosti a maximdini délky letu byly dosaZeny pfi testech v laboratornich pod-
minkdch. Tento Udaj je pouze orientacni, protoZe skutecné dosahované vykony zdviseji na povétrnostnich podminkdch, nadmorské vysce, zplisobu
pilotdZe a mnoha dalsich faktorech.
*¥) Zdvés a kamera zakoupené zvldst u prodejct DJI nebo v DJI Online Store.
**¥) Bezztrdtové video (ve formdtech CinemaDNG a ProRes) a ddvkovy foto rezim DNG RAW budou dostupné pfi pouziti DJI CINESSD. DJI CINESSD a
DJICINESSD STATION m(ize zakoupit zvldst u prodejct DJI nebo v DJI Online Store. Inspire 2L je doddvdn s Pro-Res a CinemaDNG pred-aktivovanymi;
Inspire 2 ProRes je doddvdn s Pro-Res pred-aktivovanym.
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VYSILAC
Vysila¢ Inspire 2 pouziva technologii DJI LIGHTBRIDGE pro dosazeni maximalni pfenosové vzdélenosti az 3,5 km. Za letu modelu méte k
dispozici HD obraz z kamery v redlném case v aplikaci DJI GO 4 na displeji pfipojeného mobilniho zafizeni pro pfesné ovladani modelu a

obsluhu kamery. P¥i provozu v rezimu dvou vysilacd je oddéleno ovladani modelu a kamery, aby se pilot mohl plné soustfedit na pilotaz a
kameraman na potizovani zabér(, pficemz oba vysilace mohou byt od sebe vzdaleny az 100 m.

Maximalni provozni doba vysila¢ového LiPo akumulatoru je cca 4 hodiny**.

Sklopené antény a drzdk mobilu

1. Hlavni vypinac

2. Pfepinac zvedani ramen

3. Tlacitko Automaticky néavrat (RTH)
4. Kfizové ovladace

5.LED indikator provoznich stavi
6. LED indikator napajeciho akumulatoru vysilace

7. Nabijeci zasuvka
8. Drzak mobilniho zafizeni
9. Antény
10. Drzék vysilace
11. Knoflik ovladéni zavésu
12. Knoflik nastavovéani kamery
13. Tlacitko zaznamu videa
14. Prepinac letovych rezimt
15. Tlacitko spousti fotoaparatu
16. Tlacitko Pauza
17. Port mikro-USB
18. Port CAN-Bus
19. Port mini-HDMI A (video vystup)
20. USB port (pro pfipojeni mobilniho zatizenf)
21. TlacitkoC1
22. Tlacitko C2

(08199
e e ) B

@_

[I | —

Pfipojte k mobilnimu
zafizeni

*) Méjte, prosim, na paméti, Ze uvedend hodnota maximdlniho dosahu (CE) byla dosaZena pfi testech na otevieném prostranstvi bez elektromagne-
tického ruseni s modelem ve vysce 120 m. Tento udaj je pouze orientacni, protoZe skute¢né dosahovany dosah zdvisi na skutecnych podminkdch na

misté (tvar terénu, terénni prekdzky, cizi rusivé signdly atd.), kde budete létat.
**) Maximdlni doba provozu je testovdna bez doddvky energie externimu mobilnimu zafizeni.
3



ZAKLADNIi VEDOMOSTI

Létejte bezpecné
DJI vas vyzyva, abyste si Iétani uzivali bezpe¢nym, zodpovédnym a inteligentnim zpGsobem.

2 120 m
Vzdy létejte
pod
Je dulezité porozumét zasadam spravného
ovladani modelu pro bezpecnost vasi i vase-
Nelétejte v blizkosti nebo nad lidmi, blizko stro- Sledujte vysku letu a létejte pod ho okoli. Dal3i podrobnosti najdete v ,Pro-
m, elektrickych vedeni nebo budov. 120 m. hlageni a zasadéach bezpeéného provozu”.
Bezletové zény
Nelétejte v desti, snézeni, mlze a pfi rychlosti vé- Udrzujte model v pfimém dohledu a Podrobnosti najdete na:
tru presahujici 10 m/s. vyhnéte se |étani za budovami nebo http://www.dji.com/flysafe

prekézkami blokujicimi vyhled.

A « Budte velmi opatrni pfi Iétani ve velkych nadmotskych vyskach, protoze vykony modelu mohou byt snizené. Pro 1étani ve
velkych vyskach doporucujeme pouzivat specidlné konstruované vrtule.
« Kompas a GPS nebudou pracovat v polérnich oblastech. Model automaticky prejde do A-rezimu a bude pouzivat systém
detekce prekazek pro stabilizaci pozice.

Letové rezimy

P-rezim: (Positioning, Pozice): Nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny M ail @ %
' 4 . -«

GPS stabilizace

GPS signdl. Model pouziva GPS a systém detekce prekazek pro automa-
tickou stabilizaci, navigaci mezi prekdzkami nebo ke sledovani pohybu-
jiciho se objektu. V tomto rezimu jsou také dostupné pokrocilé funkce
jako TapFly a ActiveTrack.
S rezim (Sport, Sportovni): V S-rezimu jsou hodnoty zisk(i upraveny
tak, aby zvysily manévrovaci schopnosti modelu. Systém detekce preka-
zek je v tomto rezimu vypnuty.
A rezim (Attitude, Naklon): Neni-li k dispozici GPS ani systém detekce
prekazek, model pouziva pro udrzeni polohy pouze barometricky vys- ; Stabilizace se
komér, takZe presné stabilizovana je pouze vyska. . systémem detekce
@) prekazek
Efektivni vyska:
<10 metrd

Prepinac letovych rezim( na vysilaci prep-
néte do polohy ,P” a vyckejte na zachyceni
stabilniho GPS signélu dfive, nez vzlétnete.

ﬁ + S-rezim a A-rezim by mély byt zapnuty v aplikaci DJI GO 4.
« Spodni systém detekce prekazek nebude pracovat spravné nad vodou, nad nerovnym terénem, nad uniformnim povrchem
(jednobarevny nebo s opakujicim se vzorem) nebo pfi nizké intenzité osvétleni (<15 lux).

Navrat na Misto vzletu

Je dulezité vzlétat se silnym GPS signalem (lkona GPS je nasledovan aspon ¢tyfmi svi- i
ticimi sloupecky), aby byla jistota, Ze je Misto vzletu modelem spravné zaznamenano. 5 metru
Model se vrati automaticky na Misto vzletu v nasledujicich pfipadech:

Smart RTH: Pilot stiskne RTH tla&itko.

Low battery RTH: Stav energie v pohonném akumuldtoru je nizky nebo kriticky nizky.

Failsafe RTH: Pokud dojde ke ztraté fidiciho signalu z vysilace.

Model mize detekovat prekazky na vzdalenost az 300 metrd, potom se jim automatic-
ky vyhnout a letét na Misto vzletu.

A « Predni systém detekce prekdzek bude pracovat spravné nad povrchy s jasné rozlisitelnou texturou a pti dostate¢ném osvét-
leni (>15 lux).




PROVOZOVANI INSPIRE 2

1. Stahnéte aplikaci DJI GO 4 2, Shlédnéte vyukova videa
Vyhledejte ,DJI GO” v App Store nebo Google Play a stahnéte si apli-  Shlédnéte vyukova videa na www.dji.com nebo v aplikaci DJI GO 4.

kaci na vase mobilni zafizeni.
DOm0 (=] s [m]
r -

:
. [m]

Aplikace DJI GO 4 Vyukova videa

f} « Aktivace pfi prvnim zapnuti vyzaduje vas DJI Ucet a internetové pripojeni.
« Aplikace DJI GO 4 je vyzaduje mobilni zafizeni s iOS 9.0 nebo s Androidem 4.4 nebo vys$sim.

3. Kontrola stavu akumulatoru

+ Jednou krétce stisknéte hlavni vypina¢ pro )
kontrolu stavu akumulatora. / L'

- Jednou kratce stisknéte a poté znovu stiskné-
te a drzte po 2 sekundy hlavni vypina¢ pro za- *Q [ i
pnuti nebo vypnuti.

ﬁ « Pouzivejte zasuvku A, pokud model napdjite jen z jednoho akumulatoru.

4, Nabijeni
« Stisknéte uvolfiovaci tlacitko a otevrete kryt pfislusného nabijeciho portu.
+ Do nabijeciho portu zasurite Inteligentni pohonny akumuldtor pro zahdjeni nabijeni.

_————=  Sitova zasuvka
— 100-240V

Doba nabijeni: 1,5 hodiny* Doba nabijeni: 3 hodiny*

A + Pfed prvnim pouzitim musi byt Inteligentni pohonny akumulator pIné nabity. Pfi odpojovani pIné nabitého Inteligentniho
pohonného akumuldtoru nezapomente stisknout uvolfovaci tlacitko na nabijeci Ustfedné.

« Pro nabijeni Inteligentniho akumulatoru a akumulétoru ve vysilaci pouzivejte pouze dodavany nabije¢ DJI a nabijeci Ustfednu.

« Jakmile je nabijeni dokonéeno, LED indikéator na Inteligentnim pohonném akumulatoru zhasnou a LED na nabijeci Ustfedné
sviti zelené.

« Pred nabijenim vysila¢ vypnéte. Jakmile je nabijeni dokonceno, LED indikéator na vysilaci zhasne.

+ Jakmile je nabijeni akumulatoru dokonceno, nabijeci Ustfedna za¢ne vydavat zvukovy signal. Zvukovou signalizaci je moz-
no zapnout nebo vypnout prepnutim pfepinace na spodku Ustfedny.

+ Pro kontrolu stavu akumuldtoru kratce stisknéte tlacitko.

« Je-li okolni teplota nizsi nez 10°C, stisknéte a drzte tlacitko vypinace po dobu 3 sekund pro zahfati akumulatoru. Akumu-
lator bude udrzovat teplotu mezi 15-20°C po dobu cca 20 minut. Stiskem a podrzenim tlacitka po dobu 3 sekund zahtivani
akumuldtoru opét vypnete.

- Doporucujeme péarovat akumulatory. To je mozné provést v aplikaci DJI Go4. Dbejte, aby kazdy par akumulator? byl vybijen
a nabijen soucasné pro prodlouzeni jejich Zivotnosti a zvyseni letovych vykon(.

*) S doddvanym nabijecem



5. Priprava vysilace \
Drzak mobilu vyklopte do pozadované polohy a antény nastavte dle obrazku.

Provozni poloha

3

y Silny Slaby
Model se snazte udrzovat v oblasti op-
timalniho prenosu. Je-li signal slaby,
létejte s modelem blize nebo nastavte
polohu antén, abyste dosahli optimalni

Oblast optimalniho pfenosu kvality pfenosu.

Vyklopte

Rezim dvou vysilaéa

Stisknéte zdpadku pro uvolnéni . ’ v“ o ’
Je tfeba navézat spojeni vysilace pilota (Master) s vysi-

cCelisti drzaku.

Mobilni zatizeni umistéte lacem kameramana (Slave):
c.io.drzaku a.n.astavte Fe: Na vysilaci pilota spustte aplikaci DJI GO 4 a prejdéte
listi tak, aby jej spolehlivé na ,GO FLY“ Klepnéte na ikonu &l v horni ¢sti obra-

pfidrzovaly. zovky pro vstup do nastaveni dalkového ovladan ,RC
Settings”. Zvolte ,RC Status” jako ,Master” a poté za-
dejte pozadované pfistupové heslo.

Na vysilac¢i kameramana zvolte ,Slave” a klepnéte na

,Search” pro vyhledani vysilace pilota. Zvolte vysila¢
»Master” a zadejte pfistupové heslo.

Mobilni zafizeni propojte
s vysilatem pomoci USB
kabelu.

A « Podpora dvou frekvencnich pasem ¢ini HD video prenos stabilnéjsim. Pamatujte, Ze v Rusku je mozno pouzivat pouze 2,4GHz.
« Abyste se vyhnuli vzajemnému ruseni, na jednom misté (o velikosti fotbalového hfisté) neprovozujte soucasné vice nez tfi
modely.

6. Ovladace na vysilaci

Ve vychozim tovarnim nastaveni jsou kiizové ovladace na vysilaci nastaveny do Médu 2. Levy ovladac slouzi pro ovladani plynu (vysky letu)
a boceni (sméru pfidé), zatimco pravy ovladac slouzi k ovladani klopeni (pohyb dopfedu/dozadu) a klonéni (pohyb doleva/doprava). Knoflik
ovladani zavésu slouzi k ovladani ndklonu kamery nahoru nebo dold.

Levy ovladac Pravy ovladac¢ Ovladani FPV kamery
Nahoru Dopredu N
A

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
:
Doli : Dozadu
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Otéceni doleva
Otdceni doprava
A ]
Doleva
Doprava
v

CE « Méd kiizovych ovladact mizete zménit v aplikaci DJI GO 4.

Signalizace LED indikatoru provoznich stavia

@ 0000 @ Sviti Cervena: vysilac OK, ale neni pfipojen k modelu .. Sviti modra: rezim Slave, vysilac je pfipojen k modelu
' viti zelena: vysilat OK, je pFipojen k modelu W B Blikscervend + pipani: Nizké napéti akumuldtoru/Chyba vysilace.
@ it fialova: rezim Slave, vysila€ neni pfipojen k modelu wB—8—.) Vysila¢ necinny déle nez 5 minut
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7. Pfiprava modelu

Zasunite oba akumulatory Stisknéte tlacitko hlavniho Ramena sklopte do Pristavaci

vypinace nejméné pétkrat polohy a zapnéte model

A

« Pozor na ruce, je-li mechanismus zvedéni ramen v chodu.
« Stiskem hlavniho vypinace aspon pétkrat pfevedete model zpét do Pfepravni polohy.
« Pfi vyjimani akumulatoru nezapomente stisknout uvolriovaci tlacitko.

8. Instalace zavésu a kamery

Stisknéte tlacitko Z4vés zasunte tak, Zamek zavésu
uvolnovani zavésu pro aby bila znacka na otocte zpét do
sejmuti krytu. zavésu byla proti zamcené polohy.

bilé znacce na zam-
ku zavésu.

A

« Pfed montazi nebo demontazi zavésu model vzdy vypnéte. Pred pfevedenim modelu do Piepravni polohy vzdy nejprve
sejméte zavés.

- Dbejte, abyste pfi otaceni zamkem zavésu pro sejmuti zavésu a kamery stiskli uvolfiovaci tlacitko zavésu. Zamek zavésu by
mél byt zcela otoceny pii snimani zavésu pro pfisti instalaci.

9. Predletova pfiprava

Priradte vrtule a motory se Sip-
kami ve stejné barvé (Cervené
nebo bilé)

Stisknéte kovové pojistné pru- Vrtuli nasad'te Otécejte zdmek vrtule, do-
ziny na bocich a otacejte zamek na motor. kud neuslysite cvaknuti.
vrtule tak, aby se kryly Sipky na

upevnovaci desce a zamku vrtu-

le a sly3eli jste cvaknuti.

A

+ Dbejte, abyste stiskli kovové pojistné pruziny na bocich, nez za¢nete otacet zamkem vrtule.

DJIGO 4
App
Pfepinac letovych reZimd Pfipojte vase mobil- Zapnéte vysila¢ a potom Spustte aplikaci DJI GO 4
pfepnéte do nejbezpec- ni zafizeni. model. a klepnéte na ,GO FLY".

néjsiho P-rezimu.




10. Létani

Pred vzletem se ujistéte, ze indikator provoznich stavli modelu v aplikaci DJI GO hlasi ,Ready

V aplikaci DJI GO 4:

Automaticky vzlet
Model automaticky vzlétne a ptejde do viseni
vevysce 1,2 m.

Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)
Pfivede model zpét na Misto vzletu. Procedu-
ru zastavite op&tovnym klepnutim.

Inteligentni letové rezimy
Klepnéte pro pouziti inteligentnich rezim( Ta-
pFly (P-rezim), ActiveTrack (P-rezim) a dal3ich.

(¢ to Go (GPS)" nebo ,Ready to Go (Vision)” pfi létani v mistnosti.

Automatické pfistani
Model kolmo sestoupi, pdosedne a vypne motory.

Provozni rezimy zavésu
Zahrnuje rezimy Tracking (Sledovani), Free (Volny) a Reset.

A

bezpecéného provozu.

« Podrobnégjsi informace ziskate shlédnutim instruktazniho videa v aplikaci DJI GO 4 nebo na webovych strankach DJI.
« Pred vzletem vzdy nastavte odpovidajici vysku pro automaticky navrat RTH. Podrobnosti najdete v Prohlaseni a Zadsadach

Vzlet s ru¢nim fizenim

Spustte motory sou¢asnym vychylenim obou kfizovych ovladac¢t do dolnich
koutd. Jakmile se motory rozebéhnou, ovlada¢ uvolnéte. Ovlada¢ plynu po-
malu (Méd 2 - vlevo, Méd 1 - vpravo) vychylujte nahoru, aby se model vznesl.

Tlacitko Navrat na Misto vzletu na vysilaci

. Stejné jako RTH tlacitko v aplikaci DJI GO 4. Pfivede mo-
/ del zpét na Misto vzletu.
Stisknéte a drzte pro spusténi procedury automatické-
ho néavratu. Opétovnym stiskem ndvrat prerusite.

Zvukova signalizace stavu RTH:

Jednoduché pipnuti: Vydan povel k navratu, ale zatim
nedorazila odpovéd z modelu

Dvojité pipnuti: Probiha navrat RTH.

PFistani

s ru¢nim Fizenim

1. Pfed pfistanim ramena spustte dol(.

O Q

Zvednout Spustit

. Ovladace plynu pomalu vy- .jI/_l_\
chylte dolG a model jemné '\\ 2/

posadte na zem. Pro zasta-
veni motor( potom ovladac
plynu drzte nékolik sekund

staze

ny zcela dold.

« Otécejici se vrtule mohou byt velmi nebezpecné. Motory nespoustéjte
v omezeném prostoru, nebo pokud se v blizkosti modelu nachazeji jiné
osoby.

+ Pokud a dokud se motory otéceji, vzdy méjte ruce na ovladacich vysilace.

+ Po pfistani vypnéte model dfive, nez vypnete vysilac.

« Vzlétejte z plochého povrchu na otevieném prostoru se zadi modelu mi-
fici smérem k vam.

« Inteligentni zatahovaci podvozek po vzletu automaticky vysune ramena
nahoru a pred pfistanim je sklopi dolG. Ramena s podvozkem mUzete
ovladat také ru¢né pomoci prepinace zvedani ramen.

« Model nebude schopen pfistat, pokud neni podvozek spustény dold.

A

A

Nouzové zastaveni motora za letu: Levy
ovlada¢ vychylte do spodniho vnitiniho
rohu a soucasné stisknéte a drzte po dobu
3 sekund tlacitko RTH. Motory zastavujte za
letu vyhradné v pfipadech kritické nouze,
kdy tak mazete zmensit riziko zranéni nebo
$kod. Podrobnosti viz ndvod k obsluze.

Popis signalizace LED letového indikatoru na modelu

Pomalé zelené blikani: Mozno bezpecné letét, GPS pracuje

:H:---

Pomalé cervené blikdni: Vystraha pfi nedostatku energie v akumuldtoru

--- Dvojité zelené bliknuti: Systém detekce prekazek pracuje, Jfz - Rychlé tervené blikani: Kriticky nedostatek energie v akumulatoru
GPS vypnuto nebo neni GPS signdl
::I.‘T(: """ Pomalé Zluté blikani: Rezim P-ATTI nebo ATTI B — Syiti ervené: Kriticka chyba
=ﬂ= ----- Rychlé zluté blikani: Model nema spojeni s vysilacem 33:(: ."-"-]#[: -+ Stfidavé blikd cervené a Zluté: Je tfeba kalibrovat kompas



TECHNICKE UDAJE

Model T650

Hmotnost

3290 g (v¢etné 2 akumuldtord, bez zavésu a kamery)

Uhlopti¢ny rozmér (bez vrtuli)

605 mm (Pfistavaci poloha ramen)

Max. vzletova hmotnost

4250 g

Max. nadmofska vyska pro vzlet

2500 m n. m.; 5000 m n. m. se specialnimi vrtulemi

Max. doba letu

cca 25 minut (se Zenmuse X5), cca 23 min (se Zenmuse X7)

Max. naklon

P-rezim: 35° (se zapnutym pfednim systémem detekce prekazek: 25°); A-rezim: 35°
S-rezim: 40°

Max. rychlost stoupani

P-rezim/A-rezim: 5 m/s; S-rezim: 6 m/s

Max. rychlost klesani

Vertikalni:4 m/s; Sikma: 4-9 m/s (Vychozi nastaveni 4 m/s, Ize zménit v aplikaci)

Max. rychlost

108 km/h

Presnost GPS stabilizace viseni

Vertikalni: £0,5 m (£0,1 m se zapnutym spodnim systémem detekce prekazek)

Horizontdlni: +1,5 m (0,3 m se zapnutym spodnim systémem detekce prekdzek)

Provozni rozsah teplot

-20°C az 40°C

Zavés kamery
Uhlové ptesnost stabilizace +0,01°
Rozsah vykyvu Klopeni: -130°az +40° Klonéni: +20° Boceni: +320°

Max. fizend rychlost pohybu

Klopeni: 120%s; Klonéni: 90°/s; Boeni: 90°%/s

Typ interfejsu

DGC2.0

Spodni systém detekce prekazek

Rozsah rychlosti

<10 m/s ve vysce 2 m

Rozsah vysky

<10m

Provozni rozsah vysek

<10m

Prostifedi pro pouziti

povrch s jasné znatelnou texturou a dostatecné osvétleni (Lux >15)

Provozni rozsah ultrazvukovych senzor(

10-500 cm

Prostredi pro pouziti ultrazvukovych senzord

material nepohlcujici zvuk, pevny povrch (tlusty koberec v mistnosti zhorsi uc¢innost sys-
tému)

Piedni systém detekce prekazek

Rozsah detekcnich senzort

0,7-30 m

Zorny Uhel

Horizontalni: 60° Vertikalni: 54

Prostfedi pro pouziti

povrch s jasné znatelnou texturou a dostate¢né osvétleni (Lux >15)

Horni infracerveny systém detekce prekazek

Rozsah detekcnich senzort

0-5m

Zorny Uhel

+5°

Prostfedi pro pouziti

Velké prekazky s velkou reflexivitou (reflexivita >10%)

Vysilaé (Typ C1)

Provozni frekvence

5,728-5,825 GHz; 2,400-2,483 GHz

Dosah

2,4GHz (CE): 3,5 km

5,8GHz (CE): 2 km

Vyzateny vykon (EIRP)

2,4GHz (CE): 17 dBm

5,8GHz (CE): 14 dBm

Napdjeci akumulator

6000 mAh LiPo 2S

Prikon

9 W (bez napéjeni mobilniho zatizeni)

USB napdjeci vystup

iOS: max. 1 A pfi 5,2 V; Android: max. 1,5 A pfi 5,2V

Rozsah provoznich teplot -10°Caz 40°C
Nabijec (Typ: IN2C180)

Napéti 26,1V
Jmenovity vykon 180 W
Inteligentni pohonny akumulator (Typ: TB50-4280mAh-22,8V)
Kapacita 4280 mAh
Napéti 22,8V

Typ akumulatoru 6S LiPo
Energie 97,58 Wh
Hmotnost 515g

Rozsah teplot pro nabijeni 5°Caz40°C
Provozni rozsah teplot -20°C az 40°C
Max. pfikon pro nabijeni 180 W
Nabijeci ustfedna (typ: IN2CH)

Napdjeci napéti 26,1V
Napajeci proud 69 A




Vyrobeno v Ciné

Dovozce:
Beryko s.r.o.
Na Roudné 1162/76, 301 00 Plzen
www. beryko.cz




I nSpire 2 Obsah baleni

Zkontrolujte, zda baleni obsahuje déle uvedené polozky. Pokud nékterd z nich chybi, kontaktujte, prosim, prodejce.

Trup modelu 1x Vysila¢ 1x Vrtule (par) 4x Inteligentni pohonny
akumulator (TB50) 2x

Nabijec 1x Nabijeci ustredna 1x Napajeci kabel USB kabel se dvéma
_ nabijece 1x A konektory
\ — (Pozornost zdarma) (Pozornost zdarma)

SD karta (16GB) 1x Kalibracni deska systému  Silentblok zavésu Upeviovaci desky
(Pozornost zdarma) detekce prekazek 1x kamery 1x vrtule 1x

(Pozornost zdarma) (Pozornost zdarma) (Pozornost zdarma)

Piepravni kufr 1x Izola¢ni samolepka
(Pozornost zdarma) akumulatoru 4x
(Pozornost zdarma)

Polozky oznacené jako ,Pozornost zdarma“ nejsou predmétem prodeje a nevztahuje se na né zéruka.



INTELIGENTNI
POHONNY AKUMU-
LATOR
INSPIRE 2

Zasady bezpecného provozu V1.0

UPOZORNENI
SZ DJITECHNOLOGY Co. Ltd. si vyhrazuje pravo ménit vdéechny ndvody a doprovodné dokumenty a doprovodné dokumenty bez pfedchozi-
ho upozornéni. Pro nejaktudlnéjsi informace navstivte http://www.dji.com a prejdéte na stranku tohoto vyrobku.

POZNAMKY
V navodech a dalsich dokumentech jsou pouzivany nasledujici terminy pro oznaceni rGznych urovni potencialniho rizika pfi provozovani
daného vyrobku:

UPOZORNENI: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpeéi $kod na majetku a malé nebo zadné nebezpeéi zranéni.
POZOR: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpedi skod na majetku a nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Postupy, pti jejichz nedodrzeni vznika nebezpeti $kod na majetku a dalsich doprovodnych $kod stejné jako nebezpe¢i vazného
zranéni.

VAROVANI:

Dfive nez se pokusite model uvést do provozu, prostudujte navod k jeho obsluze a viechny doprovodné dokumenty. Nespravné
pouzivani vyrobku miize vést k poskozeni vyrobku, Skodam na majetku a k vaznym zranénim osob.

Toto je vysoce sofistikovany vyrobek. Musi byt provozovan opatrné, v souladu se zdravym rozumem a vyzaduje urcité zakladni
znalosti a dovednosti mechanické a elektronické. Pokud nebudete vyrobek provozovat bezpeé¢nym a odpovédnym zpilisobem,
vznika nebezpedi skod na majetku a dalSich doprovodnych $kod stejné jako nebezpeci vazného zranéni. tento vyrobek neni hra¢-
ka a neni uréen pro pouzivani détmi. tento vyrobek nepouzivejte s nekompatibilnim pFisluSenstvim nebo jej neupravujte za ramec
technickych specifkaci a dokumentace poskytované SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. Tyto Bezpec¢nostni zasady obsahujipokyny pro
bezpecny provoz a Gidrzbu. Je nezbytné prostudovat a pfisné dodrzovat pokyny a varovani uvedena v navodu k obsluze Inspire 2.
S pokyny se seznamte dfive, nez se vyrobek pokusite poprvé nastavovat nebo pouzivat, abyste jej mohli provozovat bezpecné a

vyhnuli se skodam na majetku nebo vaZnému zranéni.



ZASADY BEZPECNEHO PROVOZU INTELIGENTNIHO POHONNEHO AKUMULATORU
VAROVANI:

Abyste se vyhnuli pozar, vazZnému zranéni a Skodam na majetku, pfi pouzivani, nabijeni a skladovani akumulatoru se fid'te nasle-

dujicimi bezpecnostnimi zasadami.

Pouzivani akumulatoru

1. Nedovolte, aby akumulatory pfisly do styku s jakoukoliv kapalinou. Neponechavejte akumulatory na desti nebo ve vihkém prostredi.
Akumulatory nehézejte do vody. Pokud do akumulatoru pronikne voda, mize dojit k chemické reakci, kterd mize vést ke vzniceni aku-
mulétorG nebo dokonce k explozi.

2. Vzdy pouzivejte origindlni akumulatory DJI. Obratte se na nejblizsi prodejnu zdsobovanou dovozcem DJI, firmou STANLECAM s.r.o. DJI ani
dovozce nepfijimaji zadnou odpovédnost za skodu zplisobenou pouzitim akumulator jinych, nez origindlnich DJI.

3. Nikdy nepouzivejte akumulatory a baterie, které zvétsily sviij objem, unika z nich elektrolyt nebo jsou poskozené. Pokud k tomu dojde,
kontaktujte DJI nebo autorizovaného dovozce a pozadejte je o asistenci.

4. Nikdy akumulatory neinstalujte do modelu nebo je neodpojujte, pokud je model zapnuty. Nezasunujte akumulatory, jejichz plastovy kryt
byl roztrzen nebo jakkoliv mechanicky poskozen.

5. Akumuldtory by mély byt pouzivény v rozmezi teplot -20°C az +40°C. Jejich pouzivani pfi teplotadch nad 50°C mUize vést k pozaru a explozi.
Pouzivani akumulatorl pfi teplotach pod -20°C mUze vést k jejich trvalému poskozeni.

6. Akumulatory a baterie nepouzivejte v prostfedi se silnym elektrostatickym nebo elektromagnetickym polem. Mohlo by to vést k selhani
vestavéné fidici elektroniky s rizikem vazné nehody za letu modelu.

7. Akumuldtory nerozebirejte, nepropichujte nebo neupravujte. Mohly by se vznitit a explodovat.

8. Elektrolyt v akumulatorech je silné Ziravy. Pokud dojde k potfisnéni pokozky nebo proniknuti do oka, omyvejte zasazené misto proudem
vody po dobu asponi 15 minut a poté ihned vyhledejte Iékafskou pomoc.

9. Nepouzivejte jiz nadéale akumulatory, které byly vystaveny havérii nebo silnému razu.

10.Pokud akumulator spolu s modelem spadne za letu do vody, ihned jej vyjméte a umistéte na bezpecné misto. Zdrzujete se v bezpecné
vzdalenosti, dokud akumulator UpIné nevyschne. Nikdy jiz jej nepouzivejte a akumulator zlikvidujte dle pokynl v kapitole ,Likvidace
akumulatord”. Pfipadny pozér uhaste piskem, suchou zeminou nebo praskovym hasicim pfistrojem.

11. Akumulator nepfipojujte pfimo do sitové zasuvky nebo zasuvky v palubni desce auta. Akumulatory pripojujte pouze k dodavanému
nabijeci.

12.Akumulatory nehéazejte do ohné a nezahftivejte je. Pfipadny pozar uhaste s piskem nebo praskovym hasicim pristrojem. Pro haseni nikdy
nepouzivejte vodu.

13. Akumulatory nepouzivejte, pokud zaznamenéte v priibéhu skladovani nebo pouzivani neobvykly zapach, zménu barvy, deformaci nebo
cokoliv neobvyklého. Pokud akumulator provozujete nebo nabijite, odpojte jej ze zafizeni nebo od nabijece a zlikvidujte jej zplsobem
popsanym v tomto navodu.

14.Akumulatory neumistujte do mikrovinné trouby nebo v tlakového kontejneru.

15.Akumulatory neumistujte na vodivé povrchy, jako jsou tfeba stoly s kovovou deskou.

16.Jednotlivé ¢lanky neukladejte volné do kapes, sackll nebo zasuvek, kde by se mohly zkratovat navzajem, o jiné predméty tamtéz umisté-
né nebo kde by mohlo dojit ke vzdjemnému kontaktu jejich vyvod.

17. Akumulatory a baterie nevystavujte mechanickym razim, nehazejte s nimi. Na akumulatory a nabije¢ nepokladejte tézké predméty.
Zabrante padu akumulatord.

18.Kontakty akumulatoru ¢istéte suchym cistym hadfikem.

Nabijeni akumulatora

1. Akumulator nepfipojujte nikdy pfimo do sitové zasuvky nebo do zasuvky v auté. Vzdy pouzijte nabije¢ schvaleny DJI. DJI ani dovozce
nepfijimaji Zzddnou odpovédnost za skody vzniklé v souvislosti s pouzivanim jiného nabijece nez DJI.

2. Akumulator neponechavejte pii nabijeni nikdy bez dozoru. Akumulator nenabijejte v blizkosti hoflavych materiald nebo na hoflavych
podlozkach, jako jsou koberce nebo dfevo.

3. Akumulétor nenabijejte bezprostfedné po pristani, protoze jeho teplota mlze byt pfilis vysoka. Akumuldtor nenabijejte diive, nez vy-
chladne zhruba na pokojovou teplotu. Nabijeni mimo rozmezi teplot 5°C az 40°C muze vést k prehrati, iniku elektrolytu nebo poskozeni.

4. Pokud nabije¢ nepouzivate, odpojte jej od napajeciho zdroje. Nabijec pravidelné kontrolujte — neporusenost kabelu, konektoru, skfiriky
nebo dalsich ¢asti. Nabijec necistéte denaturovanym lihem nebo jinym hoflavym rozpoustédlem. Nabije¢ nikdy nepouzivejte, je-li posko-
zeny.

Skladovani akumulatori

1. Akumulatory a baterie uchovavejte mimo dosah déti a zvitat. Neponechavejte je v blizkosti zdroj( tepla, jako jsou pece, kamna, sporaky,
topna télesa apod.

2. Akumulatory a baterie neprechovavejte v prostiedi s vysokou teplotou (jako je uzavieny interiér auta stojiciho v [été na ptimém slunci, v

blizkosti kamen nebo peci). Jinak hrozi nebezpeci prehfati akumulatoru, které maze v krajnim pripadé vést az k samovzniceni a zpUsobit

pozaér; kazdopadné bude negativné ovlivnéna vykonnost akumulatoru a zkrati se jeho zivotnost. Ideélni skladovaci teplota je 22-28°C.

Akumulatory udrzujte v suchu. Nikdy je nevhazujte do vody.

S akumuldtory nehdzejte, nevystavujte je mechanickym razlim, iderdm, nepropichujte je ani nezkratujte jejich vyvody.

Akumulatory chrante pred kontaktem s kovovymi pfedméty, jako jsou ndhrdelniky a sponky do vlast.

Nikdy nepfepravujte poskozené akumulatory nebo akumulatory nabité na vice nez 30% nebo vybité na méné nez 20%.

- oubhw

ikvidace akumulatori
. Akumulatory predejte k likvidaci/recyklaci v mistnim stfedisku pro likvidaci/recyklaci elektrickych zafizeni poté, co je UpIné vybijete. Aku-
mulatory nesméji byt vyhazovény do bézného domaciho odpadu.

Udrzba akumulatord
1. Akumulatory nikdy nepouzivejte, je-li okolni teplota pfili$ vysoka nebo pfili3 nizka.
2. Akumulatory nikdy neskladujte v prostredi s teplotou vy3si nez 60°C.

_



Poznamky pro piepravu

1. Nez Inteligentni pohonny akumulator zabalite pfepravu v letadle, je tieba jej nejprve z bezpecnostnich dlivodi vybit na méné nez 30%.
To je mozné provést ,vylétanim” v modelu.

2. Akumulator vybijejte pouze na misté, dostatecné vzdaleném od hoflavych pfedmétd, umistény na nehotlavé a nevodivé podlozce.

Zahrati na provozni teplotu

Je-li teplota okolniho prostiedi nizka (t.j. nizsi nez 10°C), stisknéte a drztetlacitko vypinace po dobu 3 sekund, abyste spustili zahfivani Inte-
ligentniho pohonného akumuldtoru. Teplota akumuldtoru postupné poroste, dokud nedosahne 15°C. Idedlni teplota akumulatoru je mezi
15°C az 20°C; zahrati akumulatoru vydrzi po dobu cca 20 minut. Pro zastaveni zahfivani stisknéte a drzte tlacitko yvpinace po dobu 3 sekund.

UPOZORNENI

Pouzivani akumulatort
1. Dbejte, aby byly akumuldtory pied kazdym vzletem pIné nabité.
2. Smodelem pfistante ihned, jakmile je aktivovéna vystraha pfi nizkém napéti v aplikaci DJI GO 4.

Nabijeni akumulatori

1. Inteligentni akumulétor DJI je konstruovan tak, aby ukoncil nabijeni, jakmile je pIné nabity. Je vhodné ale sledovat cely priibéh nabijeni a
akumulator odpojit od nabijece, jakmile je pIné nabity.

2. Doporucujeme parovat akumulétory. To je mozné provést v aplikaci DJI GO4. Dbejte, aby kazdy par akumulétor( byl vybijen a nabijen
soucasné pro prodlouzeni jejich Zivotnosti a zvy3eni letovych vykon(.

Udrzba akumulatort

1. Akumulatory nikdy nevybijejte nadmérné, protoze to mize vést k jejich poskozeni.

2. Zivotnost akumulatori maze snizit dlouhé skladovani mimo provoz.

3. Pro udrzeni dobré kondice akumulétorl je nabijte a vybijte nejméné jednou kazdé 3 mésice.

Skladovani akumulatort

1. Pokud akumulatory nebudete pouzivat po dobu delsi nez 10 dni, vybijte je na 40-65%. Tim mUzete vyznamné prodlouzit Zivotnost aku-
mulatorG. Akumulator se automaticky vybije na 65% celkové kapacity, pokud je ponechan v necinnosti déle nez 10 dni, aby se predeslo
samovolnému nafukovani. Vybiti na 65% zabere cca 3 dny. Je normalni, ze béhem vybijeciho procesu je akumulator na dotek ,vlazny”.
Uroven pro ukonéeni vybijeni je mozno nastavit v aplikaci DJI GO 4.

2. Akumulatory neskladujte po del3i dobu pIné vybité. Mohlo by to vést k jejich nevratnému poskozeni.

3. Akumulator pfejde do rezimu hibernace, je-li vybit a ulozen po dlouhou dobu. Je-li akumulétor v rezimu hibernace, pfi pokusu o zapnuti
sviti LED Power Cervené a LED indikator stavu akumuldtor nebude svitit. Ru¢né neni mozné LED Power v tomto stavu vypnout. Akumu-
ldtor nechejte bez daldi manipulace po dobu 5 minut, poté se sdm automaticky vypne. Z rezimu hibernace akumulator k normalnimu
provozu pfipravite nabitim.

4. Pokud s modelem delsi dobu nelétate, vyjméte pohonny akumuldtor.

Likvidace akumulatori

1. Pokud je Inteligentni pohonny akumulator nefunk¢ni, a neni jej tak mozné Uplné vybit, kontaktujte odborniky v mistnim stredisku pro
likvidaci/recyklaci elektrickych zafizeni a vyzadejte si jejich asistenci.

2. Pokud akumulator neni mozné po predchozim hlubokém vybiti znovu zapnout, doporucujeme jej zlikvidovat zptisobem popsanym v
tomto navodu.

Poznamky pro prepravu
1. Akumulatory skladujte na dobie vétraném misté.

RECYKLACE

Baterie, akumulatory a elektricka zafizeni opatfena symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do bézného domaciho odpa-
du, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci.
V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt baterie, akumulatory a elektrickd zafizeni vyhazovény do bézného doméciho odpadu

(WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni, smérnice 2002/96/EG). Ne-
z&douci zafizeni mizete dopravit do nejbliziiho zafizeni pro sbér nebo recyklacniho stfediska. Zafizeni poté budou likvidovana gy
nebo recyklovéna bezpe¢nym zplsobem zdarma. Odevzdadnim nezéddouciho zafizeni mizete ucinit dilezity ptispévek k ochrané
zivotniho prostredi.

Dovozce:
Beryko s.r.o.
Na Roudné 1162/76, 301 00 Plzen
www. beryko.cz
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BEZPECNOST VE ZKRATCE

POZOR
Inspire 2 neni hracka. Je urcen pro provozovani osobami starSimi 18 let.

Méjte, prosim, na paméti, ze ,Bezpecnost ve zkratce” je jen rychly piehled bezpe¢nostnich zasad. Drive, nez
se Inspire 2 pokusite poprvé zapnout, prostudujte v upInosti celé Prohlaseni a Zasady bezpeéného provozu
Inspire 2.

1. Prostiedi pro létani a povétrnostni podminky

« Vzdy létejte na mistech bez budov a jinych prekazek.

+ Nelétejte v blizkosti a nad lidmi.

« Vyhnéte se létani ve vysce nad 120 m.

« Pri létani v nadmofské vysce nad 4500 m budte velmi opatrni.

« Létejte za pfiznivych povétrnostnich podminek pfi teplotdch mezi 0 a 40°C.

« Pri létani v mistnosti bud'te zvlasté ostraziti, protoze systémy stabilizace a detekce prekdzek mohou byt ruseny.

2. Predletova kontrola

« Ujistéte se, ze jsou vysilacové i pohonné akumulatory pIné nabité.

« Ujistéte se, ze vrtule jsou v dobrém stavu a bezpecné utazené.

« Ujistéte se, Zze nic nebrani v otdceni motord.

« Zkontrolujte, Ze je objektiv kamery cisty a beze skvrn.

« Kalibraci kompasu provadéjte jenom, kdyz vas k tomu aplikace DJI GO 4 nebo signalizace LED letového indikétoru vyzve.
« Upravy nebo pozménovani modelu mohoru ovlivnit jeho stabilitu.

3. Provoz

« Drzte se mimo dosah otéacejicich se vrtuli a motor(.

« Model méjte za letu stale v ptimém dohledu.

+ Pokud model leti, netisknéte soucasné tlecitko RTH a nevychylujte levy ovlada¢ do vnitiniho dolniho rohu, ledaze byste chtéli okamzitym
vypnutim motor0 sniZit riziko skod nebo zranéni v piipadé mimoradné nouzové situace.

+ Za letu nepfijimejte pfichozi hovory na vas mobil.

« Nelétejte pod vlivem alkoholu nebo drog.

- Béhem procedury automatického navratu na Misto vzletu mlzete upravovat vysku letu, abyste se vyhnuli ptipadnym prekazkam.

- Nelétejte nizko nad reflexivnimi povrchy, jako je voda nebo snih, protoze ty mohou negativné ovliviiovat ¢innost systému detekce preka-
zek.

« V pfipadé vystrahy pfi nizkém napéti akumuldtoru s modelem ihned pfistante na bezpe¢ném misté.

« Po pfistani nejprve zastavte motory, vypnéte model (Inteligentni pohonny akumuldtor) a az nakonec vypnéte vysilac.

« Pouzivate-li funkce TapFly a Active Track, budte vzdy pfipraveni pfevzit fizeni modelu nebo stisknout tlac¢itko ,STOP” na obrazovce pro
pfipad nouze.

+ Bez ohledu na mnozstvi nejmodernéjsich technologii, béhem letu je vyZadovana neustald pozornost pilota. Bezpe¢nostni a pomocné
funkce, jako je vyhybani se piekazkdm, stabilizace modelu a automaticky névrat jsou uréeny pro usnadnéni provozu modelu, nikoliv jako
nahrada pilota.

« Fungovénia uc¢innost systému detekce pfekazek mohou ovlivniiovat podminky panujici v okolnim prostredi, jako je Urover osvétleni nebo
textura povrchu prekazek.

« Model neni schopen automaticky zabrzdit a zastavit v bezpecné vzdalenosti od prekézky, pokud rychlost modelu pfesdhne 14 m/s.

- Systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce jsou za urcitych situaci vyfazeny z provozu. Podrobnosti najdete v navodu k ob-
sluze.

« Vysku letu pro automaticky ndvrat na Misto vzletu (RTH) nastavte vyssi, nez je vyska prekazek v okoli.

« Funkce automaticky navrat na Misto vzletu (RTH) neumoznuje navrat na pohybujici se Misto vzletu.

4. Udrzba a osetfovani

- Nepouzivejte staré, nastipnuté nebo jinak poskozené vrtule.

- Doporucena skladovaci teplota: 22-28°C.

« Podrobné informace o bezpe¢ném pouzivani Inteligentniho pohonného akumulatoru najdete v navodu k jeho obsluze.

5. Dodrzujte mistni zakony a predpisy

- Nelétejte v bezletovych zonach. Kompletni seznam téchto oblasti najdete na http://flysafe.dji.com/

« Bezletové zény DJI nenahrazuji dodrzovani mistnich zakon a predpist a pouzivani zdravého rozumu.
« Vyhnéte se létani na mistech, kde zachranai'ské tymy aktivné vyuzivaji vzdusny prostor.

Létejte na otevienych Pfi silném GPS sig- Udrzujte model v Létejte ve vysce
prostranstvich nalu pfimém dohledu pod 120 m



Vyhnéte se létani nad nebo v blizkosti prekazek, lidi, elektrickych vedeni, strom(, vodnich ploch a toka.
Nelétejte v blizkosti zdroja silnych elektromagnetickych poli, jako jsou elektricka vedeni a vysila¢, protoze mohou ovlivnit funkci palubniho
kompasu a elektroniky.

-—— — X X X
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Model neprovozujte za nepfiznivych povétrnostnich podminek, jako je dést, snézeni, mlha a vitr s rychlosti pfes 10 m/s.

Nelétejte v Bezleto-
vych zénach

Podrobnosti najdete na:

http://flysafe.dji.com/no-fl
Drzte se mimo dosah otéacejicich se vrtuli a motor(. i ! y

UPOZORNENI
SZ DJITECHNOLOGY Co. Ltd. si vyhrazuje prdvo ménit véechny ndvody a doprovodné dokumenty a doprovodné dokumenty bez pfedchozi-
ho upozornéni. Pro nejaktualnéjsi informace navstivte http://www.dji.com a pfejdéte na stranku tohoto vyrobku.

POZNAMKY
V navodech a dalsich dokumentech jsou pouzivany nasledujici terminy pro oznaceni rdznych urovni potencialniho rizika pfi provozovani
daného vyrobku:

UPOZORNENI: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpeci $kod na majetku a malé nebo zadné nebezpedi zranéni.
POZOR: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpedi skod na majetku a nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Postupy, pti jejichz nedodrzeni vznika nebezpeti $kod na majetku a daliich doprovodnych $kod stejné jako nebezpeé¢i vazného
zranéni.

VAROVANI:

Dfive nez se pokusite model uvést do provozu, prostudujte navod k jeho obsluze a viechny doprovodné dokumenty. Nespravné
pouzivani vyrobku miize vést k poskozeni vyrobku, Skodam na majetku a k vaznym zranénim osob.

Toto je vysoce sofistikovany vyrobek. Musi byt provozovan opatrné, v souladu se zdravym rozumem a vyzaduurdité zakladni zna-
losti a dovednosti mechanické a elektronické. Pokud nebudete vyrobek provozovat bezpe¢nym a odpovédnym zpiisobem, vznika
nebezpedi skod na majetku a dalSich doprovodnych $kod stejné jako nebezpeci vazného zranéni. Tento vyrobek neni hracka a
neni uréen pro pouzivani détmi. tento vyrobek nepouzivejte s nekompatibilnim prisluSenstvim nebo jej neupravujte za ramec
technickych specifkaci a dokumentace poskytované SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. Tyto Bezpecnostni zasady obsahujipokyny pro
bezpecny provoz a idrzbu. Je nezbytné prostudovat a pfisné dodrzovat pokyny a varovani uvedena v navodu k obsluze modelu.
S pokyny se seznamte dfive, nez se vyrobek pokusite poprvé nastavovat nebo pouzivat, abyste jej mohli provozovat bezpecné a

vyhnuli se Skodam na majetku nebo vaZnému zranéni.



PREDLETOVA KONTROLA
1. Zkontrolujte, Ze vSechny ¢asti modelu jsou origindIni DJI a jsou v dobrém stavu. Nelétejte, jsou-li nékteré ¢asti opotiebené nebo poskoze-
né.
2. Dbejte, aby byly akumulatory ve vysilaci, v mobilnim zafizeni a Inteligentni pohonny akumulator pIné nabité.
. Ujistéte se, ze na objektivu kamery neuvazl Zadny cizi objekt, do kamery byla viozena mikro SD karta a zavés kamery se pfed zapnutim
muze volné otécet.
4. Ujistéte se, Ze jsou vrtule namontovany sprdvné a jsou fadné utazené, motory je mozno normalné nastartovat a normalné pracuji.
5. Dle pokyn( na displeji mobilniho zafizeni provedte kalibraci kompasu.
6.
7.

w

Ujistéte se, ze aplikace DJI GO 4 a veskery firmware je aktualizovan na nejnovéjsi verzi.
Ujistéte se, Ze misto, kde chcete létat, se nachdzi mimo bezletové zény a povétrnostni podminky a okolni prostiedi jsou vhodné pro [étani
s modelem.
8. Dbejte, abyste se o vzlet s modelem nepokouseli pod vlivem alkoholu, drog nebo jinych latek, které by mohly ovlivnit vase rozumové a
fyzické schopnosti.
9. Dbejte, abyste se predem dlkladné sezndmili s fungovénim zvoleného letového rezimu a rozuméli véem bezpecnostnim a ochrannym
funkcim a varovnym hlasenim.
10. P¥i [éténi vzdy dodrzujte viechny zékonné a mistni pfedpisy, opatiete si potiebna povoleni a vzdy konejte s plnym védomim moznych
rizik. PAMATUJTE: Dodrzovani viech zdkonnych a mistnich pfedpist je zcela na vasi vlastni odpovédnosti.
11. Model neustéle udrzujte v pfimém dohledu vasich o¢i. Pfi ovlddédni modelu nespoléhejte na obraz pfenaseny z FPV kamery.
12. Dbejte, aby byla aplikace DJI GO 4 fadné spusténa pro pomoc pfi provozovani modelu. Bez letovych dat zaznamendvanych aplikaci DJI
GO 4 v urtitych situacich (v¢etné ztraty vaseho modelu) nemusi byt DJI schopno vdm poskytnout pfislusnou podporu nebo prevzit od-
povédnost.

PROHLASENI A VAROVANI

Tento vyrobek neni uren pro provozovani osobami mladsimi 18 let. Tento vyrobek neni hracka a nepatii do rukou détem. Dospélé osoby
by mély zajistit, Ze Inspire 2 se bude vzdy nachazet mimo dosah déti, a dbat zvysené opatrnosti, pokud model provozuji v pfitomnosti déti.

Tento vyrobek je létajici model s kamerou, ktery nabizi moznost Iétani venku i ve velké mistnosti, je-li fadné provozovéan a v dobrém technic-
kém stavu. Navstivte http://ww.dji.com pro nejaktudlnéjsi znéni bezpecnostnich pokynd a upozornéni a http://knowbeforeyoufly.org/ (plati
pro USA) pro dalsi informace o bezpe¢ném provozu.

Informace v tomto dokumentu maji vliv na vasi bezpecnost a na vase prava a povinnosti. Peclivé prostudujte cely dokument, abyste zajistili
spravnou pfipravu modelu a vieho dalsiho pfislusenstvi a vybaveni pfed jeho uvedenim do provozu. Pokud se neseznamite, a nebudete se
disledné fidit ndvodem k obsluze a v ném (a v dalsich doprovodnych dokumentech) uvedenymi pokyny a upozornénimi, mize to vést k
poskozeni nebo ztraté vaseho modelu, k vdznému zranéni osob nebo dalsim skoddm na majetku.

Tim, Ze tento vyrobek za¢nete pouzivat, vyjadfujete souhlas s timto prohldseni a stvrdite, Ze jste se s nim v Uplnosti seznamili. Souhlasite s
odpovédnosti za vase jednani a nakladani s timto vyrobkem, s odpovédnosti za jakékoliv piimé nebo nepfimé skody zpuisobené nedodrze-
nim tohoto navodu, porusenim nebo nerespektovanim jakychkoliv mistnich zékond, predpist a pravidel. Souhlasite s tim, Ze budete tento
vyrobek pouzivat v souladu s jeho ur¢enim a v souladu se zdkony, pfedpisy a jinymi pradvnimi normami platnymi ve vasi zemi a pokyny a
doporucenimi danymi DJI v minulosti nebo v budoucnosti. Déle jste srozuméni a souhlasite s tim, Ze vade - véetné, ale nejenom - data letové
telemetrie a zdiznamu o provozu mohou za urcitych podminek byt nactena a spravovana na DJI ur¢eném serveru.

Vyrobce DJI Innovations a dovozce nepfijimaji Zddnou odpovédnost za $kody nebo zranéni spojené pfimo nebo nepfimo s pouzivanim
vyrobku. UzZivatel je povinen se seznamit s pravidly bezpecného a zdkondim a mistnim predpisim zptsobidm pouzivani vyrobku vcetné téch
(ale nejenom) uvedenych v téchto Bezpecnostnich zasadach.

Ukladani a pouzivani dat

Kdyz pouzivate nasi mobilni aplikaci nebo nase vyrobky nebo jiny software, data tykajici se pouzivani a provozu vyrobku, jako jsou letova
telemetrickd data (napf. rychlost, vyska, Zivotnost akumulédtoru a informace o zavésu a kamefre) a zéznamy o provozu mohou byt automa-
ticky nebo ru¢né stahovany a ukladany na serveru k tomu ucelu ur¢eném DJI. Pamétové zafizeni vestavéné do vyrobku uklada rlizné typy
dat v¢etné dat letové telemetrie. Data letové telemetrie a jind data ndam muzZete pfimo poskytnout také tak, ze nam odeslete informace z
vestavéného zdznamového zafizeni.

Informace, které jsou automaticky stahovany nebo ru¢né stahovany neobsahuji osobni idaje (tj. vase jméno, adresu, e-mail nebo jiné infor-

mace, které by vas identifikovaly), ale osobni data, jako je vase uZivatelské jméno, mohou byt pfipojena za Ucelem identifikace a oznaceni

dat pro jejich ulozeni. ZpUsob, jakym pouzivdme vase uzivatelské jméno a jiné osobni Udaje, jsou popséany na http://www.dji.com/policy.

Pouzivanim vyrobku, mobilni aplikace nebo jiného softwaru, ktery distribuujeme, nebo pfimym poskytnutim dat vyjadfujete souhlas s na-

sledujicim:

« s ukladanim jakychkoliv letovych telemetrickych dat a jinych dat stazenych nebo poskytnutych DJI véetné jejich kombinace s vasim uziva-
telskym jménem;

« s pouzivanim dat stazenych nebo poskytnutych (véetné vaseho uzivatelského jména) pro ucely technické podpory a servisu pro vas a pro
vylepsovani vyrobkl DJI;

« s moznosti pfedavani dat stazenych nebo poskytnutych (véetné vaseho uzivatelského jména) nasim distributordm nebo smluvnim partne-
rdm, které je mohou pouzit v nasem zastoupeni nebo ve spojeni s jejich partnerstvim s DJI;

« s moznosti pfedavani dat stazenych nebo poskytnutych (v¢etné vaseho uzivatelského jména) dle pozadavki dle zékona, ve vécech verejné
bezpecnosti nebo poradku, jak je tfeba ve spojeni s prevodem jméni DJI nebo pokud DJI v dobré vife ma za to, ze sdileni dat je nezbytné
pro ochranu prav a majetku DJI.

Kterdkoliv ¢ast tohoto prohldseni mlze podléhat zméné bez predchoziho upozornéni, na www.dji.com najdete nejnovéjsi znéni. Toto
prohlaseni je vyhotoveno v rGznych jazykovych verzich; v ptipadé rozdill mezi verzemi je smérodatné originalni an-glické znéni.

DRIVE NEZ ZACNETE

Pro obsluhu a provoz Inspire 2 jsou k dispozici nasledujici ndvody a instruktazni pomucky:
Obsah sady Inspire 2

Navod k obsluze Inspire 2



PrGvodce pro rychly start Inspire 2
Zéasady bezpecného provozu a Prohlaseni Inspire 2
Zéasady bezpecného provozu Inteligentniho akumulatoru Inspire 2

Zkontrolujte vsechny c¢asti modelu dle ,Obsahu sady Inspire 2. Prostudujte ,Zasady bezpecného provozu a Prohlaseni Inspire 2*, ,Zasady
bezpecného provozu Inteligentniho akumulatoru Inspire 2” diive, nez poprvé vzlétnete. K prvnimu vzletu se pfipravte prostudovanim ,Pra-
mace najdete v tisténém ,Navodu k obsluze Inspire 2" nebo v aplikaci DJI GO 4. Vénujte maximalni pozornost a Usili sezndmeni a porozuméni
fungovani jednotlivych ¢asti sady Inspire 2, pozadavkim a fungovani letovych rezimd, klicovych funkci bezpecnostnich a vystraznych funk-
ci/systému a vsem zakonnym a mistnim predpistiim dfive, nez s modelem vzlétnete. Pokud budete mit otdzky nebo narazite na problémy v
prabéhu pripravy k letu, Udrzby nebo pouzivani tohoto vyrobku, kontaktujte, prosim, DJI nebo autorizovaného prodejce DJI.

JEDNOTLIVE CASTI SADY INSPIRE 2
Originalni ¢asti modelu a prislusenstvi
VAROVANI

Abyste predesli selhani ¢asti sady, vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Pouzivejte pouze originalni dily DJI nebo dily DJI certifikovanymi. Neschvalené dily nebo dily od vyrobct necertifikovanych DJI
mohou zpusobit poruchy systému a ohrozit bezpecnost provozu modelu.

2. Ujistéte se, Ze se uvnitf modelu nebo jeho ¢asti nenachazeji cizi objekty (jako je voda, oleje, ptda, pisek atd.).

3. Ujistéte se, Ze model a jeho ¢asti - véetné, ale nejenom - vysila¢ pro dalkové ovladani, kamery, zavés kamery, kompas, pohonny
systém a akumulatory jsou v dobrém provoznim stavu, nejsou poskozené, a funguji spravné. Podrobnéjsi pokyny pro zajisténi
funkénosti jednotlivych casti sady Inspire 2 najdete v nasledujici ¢asti tohoto dokumentu.

4. Neupravujte nebo nepozménujte model, jeho ¢asti a dily. Neautorizované tpravy mohou zplisobit selhani a ovlivnit funkénost
a bezpecnost modelu.

VYSILAC PRO DALKOVE OVLADANI

1. Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze je akumulator ve vysilaci plné nabity.

2. Pokud je vysila¢ zapnuty, nebyl pouzivan déle nez 5 minut, spusti vystrazny zvukovy signal. Po 10 minutach se automaticky vypne. Vystraz-
nou signalizace zrusite vychylenim kteréhokoliv ovladace.

3. Drzék mobilniho zafizeni nastavte tak, aby v ném bylo vase mobilni zafizeni a spolehlivé upevnéno.

4. Ujistéte se, ze drzak mobilniho zafizeni je spolehlivé upevnén, a nemize sklouznout.

5. Ujistéte se, Ze antény vysilace nejsou sklopené a jsou nastaveny do optimalni polohy pro dosazeni maximalni kvality prenosu (viz ndvod
k obsluze).

6. Je-li vysila¢ poskozeny, opravte jej nebo vyménte. Poskozena anténa vysilace mlze vyrazné zkratit jeho dosah.

7. Pokud si prejete vyménit vysilac¢ nebo pfijimac ¢i pfidat novy vysilag, je tfeba provést jejich parovani se stavajicim vybavenim. Podrobnéjsi
informace najdete v ,Navodu k obsluze”.

8. Druhy vysilac¢ (kameramana, ,Slave”) neni mozné sparovat s modelem, a neni mozné jej pouzivat k jeho fizeni. Pokud jej chcete pouzit k
fizeni modelu, musite jej v aplikaci DJI GO 4 nastavit jako primarni vysilac (,Master”) a poté jej sparovat s modelem.

9. Dbejte, abyste nejprve vypnuli model (jakmile je to bezpecné mozné) a teprve poté vysila¢ Jinak mize dojit ke ztraté kontroly nad modelem.

KOMPAS
POZOR

Abyste pfedesli vaznym zranénim a Skoddm na majetku, fid'te se nasledujicimi zdsadami:
1. Ihned pfistante, pokud se za letu projevi silny drift (snaseni), tj. pokud model NELETI po pfimé linii.

UPOZORNENI

Kalibraci kompasu provadéjte jen tehdy, kdyz vas k tomu vyzve aplikace DJI GO 4 nebo signalizace LED letového indikdtoru. Pfi kalibraci se

fidte nasledujicimi zasadami:

1. Kalibraci neprovadéjte v mistech se silnym magnetickym nebo elektromagnetickym polem (v blizkosti kovovych konstrukci, aut, na Zele-
zobetonovych plochach apod.).

2. Nenoste u sebe magnetické materidly a zdroje elektromagnetickych poli (klice, magnety, mobilni telefon apod.).

3. Aplikace DJI GO 4 vas vyzve k vyfeSeni problému s kompasem, pokud je kompas ovlivnén silnym rusenim poté, co byla Uspésné provedena
kalibrace. Pii feseni problému postupujte dle pokyna v aplikaci.

POHONNE SYSTEMY
VAROVANI

Abyste piedesli vazZnym zranénim a Skodam na majetku, které mohou byt zpiisobeny otacejicimi se vrtulemi a motory, fidte se

nasledujicimi zasadami:

Vrtule

1. Nepouzivejte staré, poskrabané, prasklé nebo jinak poskozené vrtule.

2.Vzdy nejprve model vypnéte, nez se budete dotykat vrtuli.

3. Pfi montazi nebo demontazi vrtuli berte ohled na jejich ostré hrany. Pouzivejte rukavice nebo jiné vhodné ochranné pomiicky.

4. Kdykoliv je tfeba, pro montaz nebo demontaz vrtuli pouzijte vhodné nastroje (napft. kli¢, Sroubovak, klesté atd.).

5.Vzdy se ujistéte, ze vrtule jsou spolehlivé upevnény, abyste zabranili jejich uvolnéni z motora.

6. Nezapinejte motory, pokud jsou na modelu namontovany vrtule, a v bezprostiedni blizkosti se nachazeji jiné osoby nebo zvi-
rata.

7. Pouzivani vrtuli jinych vyrobcii mize negativné ovlivnit aerodynamické vlastnosti modelu. Pro vyssi vykony a vétsi bezpeénost
doporucujeme pouzivat vyhradné originalni vrtule DJI.

Motory
1. Dbejte, aby motory byly bezpecné upevnény a volné se otacely.

2. Nepokousejte se motory upravovat. s



3. Po letu se rukama nebo jinymi ¢astmi téla nedotykejte motort, protoze mohou byt horké.

POZOR

Abyste predesli vdznym zranénim a $kodam na majetku, fidte se nasledujicimi zasadami:
1. Nezakryvejte zadny z vétracich otvor(i na motorech.

2. Nezakryvejte zadny z vétracich otvord na modelu.

UPOZORNENI

Motory

1. Motory chrarite pred prachem.

2. Pokud je motor zablokovany, a nemuze se volné otacet, ihned provedte CSC (kombinovany pohyb ovladaci) pro zastaveni motor(.
Elektronické regulatory otacek

1. Ujistéte se, Ze regulatory po zapnuti vydavaji normalni zvukovy signal.

APLIKACE DJI GO 4
UPOZORNENI

1. Pfed spusténim aplikace DJI se ujistéte, Ze je vas tablet nebo mobilni zafizeni pIné nabity. Doporucujeme pouzivat tablet.

2. Pouzivate-li mobilni telefon jako zafizeni pro zobrazeni obrazu z kamery, vénujte se nadale pilotazi, pokud se ozve vyzvanéni pfichoziho
hovoru. Za letu NEBERTE hovory!

3. Vénujte pozornost viem bezpecnostnim tipam, vystraznym hlasenim a zpravam, které se objevi na displeji. Seznamte se zakonnymi a
mistnimi predpisy, které plati v oblasti, kde budete Iétat. Jste to vy, kdo je zcela zodpovédny za dodrzovani vsech pfislusnych zékont a
predpisu a za bezpecny zpUsob Iétani.

a) Seznamte se s vystraznymi hlasenimi pred pouzitim funkci Automatického vzletu a Automatického pristani.

b) Seznamte se s vystraznymi hlaenimi pfed zménou nastaveni Mista vzletu (Home Point).

¢) Seznamte se s vystraznymi hlaSenimi a timto Prohldsenim pfedtim, nez nastavite vysku letu za vychozi limit.

d) Seznamte se s vystraznymi hlaSenimi a timto ProhlaSenim pfedtim, nez za¢nete prepinat mezi letovymi rezimy.

4. Pokud se v aplikaci objevi vystrazné hlaseni, ihned pfistarite.

5. Provérte a zkontrolujte véechna vystrazna hlaseni na ,checklistu” zobrazovana v aplikaci pfed kazdym letem.

6. Pouzijte letovy simuldtor obsazeny v aplikaci pro procviceni vasich pilotnich dovednosti, pokud jste je$té s modelem multikoptéry nelétali
nebo pokud nemate dostatecné zkusenosti pro jeji bezpecné ovladani.

7. Pfed kazdym vzletem si po pfipojeni k internetu stdhnéte mapova data pro oblast, kde chcete s modelem létat.

8. Aplikace slouzi jako pomocnik pfi vasem provozovani modelu. PouZivejte, prosim, svij vlastni zdravy rozum a nespoléhejte se na to, Ze
aplikace bude za vas fidit model.

9. Vase pouzivani aplikace podléha Podminkdm pouziti aplikace DJI GO 4 a Politice soukromi DJI. Proctéte si tyto dokumenty v aplikaci,
prosim.

FIRMWARE
VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim déti a zvirat, fid'te se nasledujicimi zasadami:
Pfi aktualizaci firmwaru, kalibraci systému a nastavovani parametri udrzujte déti a zvifata v bezpeéné vzdalenosti.

UPOZORNENI

1. Z bezpecnostnich divodl vzdy aktualizujte firmware na nejnovéjsi verzi, jakmile se v aplikaci DJI GO 4 objevi upozornéni, Ze nova verze
je k dispozici.

2. Upozornéni na aktualizaci vas bude informovat o novych aktualizacich firmwaru. Je tfeba, abyste si precetli zobrazované informace a po-
rozuméli jim. Déle jste srozuméni a souhlasite s tim, Ze vase - v€etné, ale nejenom - data letové telemetrie a zdznamU o provozu mohou za
urcitych podminek byt nactena a spravovéna na DJI uréeném serveru.

3. Dbejte, abyste aktualiza¢ni bali¢ek stahovali z oficidlnich strdnek DJI. Pfed spusténim aktualizace ovéfte integritu aktualiza¢nich soubord.

4. Dbejte na to, abyste aktualizovali firmware vysilace pro délkové ovlddéni na nejnovéjsi verzi hned poté, co jste aktualizovali firmware
modelu.

5. Po aktualizaci mdze dojit ke zruseni sparovéni vysilace a modelu. Po aktualizaci provedte znovu parovéni vysilace a modelu.

6. Pfed provedenim aktualizace firmwaru zkontrolujte vSechna zapojeni a z motord odmontujte vrtule.

KAMERA (Volitelna)
POZOR

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zdsadami:
Nezakryvejte zadné vétraci otvory na kamefre, protoze generované teplo vam maze zpUsobit poranéni a poskodit toto zatizeni.

UPOZORNENI

1. Seznamte se s nastavovanim kamery pred pouzitim, abyste méli jistotu, Ze je spravné nastavena, a v pfipadé potreby ji mGzete nastavovat
dle vasich pozadavkd.

2. Nez zacnete fotografovat natacet video ,naostro”, otestujte spravnost fungovani kamery pofizenim zkusebnich zabéra.

3. Mikro SD kartu z kamery nevyjimejte, je-li kamera zapnuta.

4. Fotografie nebo videa neni mozné z kamery vysilat nebo kopirovat, je-li Inteligentni pohonny akumulator vypnuty.

5. Dbejte, abyste Inteligentni pohonny akumulétor spravné vypnuli, jinak NEBUDOU spravné ulozeny parametry kamery, a jakékoliv videoza-
znamy mohou byt poskozeny. Pozn.: Bez ohledu na pfi¢inu, DJl a jeho dovozce neponesou odpovédnost za jakékoliv selhdni pfi pofizovani
fotografie nebo videa nebo nemoznosti jiz potizené fotografie nebo videa nacist v jiném zafizeni.

ZAVES KAMERY (Volitelny)
UPOZORNENI

1. Precizni ¢asti zavésu mohou byt pii srazce nebo padu poskozeny, coz miiZze zpUsobit, Ze zavés nebude fungovat normalné.
2. Jakmile zavés zapnete, nevystavujte jej plsobeni vnéjsich sil.
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3. Na zavés nepridavejte zadna dalsi zafizeni, protoze to muze zpusobit, Ze zavés nebude fungovat normalné nebo dokonce poskozeni motor(.

4, Pred zapnutim zavésu odstrante zarazku zavésu. Zarazku opét nasadte pro zajisténi zavésu pred prepravou nebo delsim uloZzenim modelu
mimo provoz.

5. Zavés kamery a konektor zavésu jsou velmi citlivé. Zachazejte s nimi opatrné a nedotykejte se konektoru zavésu, protoze jakékoliv posko-
zeni mGze zpUsobit nespravnou funkci.

6. Pfi upeviiovani na model nebo pfi snimani zavés pevné drzte, aby nespadl na zem.

SKLADOVANI A PREPRAVA
VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim déti a zvirat, fid'te se nasledujicimi zasadami:
Malé dily, jako jsou kabely a stahovaci pasky jsou nebezpecné, pokud dojde k jejich spolknuti nebo vdechnuti. VSechny dily drzte
mimo dosah déti a zvirat.

UPOZORNENI

1. Inteligentni pohonny akumulétor skladujte na suchém chladném misté, které neni vystaveno pfimému slune¢nimu zafeni, abyste méli
jistotu, ze se vestavéné LiPo ¢lanky nebudou pfehfivat. Doporucena skladovaci teplota: mezi 22°C az 28°C pro skladovéni po dobu delsi
nez 3 mésice. Akumulatory nikdy neskladujte v prostfedi s teplotou vné rozmezi -20°C az +45°C.

2. Zabrarite styku s nebo ponofeni kamery do vody nebo jinych kapalin. Pokud kamera zvlhne, osuste ji otfenim suchym mékkym hadfikem.
Zapnuti modelu, ktery spadl do vody, mUze zpUsobit jeho trvalé poskozeni. Pro cisténi a idrzbu kamery nepouzivejte alkohol, benzin,
fedidla nebo jiné hoflavé latky. Kameru neskladujte ve vihkych nebo prasnych prostoréach.

3. Pro ulozZeni po del$i dobu mimo provoz nebo pro pfepravu sejméte zavés z modelu. Pfi ukladani zavésu rovnéz nasadte zarazku zavésu.

4. Tento vyrobek NEPRIPOJUJTE k jakémukoliv USB rozhrani, které je starsi nez verze 2.0. Nepfipojujte tento vyrobek k jakymkoliv ,power
USB” nebo podobnym zafizenim.

UDRZBA A OSETROVANI
UPOZORNENI
1. Po jakékoliv havarii nebo silném néarazu kontrolujte viechny ¢asti modelu. Pokud méte problémy nebo dotazy, kontaktujte, prosim, auto-
rizovaného prodejce DJI.
2. Akumulator je mozno skladovat mimo provoz po dobu 3 mésicd, pokud stav nabiti zistane v rozmezi 40-65%.

3. Akumulator pIné nabijte a vybijte nejméné jednou kazdé tfi mésice, abyste jej uchovali v dobrém stavu.
4. Pro modely fady Inspire 2 se doporucuje provadét servisni prohlidku po 50 letovych hodinach, aby byla i nadale zaruc¢ena spravna funkce.

PODMINKY PRO LETANI

Povétrnostni podminky a okolni prostredi
VAROVANI

Model je konstruovan pro létani za dobrych povétrnostnich podminek. Abyste predesli havariim, vaznym zranénim a Skodam na

majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Nelétejte za Spatného pocasi - za desté, za silného vétru (pfes 10 m/s), snézeni, smogu, mlhy bourky, krupobiti, tornada nebo
hurikanu.

2. Model za letu udrzujte ve vzdalenosti aspoi 10 metrii od piekazek, osob, zvirat, budov, vefejnych komunikaci, stromti a vodnich
ploch a tokaii, elektrickych vedeni. S rostouci nadmoiskou vyskou udrzujte jesté vétsi odstup od zminénych objektu.

3. Bud'te EXTREMNE opatrni, pokud s modelem létate uvnitf budovy. Nékteré funkce modelu, zvlasté ty souvisejici s jeho stabili-
zaci, tim mohou byt ovlivnény.

4, P¥i létani v mistnosti dbejte, abyste aktivovali systém detekce prekazek. Méjte na paméti, ze systém detekce piekazek nemusi
pracovat spravné pfi letu nad vodou, nad povrchy bez zietelné textury nebo p¥i slabém osvétleni.

UPOZORNENI

1. Vykony modelu a pohonného akumuldtoru zaviseji na vlivech okolniho prosttedi, jako hustota vzduchu a teplota.
a) Bud'te velmi opatrni, pokud létate v nadmotské vysce nad 4500 m, protoze vykony modelu a akumulatoru mohou byt vyrazné omezeny.
b) Model se nedoporucuje skladovat v prostiedi s teplotou nizsi nez -20°C a vy3si nez +45°C.

2. S modelem nelétejte v blizkosti dopravnich nehod, pozard, explozi, zaplav, tsunami, lavin, sesuvl pldy, zemétieseni, pise¢nych nebo
prachovych boufi.

re

Ruseni letové ridici jednotky, spojeni mezi modelem a vysilacem a systému detekce prekazek
UPOZORNENI

1. Létejte v otevieném prostoru. Vysoké budovy a ocelové konstrukce mohou ovliviovat presnost palubniho kompasu a blokovat GPS signal.

2. Snazte se zabranit vzajemnému ruseni mezi vysilacem a dalSim bezdratovym zafizenim. Ujistéte se, ze wi-fi na vasem mobilnim zafizeni
je vypnuté.

3. Nelétejte v oblasti se silnymi magnetickymi/elektromagnetickymi poli, jako napf. v blizkosti vysilacich vézi, elektrickych rozvodnych stanic,
vedeni vysokého napéti apod. V opa¢ném piipadé mize byt ohrozena kvalita pfenosu fidiciho signalu a video signélu, coz mize ovlivnit
presnost stanoveni polohy a zemépisné pozice modelu. Model se mize chovat nenormélné nebo se zcela vymknout kontrole v oblastech
se silnym rusenim.

Zodpovédné provozovani modelu
VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Dbejte, abyste se o vzlet s modelem nepokouseli, jste-li pod vlivem alkoholu, drog, anestetik nebo jinych latek, nebo netrpite
nevolnosti, malatnosti, inavou nebo jinymi potizemi, které by mohly ovlivnit vase schopnosti bezpe¢ného ovladani modelu.

2. Pokud model leti, netisknéte soucasné tlac¢itko RTH a nevychy;ujte levy ovladac¢ do vnitiniho dolniho rohu. Timto zplisobem se



nespusti automatické pristani modelu. Tento kombinovany pohyb neprovadéjte, ledaze byste chtéli okamzitym vypnutim mo-
toru snizit riziko Skod nebo zranéni v pfipadé mimofadné nouzové situace. Tento kombinovany pohyb ovladacich prvki muzete
vypnout v aplikaci DJI GO 4.

3. Po pfistani nejprve vypnéte model, az nakonec vypinejte vysilac.

4. Neshazujte, nevypoustéjte, neodpalujte nebo jinak neuvoliujte jakékoliv nebezpecné naklady na nebo v jakychkoliv budo-
vach, na osoby nebo zvifata nebo které by mohly zpiisobit zranéni osob nebo skody na majetku.

UPOZORNENI

1. Dbejte, abyste byli schopni dostate¢né zvladat pilotdaz v podminkach, za jakych chcete s modelem létat a méli pripraveny plan pro feseni
nehod dfive, nez k nim dojde.

2. Dbejte, abyste vzdy létali s pevnym zamérem, letovym planem, nikdy nelétejte jen tak zblihdarma a bezstarostné.

3. Pii pouzivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Dbejte, abyste vzdy vyhovéli zakondm, jinym predpisim a spolecenskym zvyklos-
tem platnym v mistech, kde model provozujete.

4. Model nepouzivejte k jinému Ucelu, nez pro osobni rekreaci. Nepouzivejte jej pro jakékoliv nelegalni nebo nepatfi¢né ucely (jako je Spio-
ndz, vojenské operace, prizkum a sledovéni bez povoleni).

5. Model nepouZzivejte k pomlouvani, pronasledovani, vyhrozovani, vydirani nebo jinému porusovani zakonnych prav (jako je pravo na sou-
kromi) jinych osob.

6. Nenarusujte soukromé vlastnictvi jinych osob a s tim souvisejici prava.

LETOVE REZIMY, FUNKCE A VYSTRAZNA HLASENI

Letové rezimy
VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:
Nepiepinejte z P-reZimu bud'do A-rezimu, nebo do S-rezimu, dokud se dostatecné neseznamite s chovanim modelu v jednotlivych
rezimech, protoze vyfazeni GPS miize vést k tomu, Ze nebudete schopni s modelem bezpe¢né pristat.

UPOZORNENI

P-rezim nebo S-rezim je preferovan pro vétsinu zplsobU Iétani. Uzivatelé mohou pfepnout do A rezimu, pokud pouziti P-rezimu nebo S-re-

Zimu neni mozné. Méjte na paméti, Ze v A-rezimu nejsou nékteré funkce dostupné, a létani v A-rezimu je tfeba vénovat ZVLASTE VELKOU

pozornost. Pfi [étani v mistnosti model nemUize presné viset na povrchy, které nemaji jasné rozlisitelnou texturu. Podminky pro [étani v mist-

nosti najdete v kapitole ,Systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce”.

1) P-rezim: (Position, Pozice) nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signal. Model pouziva GPS a systém detekce prekazek pro automatic-
kou stabilizaci, navigaci mezi prekazkami nebo ke sledovani pohybujiciho se objektu. V tomto rezimu jsou také dostupné pokrocilé funkce
jako TapFly a ActiveTrack.

2) S-rezim (Sports, Sportovni): Je identicky s P rezimem ve smyslu nastaveni letové fidici jednotky s tou vyjimkou, Ze hodnoty zisk jsou upra-
veny tak, aby zvysily manévrovaci schopnosti modelu. Také maximalni letova rychlost modelu je v tomto rezimu vyssi.

3) A-rezim (Attitude, Naklon): Neni-li k dispozici GPS ani systém detekce prekazek, model pouziva pro udrzeni polohy pouze barometricky
vyskomér, takze presné stabilizovana je pouze vyska.

Pokud hodlate prepnout do rezimd, které vyrazuji z funkce GPS (napf. do A-rezimu), jste pozadani, abyste pfijali prohlaseni, které se objevi

v aplikaci. Pokud do tohoto rezimu prejdete, jste dale srozuméni a souhlasite s tim, ze vase - v¢etné, ale nejenom - data letové telemetrie a

zdznamu o provozu mohou za urcitych podminek byt nactena a spravovana na DJI uréeném serveru.

Failsafe a automaticky navrat na Misto vzletu
UPOZORNENI

1. Funkce automatického navratu na Misto vzletu nebude fungovat, pokud GPS signal neni dostate¢né silny nebo GPS neni aktivni.

2. Pro spusténi automatického ndvratu stisknéte tlacitko RTH na vysilaci pro pfivedeni modelu na Misto vzletu namisto vypnuti vysilace.

3. Vysoké budovy mohou negativné ovlivnit funkci Failsafe. Nastavte, prosim, pozici modelu, vysku a rychlost pfi navratu zpét tak, abyste se
vyhnuli pfipadnym prekazkam.

4.Vzdy dbejte na to, abyste s modelem létali pouze v rdmci dosahu vysilace pro dalkové ovladani.

5. Funkce Failsafe a Automaticky navrat (RTH) pouzivejte pouze v pfipadé nouze, protoze jejich fungovani mdze byt ovlivnéno pocasim,
charakterem okolniho prostredi a pusobenim elektromagnetickych poli v okoli.

6. Model se sam nemuze vyhnout prekazkam v pribéhu Automatického navratu, pokud nejsou svételné podminky idealni; je proto kriticky
dulezité nastavit spravné vysku letu pro automaticky navrat.

7. Pokud to stav energie v akumulatoru dovoli, model se pfi Failsafe RTH muiZze nejprve vratit na posledni pozici, na niz mél spojeni s vysila-
¢em. V dlsledku toho se mdze stat, ze model nejprve poleti smérem od vas (podle toho, ve kterém misté jesté mél spojeni), a potom se
zacne vracet na Misto vzletu.

Nizké napéti
UPOZORNENI
1. Je-li aktivovéna signalizace kritického nedostatku energie a model za¢ne automaticky klesat, mizete vychylenim ovladace plynu nahoru
model uvést do viseni a navést jej na pfihodné;jsi misto pro pfistani.
2. Je-li aktivovana signalizace nedostatku energie, neprodlené model pfivedte do blizkosti Mista vzletu a pfistarite, abyste se vyhnuli nouzo-
vému pfistani pro nedostatek energie, které by mohlo zpUsobit poskozeni modelu, skody na majetku, zranéni osob nebo zvitat.

Vykyvna ramena
VAROVANI

Abyste predesli nebezpeci poranéni, Fid'te se nasledujicimi zasadami:
1. Pfi zvedani nebo spousténi ramen se drzte z bezpec¢nostnich dlivod( dale od modelu.
2. NEPOKOUSEJTE se visici model chytit do ruky, protoZe ramena se mohou sklopit, pokud by systém detekce pfekazek detekoval vasi ruku
pod modelem. Hrozi riziko zranéni.
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UPOZORNENI

1. Dbejte, aby pred pfistdnim byla ramena vzdy spusténa do dolni polohy pro pfistani.
2. Ramena udrzujte ¢istd, jinak maze dojit k ovlivnéni funkce mechanismu sklapéni.

3. Na ramena nikdy nenanasejte maziva.

Systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce
UPOZORNENI

1. Systém detekce prekazek nemusi pracovat spravné nad povrchem, ktery nemd jasné rozlisitelnou texturu. Efektivni rozsah vysek modelu
pro spravnou ¢innost systému detekce prekazek je 0,3 az 10 metr(.
2. Systém detekce prekazek systém nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad vodou nebo snéhem pokrytou plochou.
3. Pfi pouzivani Systému detekce prekazek dbejte, aby se v blizkosti nenachézela zvitata. Sonar vydava zvuk o vysoké frekvenci, kterou mo-
hou nékterd zvifata slyset a byt pro né extrémné stresujici.
4. Systém detekce prekazek nemusi pracovat spravné, pokud model leti pfilis rychle nebo pfilis nizko.
5. Systém detekce prekazek nemusi pracovat spravné v kterékoliv z nasledujicich situaci:
a. Létani nad jednobarevnym povrchem (napf. cely cerny, cely bily, cerveny, zeleny atd.)
b. Létani nad materidlem s vysokou odrazivosti.
c. Létani vysokou rychlosti (nad 8 m/s ve 2 metrech nebo nad 4 m/s v 1 metru).
d. Létani nad vodou nebo jinymi prdhlednymi povrchy.
e. Létani nad pohybujicimi se povrchy nebo objekty.
f. Létani v prostoru kde se ¢asto nebo drasticky méni Uroven osvétleni.
g. Léténi nad extrémné tmavymi (lux <15) nebo jasnymi (lux>100000) povrchy.
h. Létani nad povrchy silné pohlcujicimi zvukové viny (napf. tlusty koberec).
i. Létani nad povrchy bez zfetelné textury nebo vzord.
j. Létani nad povrchy s opakujicimi se barevnymi vzory (napf. dlazdicemi se stejnymi vzory).
k. Létani nad naklonénymi povrchy, které odrazeji zvukové viny mimo model.
I. Létani nad malymi prekazkami (s malym mnozstvim odrazeného infracerveného zéreni).
6.V piipadé ztraty signalu z vysilace dalkového ovladani model bude viset po dobu 8 sekund a potom automaticky ptistane, je-li v P-rezimu.
7. Pokud model havaruje, je tieba provést kalibraci systému detekce prekazek. Kalibraci provedte, pokud vés k tomu vyzve hlaseni v aplikaci
DJI GO 4.
8. Méjte na paméti, ze systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce nepokryvaji cely prostor okolo modelu, senzory maji mrtva
pole, v nichZ nejsou schopny prekdzku zaznamenat.
9. Pokud pouzivate systém detekce prekazet, nepouzivejte zaroven jina ultrazvukova zafizeni pracujici na frekvenci 40 kHz. VSechny senzory
udrzujte neustale cisté. Senzory nijak nezakryvejte a neblokujte nebo neomezuijte jejich zorné pole.
10. Systém detekce prekédzek a infracerveny systém detekce nejsou schopny zabrzdit a zastavit v bezpecné vzdalenosti od prekazky, pokud
rychlost letu modelu je vyssi nez 14 m/s.

TAPFLY
POZOR

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1) Modelu nedavejte povel k letu smérem k osobam, zvifatiim, malym a tenkym objektim (napf. vétvim stroma a elektrickym vedenim) nebo
prihlednym objektdm (napf. sklo nebo voda).

2) Viimejte si potencialnich prekazek ve vasem okoli (zvlasté za modelem a po jeho levé a pravé strané) a udrzujte bezpecnou vzdalenost od
nich, abyste se vyhnuli nehodam.

3) Budte vzdy pfipraveni pfevzit fizeni modelu nebo stisknout tlac¢itko ,STOP” na obrazovce v pfipadé nouze.

UPOZORNENI

1) Skutecna a predpokladana trasa letu se pfi pouziti funkce TapFly mze lisit.

2) Volitelny rozsah na obrazovce je omezeny. Neni mozné zvolit polohu pro TapFly v blizkosti horniho nebo dolniho okraje obrazovky.
3) Rezim TapFly nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad plochou pokrytou vodou nebo snéhem.

4) Bud'te velmi opatrni, pokud létate za slabého (<300 lux() nebo velmi silného (>10 000 lux() osvétleni.

ACTIVETRACK
POZOR

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1) Dbejte, aby se podél pozadované trasy letu nenachazely osoby, zvifata, malé a tenké objekty (napt. vétve stroma a elektricka vedeni) nebo
prihledné objekty (napt. sklo a voda).

2) Vsimejte si potencidlnich piekazek ve vasem okoli (zvlasté za modelem a po jeho levé a pravé strané) a udrzujte bezpecnou vzdalenost od
nich, abyste se vyhnuli nehodam.

3) Budte vzdy pfipraveni prevzit fizeni modelu nebo stisknout tlac¢itko ,STOP” na obrazovce v ptipadé nouze.

4) Dbejte, aby se za modelem nenachazely zadné prekazky, pokud provadi aktivni sledovani ActiveTrack v letu dozadu.

UPOZORNENI
1) Budte zvlasté opatrni, pokud pouzivate ActiveTrack v nasledujicich situacich:

a) Pohyb sledovaného objektu se neodehrava na vodorovné plose.

b) Tvar sledovaného objektu se za pohybu drasticky méni.

¢) Sledovany objekt m{ize byt blokovan nebo mimo dohled po dlouhou dobu.

d) Sledovany objekt se pohybuje po snéhem pokrytém povrchu.

e) Létate za slabého (<300 luxtd) nebo velmi silného (>10 000 luxd) osvétleni

f) Sledovany objekt ma podobnou barvu nebo barevnou texturu jako okolni prostredi.
2) Pri pouzivani ActiveTrack musite respektovat platné zékony a mistni predpisy.



SOULAD SE ZAKONY A PREDPISY, BEZLETOVE ZONY
VAROVANI

Abyste piredesli poruseni zakonu a predpist, vazZnym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Nelétejte v blizkosti letist - bez ohledu na vysku letu. Je-li tieba, ihned pfistante.

2. S modelem nelétejte v husté osidlenych oblastech, véetné mést, sportovnich a kulturnich udalosti, vystav, verejnych vystoupeni atd.

3. S modelem nelétejte ve vétsi nez povolené vysce. Drzte se v bezpeéné vzdalenosti a nenarusujte provoz letadel a vrtulnikii s
lidskou posadkou. Bud'te stale ve stiehu a vZdy se vyhybejte ostatnim létajicim prostfedkiim a vSem piekazkam.

POZOR

Abyste predesli poruseni zdkonu a predpis(, vaznym zranénim a Skoddm na majetku, fidte se nasledujicimi zasadami:

1. S modelem nelétejte uvnitf, v blizkosti nebo jakkoliv v rdmci bezletovych zén stanovenych mistnimi zakony a pfedpisy. Bezletové zény
zahrnuiji: letisté, hranice mezi dvéma suverénnimi staty nebo regiony, mésta atd. a jsou priibézné aktualizovény.

2.S modelem nelétejte ve vétsi nez povolené vysce.

3. Model vzdy udrzujte v pfimém dohledu, pouzijte pomocnika, je-li tfeba.

4. Model NIKDY nepouzivejte pro pfendseni ilegalniho nebo nebezpeéného nakladu.

UPOZORNENI

1. Vénujte pozornost porozuméni zplsobu provozovani vaseho modelu (jako je rekreacni, pro verejné ucely, komercni) a dbejte, abyste pred
letem ziskali odpovidajici licenci nebo povoleni pislusnych Gfad(. Poradte se s mistnimi organy (Urad pro civilni letectvi v Ceské republi-
ce), abyste ziskali prehled o platnych predpisech a z toho vyplyvajicich pozadavcich.

2. Méjte, prosim, na paméti, ze v nékterych zemich a regionech miize byt zakdzano pouzivat létajici modely ke komerénim aktivitam. Pred
|étanim ovérte a nadale dodrzujte mistni zakony a predpisy, protoze ty se mohou lisit od toho, co je uvedeno v tomto Prohlaseni.

3. Nelétejte okolo citlivych zafizeni nebo majetkd, jako jsou elektrarny, rozvodny, Upravny vody, véznice a ndpravna zarizeni, komunikace s
hustym provozem, vladni instituce, vojenské zény atd.

4. Pii pouzivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Neprovadéjte prizkumné nebo vyzvédné operace jako je fotografovani nebo na-
taceni jakékoliv osoby, udalosti, vystavy a majetku bez povoleni nebo kde se predpoklada soukromi, a to i v pfipadé, ze fotografie nebo
videozdznamy jsou pofizovany pro osobni pouziti.

5. Méjte, prosim, na paméti, ze pofizovani fotografii nebo videozdznamu ze spolecenskych akci, sportovnich a kulturnich udalosti nebo
komer¢nich akci mGze byt porusenim autorskych prév nebo jinych pravnich narok dokonce i tehdy, byl-li zaznam pofizen pro soukromé
Ucely. Navic, pouzivani dalkové ovlddanych modeld ke komercnim aktivitdm mize byt v nékterych zemich nebo oblastech omezeno nebo
zakazéano.

Bezletové zé6ny
UPOZORNENI

DJIvzdy klade na prvni misto bezpecnost |étani a vyvinulo proto rlizné pomocné prostiedky, které uzivateldm pomdahaji provozovat model v
souladu s mistnimi zakony a predpisy. Dlirazné doporucujeme, abyste firmware vaseho modelu vzdy aktualizovali na nejnovéjsi verzi, abyste
méli jistotu, ze nasledujici funkce jsou pIné aktualni:

Bezletové zony

1. Bezletové zény zahrnuji (ale neomezuji se na) hlavni letisté po celém svété, hranice mezi dvéma suverénnimi staty nebo regiony, oblasti
velkych mést atd.

2. Kompletni seznam bezletovych zdén je uveden na oficidlnich strankach DJI http://flysafe.dji.com/no-fly a je prlibézné aktualizovan v soula-
du s nejnové;jsimi zakonnymi pozadavky a regulacemi bez predchoziho upozornéni.

3. Nékteré bezletové zony sestavaji z nékolika dilcich zon. Kazda zéna predstavuje kruh o rdzné velikosti. Model nebude schopen vzlétnout
ve vnitini ¢asti bezletové zény a sestoupi do predepsané vysky pfii pfiblizovani k vnitini ¢asti bezletové zény. V oblasti bezletové zény je
znemoznéno pouzivani funkce Ground Station.

4.V prostoru bezletovych zén uZivatelé nemohou nastavit Body trasy (waypoint).

Vyskové omezeni

1. Nelétejte vyse nez 120 metrl nad Urovni zemé a drzte se v bezpecné vzdalenosti od jakychkoliv prekazek v okoli.

2. Pokud hodlate létat nad vychozim vyskovym limitem, jste pozadani, abyste pfijali prohlaseni, které se objevi v aplikaci DJI - teprve potom
muzete zadat novy vyskovy limit. Jestlize je zadan novy vyskovy limit, jste dale srozuméni a souhlasite s tim, Ze vase - v€etné, ale nejenom
- data letové telemetrie a zaznaml o provozu mohou za urcitych podminek byt nac¢tena a spravovana na DJI ur¢eném serveru.

Dovozce:
Beryko s.r.o.
Na Roudné 1162/76, 301 00 Plzen
www. beryko.cz




